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Herkules 2

Detector de movimiento por radar para puertas industriales

Traduccion del manual original

4 iSi el aparato ya estd conectado, interrumpir la alimentacion durante

Il nstrucciones de seguridad

5 segundos!
El aparato sdlo debe operarse con muy baja tension de protec- 5 Despugs del montaje hay que activar el campo ancho con el mando a
A cion con aislamiento eléctrico seguro. Las intervenciones y distancia (B+1).

reparaciones sélo deben ser efectuadas por su proveedor.

i L Direccionamiento: a cada sensor puede asignarsele una direccion
Evite en general el contacto con los componentes electrénicos

(1-4 con el interruptor DIP y 57 con el mando a distancia). Diferentes

del sensor. e e )
direcciones son necesarias si hay varios sensores en el alcance de un
B3 Descripcion del sensor mando a distancia.
ON
Herkules 2 Direccion 1% @

Detector de movimiento por radar para puertas industriales

Direccién 2 @ON
Direccién 3 @ON
Direccion 4 @’N

Otras direcciones 5, 6 + 7 pueden ajustarse con el mando a distancia
(F+845...7)

*Ajuste de féabrica

[EE] Montaje mecanico

A — El sensor debe montarse fijamente sobre una superficie
plana. (Evitar las vibraciones)

— En el campo de deteccion no deben encontrarse objetos como
plantas, banderas, ventiladores, etc.

— El sensor no debe quedar tapado por cubiertas ni letreros

— Ha de evitarse |a presencia de ldmparas fluorescentes en la
proximidad directa del campo de deteccion

— Montar el aparato en el centro, encima de la puerta

@ Carcasa

@ Tapa frontal ' 55(2.17")

® Pared posterior

@ Escuadra de montaje @ Tecla = -

® Fijacion @ Tecla H N ]

® Tornillos de la tapa ® Interruptor de direccionamiento z + %@ L

@ Cable de 8 polos ® LED rojo = o > =

Médulo planar radar @ LED verde 0 = - - 0

®Borne de tornillo ® Clip i 3 =

H Instalacion i ¥ i
= jUtilizar la plantilla de =
[EEJ Antes del montaje 735(2.89) taladro adjunta en la cajal

Identificacion de personas/vehiculos: seleccionar si se desea una 1. Pegar la plantilla de taladro en la pared o en el techo y taladrar

discriminacién personas/vehiculos. jEn caso afirmativo, la altura de segun las indicaciones.

montaje minima del sensor es de 3 metros! 2. Introducir el cable a través de la abertura prevista del estribo de
montaje y cuidar de una longitud suficiente para el cableado.

Geometria de campo: seleccionar si debe utilizarse una geometria de 3. Atornillar el estribo de montaje. o )

campo estrecha o ancha. Para el campo ancho debe utilizarse el clip. 4. Enganchar el sensor en el estribo de montaje y ajustar el angulo
deseado del sensor. Angulo de inclinacién estandar: 30°

Aviso: El clip puede utilizarse hasta una altura de montaje méxima de 4 5. Conectar el cable segin la placa de caracteristicas.

m. No va montado cuando se suministra el aparato. (Sin embargo, va Montaje en Ia pared: Montaje en el techo:

encajado en el lado posterior de la antena).

IMPORTANTE:
iHacer encajar correc-
tamente el clip! L]




[EE] Conexiones eléctricas

blanco 12-28V AC/12-36V DC
marron  12-28 V AC / 12-36 V DC

Relé 1
48V AC/DC
55 VA /24 W

Relé 2
Q 48V AC/DC
55 VA /24 W

100 _|

amarillo

azul

I} Aijustes

EX] Encendido y ajuste de fabrica

Tras aplicar la tensién de alimentacién, el parpadeo del LED rojo indica
el «arranque.

El ajuste de fébrica es adecuado para las siguientes aplicaciones:
— Altura de montaje desde 4,0 hasta 4,9 m

— Tiempo de mantenimiento de relé 2 s

— Slow Motion Detection (deteccién de movimientos lentos) desactivada
— Discriminacion personas/vehiculos activa

— Optimizacién del transito transversal desactivada

— Deteccion de movimientos hacia el detector (adelante)

iCon el mando a distancia (A+9) puede restablecerse en todo
momento el ajuste de fabrica!

EX] Establecimiento de la conexion con el mando a distancia

Interfaz de =
infrarrojos
®
Botones numéricos -
@ hasta @ ® @
® Compartime
nto de pilas
Botones de funcién .
] B — Tornillo de
hast oy
® hasta ® ® fijacion
Start © © ° ®

3

Lado frontal Lado posterior

Pulsar el botén G del mando a distancia. Si se establece correctamente la cone-
xion, se encienden G y uno de los botones 1 hasta 7 (direccién ajustada en el
Sensor).

Si G parpadea, no fue posible establecer la conexion con el sensor.

=> Sitlie el mando a distancia més cerca del sensor y mas orientado hacia
el mismo
-> Compruebe las pilas del mando a distancia

Generalidades:

Unos botones intermitentes en el mando a distancia significan que el
Herkules 2 no ha guardado la programacion realizada.

Unos hotones encendidos en el mando a distancia significan que el
Herkules 2 ha aceptado y guardado el valor.

IEXE] Modo de configuracion

La conexién entre el mando a distancia y el Herkules sélo puede estable-
cerse si el sensor se encuentra en el modo de configuracién. Después de
encender el sensor esta activado el modo de configuracién. 30 minutos
después del dltimo ajuste se sale automaticamente de este modo.

El modo de configuracion puede activarse de las siguientes maneras:
— Pulsando cualquier tecla de mando del sensor (x 0 y)

— Interrumpiendo la alimentacion eléctrica

—Mediante cédigo de acceso con el mando a distancia

El modo de configuracion sélo puede activarse mediante el mando a
distancia si anteriormente se guardé un cddigo (véase «Cédigo de
accesoy)

1. Pulsar el botén Start G
= Gy uno de los botones 1...7 se encienden

2. Pulsar Cy luego 9
- Cy 1 seencienden
=> La funcién "Cddigo de acceso” esta activada

3. Entrada del cddigo de cuatro digitos 1111-9998

4. Pulsar C
= Cy 1 seencienden
-> Modo de configuracién activado
-> El sensor estd listo para la programacion
=> Si se encienden Cy 2, el cddigo es incorrecto
-> Volver a empezar con 1

EXY Ajustes mas importantes

1. Seleccionar el nivel de confort (C+1...8)
2. Ajustar la altura de montaje (F+4+1...7) si difiere del ajuste de

fabrica.
A\

3. Ajustar el tamafio de campo (D+1...9) si es preciso a través del
angulo de inclinacion, 0-90°,
en pasos de 15°

Atencion: jSi la altura de montaje esta mal ajustada,
el sensor no puede funcionar correctamente!

X3 Indicadores en el sensor

Fase de arranque

Parpadea unas cuantas veces durante la puesta en

LED rojo servicio, primero lentamente, después rapidamente

Configuracion

Indica el pardmetro (n.° de funcién) mediante la

LED verde frecuencia del parpadeo

Indica el nivel del parametro mediante la frecuen-

LED rojo cia del parpadeo

Funcionamiento

LED verde Encendido en caso de deteccién, el relé 2 esté activado
LED verde Parpadea en caso de deteccién en el campo SMD
LED rojo Encendido en caso de deteccidn, el relé 1 esta activado

Explicaciones

SMD = Slow Motion Detection (deteccion de movimientos lentos)
Se detectan los movimientos mas minimos (por asf decirlo estéticos) en
cuanto se abre la puerta. Solo se cierra si durante el tiempo de vigilancia
ajustado ya no se registra ningin movimiento

STT = Supresion del transito transversal

La supresion del transito transversal impide una apertura indeseada de
la puerta en caso de objetos que solo transitan por delante de la puerta
pero no pretenden atravesarla.

Identificacion P/V

Con esta funcién puede seleccionarse si las personas y vehiculos deben
activar por separado las salidas de relé (véase la tabla «Parametrizacion
de relésy).




EXJ Vista general de los ajustes

Funciones confort (véase el capitulo 5.9)

Botones C+1 C+2 C+3 C+4 C+5* C+6 C+7 C+8
Estandar Frontal Rapido Sensible Estandar Frontal Rapido Sensible
Deteccion de abjetos Todos Identificacion _(!e personas/vehiculos,
supresion de personas
Tipo de puerta Estandar Estandar Puerta (_je alta Estandar Estandar Estandar Puerta Qe alta Estandar
velocidad velocidad
Aplicacién Estandar Trénsito princi- | Puerta de alta | Puerta de alta Esténdar Trénsito princi- | Puerta de alta | Puerta de alta
P pal frontal velocidad velocidad pal frontal velocidad velocidad
B: campo ancho Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2
- campo anc DES. DES. DES. DES. DES. DES. DES. DES.
D: tamaiio de campo Nivel 6 Nivel 6 Nivel 6 Nivel 8 Nivel 6 Nivel 6 Nivel 6 Nivel 8
E+1: deteccion de Nivel 1 Nivel 1 Nivel 1 Nivel 1 Nivel 1 Nivel 1 Nivel 1 Nivel 1
direccion hacia delante | hacia delante | hacia delante | hacia delante | hacia delan- | hacia delante | hacia delante |hacia delante
E+2: parametrizacion Nivel 5 Nivel 5 Nivel 8 Nivel 5 Nivel 1 Nivel 1 Nivel 6 Nivel 1
de r.eI:és R2: hacia delante|R2: hacia delante R2: hacia delante|R2: hacia delante| R2: vehiculo | R2: vehiculo R2: vehiculo R2: vehiculo
R1: hacia atrés | R1: hacia atrds | R1: hacia atras | R1:hacia atrds | R1: persona | R1: persona R1: - R1: persona
F1: tiempo manteni- Nivel 4 Nivel 4 Nivel 4 Nivel 4 Nivel 4 Nivel 4 Nivel 4 Nivel 4
miento relé 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s
F3: SMD Nivel 1 Nivel 2 Nivel 1 Nivel 8 Nivel 1 Nivel 2 Nivel 1 Nivel 8
’ DES. debil DES. intenso DES. debil DES. intenso
F5: STT Nivel 1 Nivel 6 Nivel 1 Nivel 2 Nivel 1 Nivel 6 Nivel 1 Nivel 2
’ DES. medio DES. debil DES. medio DES. deébil
F6: funcion de filtro Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2 Nivel 2
digital DES. DES. DES. DES. DES. DES. DES. DES.
Nivel 1 Nivel 5 Nivel 1 Nivel 5 Nivel 1 Nivel 5 Nivel 1 Nivel 5
F7: campo SMD - - - - - - - .
pequeiio medio pequeiio medio pequeiio medio pequeiio medio
F8: direccién de interruptor| de interruptor | de interruptor | de interruptor (de interruptor| de interruptor | de interruptor |de interruptor
’ DIP DIP DIP DIP DIP DIP DIP DIP

* Ajuste de fabrica

Parametrizacion de relés (véase el capitulo 5.13)

E+2 1 2 3 4 5 6 1 8

Aplicacion Estandar Puerta de alta velocidad

Relé 2

(LED verde)

Relé 1

(LED rojo))

- y = y
E]!% . Conmuta en caso de Conmuta en caso de Conmuta a deteccion [ Conmuta a deteccion de
vehiculo persona de direccion (E+1+1) &L direccion (E+1+1 0 E+142)



Configuracion de parametros individuales con el mando a distancia «RegloBeam 2»

Parametro

Codigo de
boton

Nivel

Descripcion breve

Consultar cédigo de acceso

C+9

Indicacién 1
Indicacion 2

Cédigo guardado
Ningun cédigo

Ajustar cédigo
Introducir cédigo
Borrar cédigo

C+9

XXXX+C
XXXX+C
9999+C

Ntmero entre 1111-9998 y confirmar con C
Introducir el cédigo seleccionado y confirmar con C
Cédigo borrado

Ajustar direccién

F+8

Consultar la direccién ajustada

Ajustar direccién 5-7

Leer direccion de interruptor DIP

Funcion confort

Véase la tabla "Funciones confort"

Altura de montaje

F+4

25-29m
30-39m
40-49m
50-59m
60-69m
70m

Identificacion de personas/vehiculos: seleccionar si se desea
una discriminacion personas/vehiculos. jEn caso afirmativo,
la altura de montaje minima del sensor es de 3 metros!

20-24m
A\

Tamafio de campo

\I.J|>_\
w o w
%

Pequefio
Medio
Grande

Tiempo mantenimiento relé

F+1

LWN —

~
*

02s
05s
10s
20s
50s

Deteccion de direccion

E+1

*

Hacia delante
Hacia atras

Hacia delante y hacia atrds

Parametrizacion de relés

E+2

*

CONO OB WN—= W N —=O1

Puerta esténdar, discriminacion personas/vehiculos

Puerta estandar, supresién de personas

Puerta estandar, supresion de vehiculos

Puerta estandar, personas + vehiculos, misma salida

Puerta esténdar, personas + vehiculos, salidas separadas por direccion

Puerta de alta velocidad, supresion de personas

Puerta de alta velocidad, personas + vehiculos, misma salida

Puerta de alta velocidad, personas + vehiculos, salidas separadas por direccién

STT
Supresion del transito
transversal

F+5

~ BN
| R
oo *

DES.
Baja
Media
Alta

Campo ancho

*

CON.
DES.

Slow Motion Detection
(deteccion de movimientos
lentos)

F+3

*

DES.

05s
10s
15s
20s

Sensibilidad decreciente

OO N O WN[—=N —

05s
10s
15s
20s

Sensibilidad constante

Tamafio de campo SMD

F+7

T‘bl >
|
O D

Pequefio
Medio
Grande

Funcién de filtro digital

F+6

CON.

DES Evitar posibles activaciones erréneas por tubos fluorescentes

Apertura manual de puerta

Desconectar ambos relés
Conectar el relé 1
Conectar el relé 2

Salir del modo de configuracion

Reset

O BN =N —

Reinicializar

*Ajuste de fabrica




IEl Explicacion de las funciones y ajustes

IE&H Descripcion general del mando a distancia

El Herkules 2 puede programarse sencilla y cémodamente desde el suelo
con el mando a distancia RegloBeam 2. La transmisién de datos entre el
RegloBeam 2 y el Herkules 2 funciona en ambas direcciones, es decir,
hacia el sensor y desde el mismo, y esta garantizada por una interfaz de
infrarrojos. Los valores ajustados se leen del RegloBeam 2 directamente
después de la programacion y se visualizan para fines de control. jAsf
esta garantizada una programacion segura y correcta!

EE3 Funcion del mando a distancia «RegloBeam 2»

El mando a distancia «RegloBeam 2» funciona mediante la combinacién
de los botones de funcién y numéricos. Preste atencion a un manejo cor-
recto de acuerdo con el capitulo 4.2

Unos botones intermitentes en el RegloBeam 2 significan que la transmi-
sién de los datos no se ha podido ejecutar completamente. Evite la inci-
dencia directa de la luz solar o de luz externa en la interfaz de infrarrojos.

IEE] Estructura del mando a distancia «RegloBeam 2»

Interfaz de =
infrarrojos
®
Botones numéricos ‘
@ hasta @
Compartime
nto de pilas
Botones de funcién Tomillo de
® hasta ® fijacion
® ®
Start ©
Lado frontal Lado posterior

EX3 Modo de configuracion

La conexion entre el RegloBeam 2y el Herkules 2 s6lo puede establecerse
si el sensor se encuentra en el modo de configuracién. Después de encen-
der el sensor estd activado el modo de configuracién. Por motivos de
seguridad, 30 minutos después de haber realizado el Gltimo ajuste en el
sensor vuelve a salirse automdticamente del mismo. Del modo de confi-
guracién puede salirse en todo momento pulsando los botones A+4

Hay tres posibilidades para activar el modo de configuracién:

a) Pulsar una de las teclas (X 0 Y) en el sensor
I/l N
—] 4

G@ ;

/ Tecla

Tecla

b) Reiniciar el sensor (interrumpir la tensién de alimentacion)

¢) Acceso mediante cddigo de acceso a través del mando a distancia

X3 Establecimiento de la conexion

Pulse el botén Start G en el RegloBeam 2

-> ISi se establece correctamente la conexion, se encienden G y uno
de los botones 1 hasta 7 (direccién del sensor).

=> ISi G parpadea, no fue posible establecer la conexién.

-> ISitte el mando a distancia mas cerca del sensor y mas orientado
hacia el mismo.

-> [Compruebe las pilas del RegloBeam 2.

-> |Cambie las pilas si no se enciende ningin elemento.

=> ISi se encienden G y uno de los botones 1 hasta 7, pero no es
posibleningin otro ajuste, el modo de configuracién no esté activa-
do.

La vista general de los pardmetros individuales y los ajustes de los nive-
les de confort ya estan incluidos en la primera parte (4.6).

Aviso: Durante la programacién debe prestarse atencién a que esta se
realice en un plazo de 30 s. Después de este tiempo habra que volver a
entrar en el modo de programacin (pulsar el botén G)

EX3 configuracion por medio de las teclas

@,

Procedimiento
Pulsar simultdneamente
las teclas X e Y para acce-

Y
Tecla der al modo deseado

Tecla [X]

Modo primario:
Mantener pulsadas simultdneamente las teclas X e Y durante 2 s
-> lel LED verde se enciende, soltar a continuacién

Modo secundario:
Mantener pulsadas simultédneamente las teclas X e Y durante 4 s
-> lel LED rojo se enciende, soltar a continuacién

Restablecer:
Mantener pulsadas simultdneamente las teclas X e Y durante 8 s
-> lambos LED se encienden, soltar a continuacién

Modo Parémetro (tecla X) f,:ﬁl)c?éen teNcllvaeL(
Nivel de confort 1 1-8
o Altura de montaje 2 1-7
Primario Parametrizacion de relés 3 1-8
Tamafio de campo 4 1-9
Tiempo de mantenimiento relé 1 1-5
Deteccidn de direccion 2 1-3
Supresion del transito transversal 3 1-9
Secundario Campo ancho 4 1-2
Nivel SMD 5 1-9
Tamafio de campo SMD 6 1-9
Funcién de filtro digital 7 1-2

Modificacion de la funcion

Pulsando la tecla X. Por cada pulsacién de la tecla el valor aumenta en 1
(n.° de funcién). Tras alcanzar la dltima funcién, el programa regresa a la
primera funcién. A continuacion el LED verde indica el nimero de la fun-
cion activada.

Modificacion del nivel
Pulsando la tecla Y. Por cada pulsacién de la tecla el valor aumenta en 1
(nivel). Tras alcanzar el Gltimo nivel, el programa regresa al primer nivel.

Salir del modo de programacion
Del modo de programacion se sale pulsando simultdnea y brevemente
ambas teclas X e Y.



Ajuste del sensor

Los ajustes estén identificados de la siguiente manera:

j. D+... Men( mando a distancia

j. P.1... Modo de programacién primario a través de teclas,
funcién n.° 1

Modo de programacién secundario a través de teclas,
funcién n.° 3

p.e
p.e

p.ej. S.3..

EX] Altura de montaje F+4

F+4+1...7

1=20hasta24m
2=25hasta29m
3=30hasta39m
4=40hastad9m

P2+1...7 (teclas)

5=50hastab9m
6=6.0 hasta6.9m
7=70hasta79m

La altura de montaje debe ajustarse obligatoriamente si no se
corresponde con el ajuste de fabrica.

EX] Funciones confort C

Estos ajustes preprogramados son adecuados para una configuracion
sencilla y rapida en aplicaciones estandar.

Mando

a distan-| Funcion Teclas
cia

C+1 Esténdar, detecta todos los objetos P1+1
C+2 Transito frontal, todos los objetos P1+2
C+3 Puerta de alta velocidad, todos los objetos P1+3
C+4 Detecta movimientos lentos, todos los objetos P1+4
C+5 Esténdar, discriminacién personas/vehiculos P1+45
C+6 Trénsito frontal, discriminacion personas/vehiculos | P.1+6
C+17 Puerta de alta velocidad, supresion de personas | P1+7
C+8 | Goqrmnacon porsonas veniculos P18

Aviso: La funcién confort seleccionada solo se lee y visualiza como tal
si no se modificaron pardmetros. Para mas detalles, véase la tabla
"Funciones confort" en 4.6.

EEI] Tamaiio de campo D

D+1...9 P.4+1...9 (teclas)
Niveles 1 (campo pequefio) hasta 9 (campo grande).
Para las dimensiones de campo, véase "Datos técnicos".

EEH Tiempo de mantenimiento de relé F+1

F+1+1...4 S.1+1...5 (teclas)

1=02s
2=05s
3=10s
4=20s
5=50s

El tiempo de mantenimiento de relé solo comienza después de transcurrir
otras funciones con efecto retardante..

[BH Deteccion de direccion E+1

Mando
a dis- | Funcion Teclas
tancia
E+1+1| Hacia delante, movimiento hacia el detector S.2+1
E+1+ 2| Hacia atrés, movimiento en direccion contraria al detector | S.2+2
E +1+ 3| Hacia delante y hacia atras S.2+43

EEE] Parametrizacion de relés E+2

Mando

a distan-| Funcion Teclas

cia

E+2+1 |Puerta estandar, discriminacion personas/vehiculos P3+1

E+2+2 |Puerta estandar, supresion de personas P3+2

E+2+3 |Puerta estandar, supresion de vehiculos P3+3
Puerta estandar, personas + vehiculos,

E+2+4 misma salida (relé 2) P3+4
Puerta estandar, personas + vehiculos,

E+2+5 salidas separadas por direccién P3+5

E+2+6 Pue'rta de alta velocidad, supresion de personas P3+6
(relé 2)
Puerta de alta velocidad, personas + vehiculos,

E+2+7 misma salida (relé 2) P3+7
Puerta de alta velocidad, personas + vehiculos,

E+2+8 salidas separadas por direccion P3+8

iVéase la tabla "Parametrizacion de relés" en el apdo. 4.6!

BRI Supresion del transito transversal STT F +5

La STT impide una apertura indeseada de la puerta en el caso de vehicu-
los 0 personas que solo transitan por delante de la puerta pero no preten-
den atravesarla.

F+5+1=DES.
F+5+2...9

S3+1
$3+2...9

iLa puerta permanece cerrada
en caso de transito
transversal! (Nivel 9)

La puerta se abre en caso de
transito transversal o de
aproximacian lateral (nivel 1)

Angulo de inclinacién 6ptimo en caso de funcién de transito transver-
sal: 30° hasta 45°

iLa supresion del transito transversal con clip no es posible!

X campo ancho B

B +1=CON.
B +2=DES.

S4+1
S4+2

Campo sin clip Campo con clip

<S> -
= LB
(SISISSS 20502055
SIS Pt et le e %
BLEISZISZIZS LRSS
oS00 050 % 2SS
JEE2I2I22S SRS
SIS CHSZSLSISISTS.
190 %6 %0 %% 92%6%6%%6%:%
G %% %% 990969 %% %%
SIS SIS
SIS ‘0’0‘0‘0’0‘
TS5 SRS
RS NeSesete
s s

iEn el caso de utilizar el clip mecdnico para ajustar un campo ancho debe
activarse esta opcion! Para el montaje del clip, véase 3.1.

A El sensor no funciona correctamente en el caso de un ajuste incorrecto.

EEI3 Slow Motion Detection (SMD) F+3

Se detectan los movimientos mas minimos (por asf decirlo estaticos) en
cuanto se haya activado el sensor. El sensor solo transmite la sefial cor-
respondiente al sistema de control de la puerta cuando durante el tiempo
de vigilancia ajustado ya no se registre ningin movimiento. Durante este
tiempo de vigilancia la sensibilidad puede seleccionarse como decre-
ciente o constante.



Mando a distancia | Funcion Teclas
F+3+1 DES. S5+1
F+3+2..5 Sensibilidad decreciente S5+2...5
F+3+6...9 Sensibilidad constante S5+6...9

Campo SMD
adicional

Campo SMD
Campo de deteccién

Ajustes especiales

Apertura manual de la puerta

A +1 = Ambos relés DES.

A +2=Relé 1 CON.

A +3 = Relé¢ 2 CON.

A + 4 = Ambos relés DES., modo de configuracién abandonado

Restablecer A+9

Con esta funcion se restablecen los ajustes de fabrica de todos los para-
metros del aparato (véase 4.1) y comienza una nueva fase de inicializaci-
6n como cuando se enciende el aparato.

Ademés, al restablecer los ajustes se borra el cdigo de acceso. Hay dos
posibilidades para restablecer el ajuste de fabrica del aparato:
1) Con el mando a distancia
A +9 = Restablecer
2) Con las teclas de mando:
Pulsar simultdneamente las teclas X e Y durante 8 segundos.
Cada 2 segundos se encienden brevemente ambos LED. Después
de 8 segundos estén encendidos ambos LED. El reset se efectlia
tras soltar las teclas.

Cadigo de acceso

El Herkules 2 puede protegerse contra una manipulacién indeseada por
medio de un cédigo de acceso de cuatro digitos. Con este c6digo puede
volver a activarse en todo momento el modo de configuracion a través del
mando a distancia para realizar ajustes. Esta funcién esté desactivada de
fabrica.

Activar el codigo de acceso:

El codigo solo puede guardarse si el sensor ya se encuentra en el modo
de configuracion. El aparato esta protegido directamente después de
guardar el cédigo. (El modo de configuracion se desactiva).

1. Pulsar el botén Start G
-> G y uno de los botones 1...7 se encienden
2. Pulsar Cy luego 9
= Cy 2 se encienden
=> La funcién "Cédigo de acceso" estd desactivada
(ningtin cddigo guardado)
3. Introducir un cédigo de cuatro digitos (libremente seleccionable
desde 1111 hasta 9998)
4. Pulsar €
- C + 1 se encienden
=> La funcién "Cédigo de acceso" esté activada (cédigo guardado).
El modo de configuracién esta desactivado (el aparato esta protegido).

Desactivar el cadigo de acceso:
El cadigo solo puede borrarse si el sensor ya se encuentra en el modo de
configuracion.

1. Pulsar el botén Start G
-> G y uno de los botones 1...7 se encienden
2. Pulsar C y luego 9
- C + 1 se encienden
-> La funcién "Cédigo de acceso” esta activada
3. Pulsar cuatro veces 9, y luego C
- Cy 2 se encienden
=> La funcién "Cédigo de acceso" esta desactivada (cédigo borrado)

Activar el modo de configuracion

La conexion entre el mando a distancia y el Herkules 2 sélo puede esta-
blecerse si el sensor se encuentra en el modo de configuracion.

Después de encender el sensor esta activado el modo de configuracion.
30 minutos después del Gltimo ajuste se sale automéaticamente de este
modo.

El modo de configuracion puede activarse de las siguientes maneras:
— Pulsando cualquier tecla de mando del sensor (x 0 y)

— Interrumpiendo la alimentacion eléctrica

—Mediante cédigo de acceso con el mando a distancia

El' modo de configuracién sélo puede activarse mediante el mando a
distancia si anteriormente se guardd un cédigo (véase "Cadigo de acce-
s0")

1. Pulsar el botén Start G
=> Gy uno de los botones 1...7 se encienden

2. Pulsar Cy luego 9
= Cy 1 seencienden
-> La funcién "Cédigo de acceso” esta activada

3. Entrada del cédigo de cuatro digitos 1111-9998

4. Pulsar C
= Cy 1 seencienden
-> Modo de configuracién activado
-> El sensor esté listo para la programacion
-> Si se encienden Cy 2, el cddigo es incorrecto
-> Volver a empezar con 1

Desactivar la funcion "Cédigo de acceso" (borrar cadigo)
sin mando a distancia

Pulsar simultdneamente ambas teclas de mando X e Y durante 8 s.
iCada 2 s se encienden brevemente ambos LED!
=> El ajuste de fabrica del aparato esta restablecido
-> La funcién "Cddigo de acceso” esta desactivada
-> (Cédigo borrado)
-> Comienza una nueva fase de inicializacién y aprendizaje
(véase 4.1)

Funcion de filtro digital
En situaciones de montaje especiales, posiblemente sea necesario

activar la funcién de filtro. Unas fuentes de interferencias préximas
pueden causar activaciones erréneas.

F+6+1=CON. S7+1
F+6+2=DES. S7+2

Direccionamiento Herkules 2

En el Herkules 2 pueden ajustarse 7 direcciones diferentes para la
comunicacién con el mando a distancia RegloBeam 2. Las direcciones
1-4 se ajustan con el interruptor DIP instalado.

(O

- Ve ON
Direccion 1* @

Interruptor de ©
direccionamiento . . ov |2
Direccién 2 S
\©
o
ON [0
Direccion 3 @ ©
2
. .z ON =)
Direccion 4 *<

Las direcciones 5-7 se ajustan con el mando a distancia.

F +8 + 5= Direccion 5
F + 8 + 6 = Direccion 6
F + 8+ 7 = Direccién 7
F + 8 +9 = Leer la direccién ajustada de interruptor DIP

El direccionamiento diferente debe realizarse en el caso de sensores
montados unos al lado o enfrente de otros que se encuentren dentro
del alcance del mando a distancia.
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I} Eliminacion de fallos

Sintoma Posible causa Solucion Refere’ncla
al capitulo
i Modificar el &ngulo de inclinacion del
Inversion de la puerta El sensor ve la puerta moduloradar 44
La puerta se abre: Una fuente de interferencias afecta al Activar el filtro de supresién de 517
activacion errénea campo de radar(p. ej. tubo fluorescente) interferencias (F6+1) ’
. . - : - i 5.10
Deteccion tardia o no detecciénde | Campo demasiado pequefio, altura de g_)m?rotl)ar |et| tarrgjano detcampo (Dl : '('F%L) 1..7) 58
ersonas montaje incorrectaajustada Justar 1a aitura de montaje Correcta {ra+1. . :
P Controlar el ajuste para el campo ancho. 5.15
La identificacion P/V no funciona Altura de montaje incorrecta introducida Aljustar la altu_ra de montaje correcta (F4+1...7) °8
Controlar el ajuste para el campo ancho. 5.15

Datos técnicos

Tecnologia Radar Doppler con modulo planar Carcasa Aluminio negro anodizado,

Frecuencia de emision 24.05—24.25 GHz tapa de policarbonato

Potencia de emision <20 dBm Dimensiones 134 x 82 x 75 mm

Tension de servicio 12-28 VAC, 12-36 VDC Peso 720 g incl. cable

Corriente de servicio max. 75 mA Clase de protec. (EN 60529) [P 65

K;lecuenua de red o0 }12 = gg{ggiggg TIPS 2 25 km/h para vehiculos
argen de temperatura —30° hasta 60° C

Humedad del aire 0 % hasta 95 % relativa, sin condensacion Cable Longitud 5 m, 8 x 0,14 mm2

Altura de montaje

2.0 hasta 7 m

Paises indicados

EU, EFTA, US, CA

Salidas de relé

Contactos de conmutacién sin potencial

Tensién de conmutacién

max. 48 VAC/DC

Dimensiones de campo con
inclinacion de 30°

De 2,5 m x 3 m (AxF) Altura 2 m
A5 mx7m(AxF) Altura 7 m

Corriente de conmutacion

méx. 0.5 A AC

IE} Declaracion de conformidad UE

CE€ \Veradjunto

IE} WEEE

E Los aparatos con este simbolo deben tratarse de manera especial al ser eliminados. Dicha eliminacion debe efectuarse de conformidad con las
leyes de los correspondientes paises para la eliminacién respetuosa con el medio ambiente, el reacondicionamiento y el reciclaje de aparatos
= cléctricos v electronicos.

L] Homologacion FCC

2 Este aparato cumple los requisitos de la Parte 15 de las normas FCC y de la norma RSS-210 de Industry Canada.

Advertencia: Si se realizan cambios o modificaciones en este aparato puede anularse la autorizacién FCC para poner en funcionamiento
dicho aparato.

i Contacto

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com
Designed in Switzerland / Made in China



