Herkules 2

Radarowy czujnik ruchu do bram przemystowych

Ttumaczenie oryginalnej instrukcji obstugi

Il Wskazowki bezpieczeristwa

Urzadzenie moze by¢ eksploatowane z zastosowaniem niskiego

A napiecia bezpiecznego z rozdzieleniem obwodéw elek-
trycznych. Wszelkie ingerencje i naprawy nalezy zlecac
wyfacznie dostawey. Unikaé kontaktu z elektronicznymi podze-
spotami czujnika.

B3 Opis czujnika
Herkules 2
Radarowy czujnik ruchu do bram przemystowych

@ Obudowa

@ Pokrywa przednia

® Scianka tylna

@ Katownik montazowy @ Przycisk

® Mocowanie @ Przycisk [

® Sruby pokrywy @ Przetacznik adresowania
@ Kabel 8-stykowy ® Czerwona dioda

Modut planamy radaru Zielona dioda

®Zacisk srubowy @® Klips

H Instalacja

[EE} Przed montazem

Identyfikacja oséb/pojazdow: Wybdr, czy zadane jest rozréznienie
os6b/pojazdéw. Jezeli tak, minimalna wysoko$¢ montazu czujnika wyno-
si 3 metry!

Geometria pola: Wybdr, czy ma by¢ zastosowana waska czy szeroka
geometria pola. W przypadku szerokiego pola nalezy zastosowac klips.

Uwaga: Klips mozna zastosowac do maks. wysokosci montazu
4 m. Nie jest zamontowany w stanie fabrycznym. (Jest jednak zatozony
7 tytu anteny.)

WAZNA INFORMACJA:
Prawidtowo zatrzasnac
klips!

/74 BBC

BIRCHER

Smart Access

4 Gdy urzadzenie jest juz podtaczone, przerwac zasilanie na 5 sekund!

B Po montazu nalezy aktywowa¢ szerokie pole za pomoca pilota zdalnej

obstugi (B+1).

Adresowanie: Do kazdego czujnika mozna przyporzadkowac jeden
adres (od 1—4 za pomoca mikroprzetacznika DIP oraz od 5—7 za pomoca
pilota zdalnej obstugi). Rézne adresy sa konieczne wtedy, jezeli w

zasiegu jednego pilota zdalnej obstugi znajduje sig kilka czujnikéw.

Adres 1* @ON
Adres 2 @ON
Adres 3 @ON
Adres 4 @’

Kolejne adresy 5, 6 + 7 mozna ustawi¢ za pomoca pilota zdalnej

obstugi (F+8+5...7)

m Montaz mechaniczny

— Czujnik musi by¢ zamontowany stabilnie na réwnej ptaszc-

zyinie. (unika¢ wibracji)

— Obiekty, takie jak rosliny, flagi, wentylatory itd. nie moga

wchodzi¢ w strefe detekeji radaru.

— Nie wolno zakrywa¢ czujnika ostonami/tabliczkami

— Unika¢ ustawiania lamp fluorescencyjnych w bezpo$rednim

sasiedztwie strefy detekcji

— Zamontowac urzadzenie po$rodku nad brama
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* Ustawienie fabryczne
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otwory zgodnie z zaleceniami.

N

Zastosowac szablon do wierce-
735(2.89) nia dofaczony do opakowania!

. Naklei¢ szablon do wiercenia na $cianie lub stropie i wywierci¢

T 11

. Przeprowadzi¢ kabel przez odpowiedni otwér uchwytu montazowego,

zwracajgc uwage na dostateczng dtugo$é wymagang do rozprowad-

zenia kabli.
. Dokreci¢ uchwyt montazowy.

3
4. Zawiesic¢ czujnik na uchwycie montazowym i ustawi¢ zagdany kat

czujnika. Standardowy kat nachylenia: 30°
5. Podfaczy¢ kable zgodnie z tabliczka znamionowa.

Montaz na $cianie: Montaz na stropie:

3440198
11/18

POLSKI



[EE] Potaczenia elektryczne

12-28VAC/12-36V DC
12-28 VAC/12-36 'V DC
Przekaznik 1

48V AC/DC
55VA /24 W

Przekaznik 2
Q 48V AC/DC
55 VA /24 W

niebieski

czerwony _|

EXJ] Wiaczanie i ustawienie fabryczne

Po podtaczeniu napiecia zasilania czerwona dioda sygnalizuje
poprzez miganie proces «Uruchamiania»

Ustawienie fabryczne jest przystosowane do nastepujacych parametréw
— Wysoko$¢ montazu od 4,0 do 4,9 m

— (Czas podtrzymania przekaznika 2 s

— Funkcja Wykrywanie ruchu wolnego jest wytaczona

— Funkgja rozréznienia oséb/pojazdéw jest aktywna

— Optymalizacja ruchu poprzecznego jest wytaczona

— Wykrywanie ruchéw w kierunku czujnika (do przodu)

Za pomoca pilota zdalnej obstugi (A+9) mozna w kazdej chwili
przywrocic¢ ustawienie fabryczne!

EX] Nawiazanie pofaczenia za pomoca pilota zdalnej obstugi

nadajnik i odbiornik
podczerwieni

®
przyciski numeryczne >
®Ddo® DO O
® miejsce na
0) baterie
przyciski funkcyjne | ) - $ruba zamy-
®do® ® kajaca
przycisk @ © ° y

strona przednia strona tylna

Nacisna¢ przycisk G na pilocie zdalnej obstugi. Po nawigzaniu potaczenia $wieci
przycisk ,,G" oraz jeden z przyciskéw od 1 do 7 (adres ustawiony na czujniku).

Jezeli przycisk ,,G" miga, oznacza to, ze potaczenie nie moze by¢ nawigzane.

=> Przyblizy¢ pilota do czujnika i skierowaé go bezposrednio na czujnik
-> Sprawdzi¢ baterie w pilocie

Uwagi ogélne:

Migajace przyciski pilota wskazuja, 7e Herkules 2 nie zapisat dokonanych
ustawien programowania.

Swiecace przyciski pilota zdalnej obstugi oznaczajg, ze Herkules 2 przejat i
zapisat warto$c.

X} Tryb konfiguracii

Potaczenie miedzy pilotem a czujnikiem Herkules mozna nawigza¢ tylko
wtedy, gdy czujnik znajduje sig w trybie konfiguracji. Tryb konfiguracji jest
aktywny po wigczeniu czujnika. Po uptywie 30 minut od dokonania ostat-
niego ustawienia nastepuje automatyczna dezaktywacja tego trybu.
Tryb konfiguracji mozna aktywowa¢ w nastepujacy sposéb:

— Naciskajac dowolny przycisk na czujniku (x lub y)

— Odcinajac doptyw pradu

— Za pomoca kodu dostepu przy uzyciu pilota

Tryb konfiguracji mozna aktywowac za pomocg pilota zdalnej obstugi
tylko wtedy, jezeli wczesniej zapisano w pamieci kod (patrz kod
dostepu)

1. Nacisna¢ przycisk Start G
-> G oraz jeden z przyciskéw od 1...7 $wieca sie

2. Nacisnac C , nastepnie 9
- Ci1swieca sie
=> Funkcja kodu dostepu jest wigczona

3. Wprowadzanie czterocyfrowego kodu 1111 - 9998

4. Nacisnac C
= Ci1$wieca sie
-> Tryb konfiguracji jest wiaczony
-> Czujnik jest gotowy do zaprogramowania
-> Jezeli € i 2 $wieca sig, oznacza to, ze kod byt nieprawidfowy
-> Ponowne rozpoczecie w punkcie 1

EXY Waine ustawienia

1. Wybra¢ poziom komfortu (C+1...8)
2. Ustawic¢ wysokos$¢ montazu (F+4+1...7), jezeli rézni sie od ustawie-
nia fabrycznego.

Uwaga: Ustawienie nieprawidtowej wysokosci montazu
skutkuje nieprawidtowym dziataniem czujnika!

3. Ustawic rozmiar pola (D+1...9), w razie potrzeby przez kat nachyle-
nia, 0—90°, w etapach co 15°

EXJ Wskazniki na czujniku

Faza rozruchu

Czerwona dioda | Miga kilkakrotnie podczas uruchamiania, najpierw powoli,

nastepnie szybko

Konfiguracja
Zielona dioda Sygnalizuje poprzez czestotliwo$é migania okreslony para-
metr (nr funkeji)
Czerwona dioda | Sygnalizuje poprzez czestotliwo$¢ migania poziom para-
metru
Praca
Zielona dioda Swieci po wykryciu obiektu, przekaznik 2 jest aktywowany
Zielona dioda Miga po wykryciu obiektu w polu SMD

Czerwona dioda

Swieci po wykryciu obiektu, przekaznik 1 jest aktywowany

Objasnienia

SMD = wykrywanie ruchu wolnego

Wykrywane sg najmniejsze (quasi-statystyczne) ruchy, gdy brama sie
otwiera. Zamyka sie dopiero wtedy, jezeli w ustawionym czasie monito-
rowania nie zostaje zarejestrowany zaden ruch

CTM = maskowanie ruchu poprzecznego

Maskowanie ruchu poprzecznego zapobiega przypadkowemu otwarciu
drzwi po wykryciu obiektéw, ktére jedynie przejezdzaja koto bramy, bez
zamiaru przejechania przez nia.

Identyfikacja P/V

/a pomoca tej funkcji mozna wybrac¢, czy osoby badZ pojazdy maja posia-
da¢ oddzielne podtaczenie do wyjs¢ przekaznikdw (patrz tabela Parame-
tryzacja przekaznikdw).



EXJ Przeglad ustawien

Funkcje komfortowe (patrz rozdziat 5.9)

Przyciski C+1 C+2 C+3 C+4 C+5* C+6 C+7 C+8
Standardowy | Czotowy Szybki Czuty Czotowy Czotowy Szybki Czuty
Wykrywanie Wszystkie Identyfikacja osob/pojazdéw, brak wykrywania osob
obiektow
Rodzaj bramy Standardowa | Standardowa Brama Standardowa | Standardowa| Standardowa Brama Standardowa
szybkobiezna szybkobiezna
Zastosowanie Standardowe | Gféwny ruch | Brama szybko- | Wykrywa wolne | Standardowa | Gtéwny ruch | Brama szybko- [Wykrywa wolne
czofowo biezna obiekty czofowo biezna obiekty
B: Szerokie pole Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2
wyt. wyt. wyt. wyt. wyt. wyt. wyt. wyt.
D: Rozmiar pola Poziom 6 Poziom 6 Poziom 6 Poziom 8 Poziom 6 Poziom 6 Poziom 6 Poziom 8
E+1: Rozpoznawanie Poziom 1 Poziom 1 Poziom 1 Poziom 1 Poziom 1 Poziom 1 Poziom 1 Poziom 1
kierunkowe w przéd w przéd w przéd w przod w przéd w przéd w przéd w przéd
E+2: Parametryzacja Poziom 5 Poziom 5 Poziom 8 Poziom 5 Poziom 1 Poziom 1 Poziom 6 Poziom 1
przekaznika R2: w przéd R2: w przéd R2: w przéd R2: w przéd R2: pojazd R2: pojazd R2: pojazd R2: pojazd
R1: w tyt R1: w tyt R1:w tyt R1: w tyt R1: osoba R1: osoba R1: - R1: osoba
F1: Czas potrzymania | Poziom 4 Poziom 4 Poziom 4 Poziom 4 Poziom 4 Poziom 4 Poziom 4 Poziom 4
przekaznika 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s 2s
F3: SMD Poziom 1 Poziom 2 Poziom 1 Poziom 8 Poziom 1 Poziom 2 Poziom 1 Poziom 8
wyt. staby wyt. silny wyt. staby wyt. silny
F5: QVA Poziom 1 Poziom 6 Poziom 1 Poziom 2 Poziom 1 Poziom 6 Poziom 1 Poziom 2
wyt. sredni wyt. staby wyt. sredni wyt. staby
F6: cyfrowa funkcja Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2 Poziom 2
filtra wyt. wyt. wyt. wyt. wyt. wyt. wyt. wyt.
F7: Pole SMD Poziom 1 Poziom 5 Poziom 1 Poziom 5 Poziom 1 Poziom 5 Poziom 1 Poziom 5
maty sredni maty Sredni maty sredni maty sredni
F8: Adres mikro- mikro- mikro- mikro- mikro- mikro- mikro- mikro-
’ przetacznik | przetacznik | przetacznik | przetacznik | przetacznik | przetacznik | przetacznik | przetacznik
DIP DIP DIP DIP DIP DIP DIP DIP

* Ustawienie fabryczne

Parametryzacja przekaznika (patrz rozdziat 5.13)

E+2 1 2 3 4 5 6 17 8

Zastosowanie Standardowe Brama szybkobiezna

Przekaznik 2
(zielona dioda)

Przekaznik 1
(czerwona dioda)

- . . . . =S .
_Jimws  Przefgczenie po wykryciu Przetaczenie po wykry- Przetaczenie na rozpozna- ‘\E! Przetaczenie na rozpozna-
pojazdu ciu osoby wanie kierunkowe (E+1+1) &= wanie kierunkowe (E+1+1

lub E+142)



Konfiguracja poszczegélnych parametréw za pomoca pilota zdalnej obstugi «<RegloBeam 2»

Parametr Kod Poziom | Krotki opis

Odczyt kodu dostepu C+9 Wskaznik 1| Kod zapisany
Wskaznik 2| Brak kodu

Ustawianie kodu 049 XXXX+C | Liczba w zakresie od 1111-9998, potwierdzi¢ przyciskiem C
Whprowadzanie kodu XXXX+C | Wprowadzi¢ zadany kod i potwierdzi¢ przyciskiem C

Usuwanie kodu 9999+C Kod usunigty

Odczyta¢ ustawiony adres
5-7 Ustawi¢ adres 5-7
9 Wezyta¢ adres mikroprzefacznika DIP

Ustawianie adresu F+8

Funkcja komfortowa C 1-8 Patrz tabela Funkcje komfortowe

1 20-24m

2 25-29m

3 30-33m Identyfikacja osob/pojazdéw: \Wybor, czy zadane jest rozréznie-
Wysokos¢ montazowa F+d g* 40-43m A nie os6b/pojazdéw. Jezeli tak, minimalna wysoko$¢ montazu czujni-
6
7

50-59m ka wynosi 3 metry!
6,0-6,9m

70m

1-3 mate
4-6* Srednie
7-9 duze

Rozmiar pola D

1 02s
2 05s
3 10s
4* 20s
50s

Czas potrzymania przekaznika F+1

*

w przéd
w tyt
w prz6d i w tyt

Rozpoznawanie kierunkowe E+1

W N = Ol

*

Brama standardowa, rozréznienie oséb/pojazdéw

Brama standardowa, brak wykrywania 0séb

Brama standardowa, brak wykrywania pojazdéw

Brama standardowa, osoby + pojazdy, to samo wyjécie

Brama standardowa, osoby + pojazdy, wyj$cia z podziatem na kierunki
Brama szybkobiezna, brak wykrywania oséb

Brama szybkobiezna, osoby + pojazdy, to samo wyjécie

Brama szybkobiezna, osoby + pojazdy, wyjscia z podziatem na kierunki

Ustawienia parametréw

przekaznika 42

OO Ol wuN —

—
*

wyfaczony
niskie
Srednie
wysokie

Maskowanie ruchu poprzecznego

CTM F+5

T
o o w

wigczony
wytaczony

Szerokie pole B

*

*

wytgczony
05s
10s zmniejszanie czuto$ci
15s
20s
05s
10s stafa czutosc¢
15s

9 20s

Wykrywanie ruchu wolnego

SMD F+3

OO Ol WN =N —

1*-3 mate
4-6 Srednie
7-9 duze

Rozmiar pola SMD F+7

wiaczony Uniknigcie ew. fatszywych uruchomieri przez $wietléwki
wyfaczony

Cyfrowa funkcja filtra F+6

Wytaczy¢ obydwa przekazniki

Reczne otwieranie bramy A Wiacayé przekainik 1

=

Zamykanie trybu konfiguracji

1
2
1
2
3 Wiaczy¢ przekaznik 2
4
9

Reset A Reinicjalizacja

* Ustawienie fabryczne



nadajnik i odbiornik

IEl Objasnienie funkii i ustawien
XN 04olny opis pilota zdalnej obstugi

Czujnik Herkules 2 mozna tatwo i wygodnie obstugiwac za pomoca pilota
zdalnej obstugi RegloBeam 2, stojac na ziemi. Przekazywanie danych
miedzy pilotem RegloBeam 2 a czujnikiem Herkules 2 zapewniane przez
nadajnik i odbiornik podczerwieni dziata w obydwu kierunkach, a wigc w
kierunku czujnika i od czujnika. Ustawione warto$ci sg odczytywane z
pilota RegloBeam 2 bezpos$rednio po zaprogramowaniu i wy$wietlane do
kontroli. Zapewnia to bezpieczne i prawidtowe programowanie!

EE3 Funkcia pilota zdalnej obstugi «RegloBeam 2»

Pilot zdalnej obstugi «RegloBeam 2» steruje sie za pomoca kombinacji
przyciskéw funkeyjnych i numerycznych. Zwréci¢ uwage na prawidtowa
obstuge zgodnie z rozdziatem 4.2.

Migajace przyciski na pilocie RegloBeam 2 oznaczaja, ze przekazywanie
danych nie zostato w petni zrealizowane. Nalezy chroni¢ ztgcze na
podczerwien przed bezpo$rednim promieniowaniem stonecznym badZ
pochodzacym z innych Zrédet.

IEE] Budowa pilota zdalnej obstugi «RegloBeam 2»

podczerwieni

®
przyciski numeryczne |
@Ddo®
miejsce na
baterie
przyciski funkcyjne | ,
—— $ruba zamy-
® do® kajaca y
® ®

przycisk
©

strona przednia

strona tylna

EX Tryb konfiguracii

Potaczenie miedzy pilotem RegloBeam 2 a czujnikiem Herkules 2 mozna
nawigzac tylko wtedy, gdy czujnik znajduje sie w trybie konfiguracji. Tryb
konfiguracji jest aktywny po wiaczeniu czujnika. Ze wzgledéw bez-
pieczenstwa tryb konfiguracji zostaje automatycznie wytaczony po
uptywie 30 min od ostatniego ustawienia dokonanego w czujniku. Tryb
ten mozna takze zamknaé¢ w dowolnym momencie, naciskajac przyciski
A+4.

Dostepne sa trzy mozliwosci aktywacji trybu konfiguracji:
a) Naci$niecie dowolnego przycisku X lub Y na czujniku

= NP

Y

[

=

Je | §

/

przycisk
przycisk

b) Ponowne uruchomienie czujnika (przerwa w zasilaniu)

¢) Dostep za pomoca kodu dostepu wprowadzanego na pilocie

X3 Nawiazywanie potaczenia

Nacisna¢ przycisk Start G na pilocie RegloBeam 2

-> Po nawiazaniu potaczenia $wieci przycisk G oraz jeden z przyciskéw od
1 do 7 (adres czujnika)

=> Jezeli przycisk G miga, nawigzanie potgczenia nie powiodto sie

=> Przyblizy¢ pilota do czujnika i skierowaé go bezposrednio na czujnik

-> Sprawdzi¢ baterie w pilocie RegloBeam 2.

-> Jezeli nic sie nie zaswieca, wymienié¢ baterie.

=> Jezeli $wieci sig przycisk G i jeden z przyciskéw od 1 do 7, ale nie ma
mozliwosci dokonania ustawien, oznacza to, ze tryb konfiguracji nie
jest aktywny.

Przeglad poszczegdlnych parametréw oraz ustawienia pozioméw komfor-
tu sg juz zawarte w pierwszej czesci (4.6).

Uwaga: Programowanie musi nastapi¢ w ciagu 30 s. Po uptywie tego
czasu konieczne jest ponowne wejscie do trybu programowania (nacisnac
przycisk G).

EX3 Konfiguracja za pomoca przyciskéw

@,

Sposaob postepowania
Nacisna¢ réwnoczesnie
przyciski X 'Y, aby przej$¢

przycisk do zadanego trybu

przycisk[X]

Tryb podstawowy:
Nacisna¢ rownoczesnie przyciski X i Y i przytrzymac przez 2 s
-> za$wieci sie zielona dioda, nastgpnie zwolni¢ przyciski

Tryb wtérny:
Nacisng¢ réwnoczes$nie przyciski X i Y i przytrzymaé przez 4 s
-> za$wieci sig czerwona dioda, nastepnie zwolni¢ przyciski

Resetowanie:
Nacisna¢ réwnoczesnie przyciski X i Y i przytrzymac¢ przez 8 s
-> zadwieca sig obydwie diody, nastepnie zwolni¢ przyciski

Tryb Parametr (przycisk X) Nr Przycisk
funkeji | poziomu 'Y
Stopier komfortu 1 -8
Podstawowy Wysoko$¢ montazowa 2 1-7
Parametryzacja przekaznika 3 1-8
Rozmiar pola 4 1-9
Czas zwioki przekaznika 1 1-5
Rozpoznawanie kierunkowe 2 1-3
Maskowanie ruchu poprzecznego| 3 1-9
Widrny Szerokie pole 4 1-2
Poziom SMD 5 1-9
Rozmiar pola SMD 6 1-9
Cyfrowa funkcja filtra 7 1-2

Zmiana funkcji

Poprzez nacisniecie przycisku X. Kazdorazowe naci$nigcie przycisku
zwigksza warto$¢ o 1 (nr funkeji). Po ostatniej funkcji program powraca z
powrotem do pierwszej funkcji. Zielona dioda wskazuje nastepnie numer
aktywowanej funkcji.

Zmiana poziomu

Poprzez nacisnigcie przycisku Y. Kazdorazowe naci$nigcie przycisku
zwigksza warto$¢ o 1 (poziom). Po ostatnim poziomie program powraca z
powrotem do pierwszego poziomu.

Zamykanie trybu programowania
Zamkniecie trybu programowania nastepuje po krétkim jednoczesnym
nacisnigciu przyciskéw X i Y.



Ustawianie czujnika

Ustawienia sa oznaczone w nastgpujacy sposob:

np. D+... Menu pilota zdalnej obstugi

np. P1... Podstawowy tryb programowania za pomoca przyciskéw, nr
funkeji 1

np. S.3... Wtérny tryb programowania za pomoca przyciskdw, nr
funkeji 3

EXJ Wysokosé montazu F+4

F+4+1...7 P2+1...7 (przyciski)
1=20do24m 5=50do59m
2=25d0o29m 6=60do69Im
3=30do39m 7=70do79m
4=40do49m

Jezeli wysoko$¢ montazu nie jest zgodna z ustawieniem fabrycznym,
nalezy ja koniecznie ustawic.

EX] Funkcje komfortu C

Te wstepnie zaprogramowane ustawienia zapewniaja fatwa i szybka
konfiguracje w przypadku zastosowan standardowych.

Pilot Funkcja Przyciski
C+1 Standardowo, wykrywa wszystkie obiekty P1+1
C+2 Ruch czotowy, wszystkie obiekty P1+2
C+3 Brama szybkobiezna, wszystkie obiekty P1+3
C+4 Wykrywa powolne ruchy, wszystkie obiekty P1+4
C+5 Standardowo, rozréznienie os6b/pojazdéw P1+5
C+6 Ruch czotowy, rozréznienie oséb/pojazdéw P1+6
C+7 Brama szybkobiezna, brak wykrywania os6b P1+7
C+8 | Wykrywa powolne ruchy, P1+8
rozréznienie 0s6b/pojazdow

Uwaga: Wybrana funkcja komfortu jest odczytywana i wy$wietlana
jako taka tylko wtedy, jezeli nie zmieniono zadnych parametréw.
Informacje szczeg6towe, patrz tabela Funkcje komfortu w punkcie 4.6.

EEI] Rozmiar pola D

D+1...9 P.4+1...9 (przyciski)
Poziomy od 1 (mate pole) do 9 (duze pole)
Wymiary pola sa podane w cze$ci Parametry techniczne.

EEEl Czas podtrzymania przekaznika F+1

F+1+1...4

1=02s
2=05s
3=10s
4=20s
5=50s

S.1 +1...5 (przyciski)

Czas podtrzymania przekaznika rozpoczyna sie z opéznieniem, dopiero po

uptywie czasu innych funkgji.

EEE Rozpoznawanie kierunkowe E+1

Pilot Funkcja Przycisk
i
E+1+1 | W przdd, ruch w kierunku czujnika S.2+1
E+1+2 | W tyt, ruch w kierunku odwrotnym od czujnika S2+2
E+1+3 | wprzod i w tyt S.2+3

EXE] ustawienie parametréw przekaznika E+2

Pilot Funkcja Przyciski

E+2+1 | Brama standardowa, rozréznienie oséb/pojazdéw | P3+1

E+2+2 | Brama standardowa, brak wykrywania oséb P3+2

E+2+3 | Brama standardowa, brak wykrywania pojaz- P3+3
dow

E+2+4 | Brama standardowa, osoby + pojazdy, to samo | P3+4
wyjscie (przekaznik 2)

E+2+5 | Brama standardowa, osoby + pojazdy, wyj$cia z | P3+5
podziatem na kierunki

E+2+6 | Brama szybkobiezna, brak wykrywania osob P3+6
(przekaznik 2)

E+2+7 | Brama szybkobiezna, osoby + pojazdy, to samo | P3+7
wyjscie (przekaznik 2)

E+2+8 | Brama szybkobiezna, osoby + pojazdy, wyjscia z | P3+8
podziatem na kierunki

Patrz réwniez tabela Ustawienia parametréw przekaznika w punkcie 4.6!

EEI] Maskowanie ruchu poprzecznego CTM F +5
Maskowanie ruchu poprzecznego zapobiega przypadkowemu otwarciu
drzwi po wykryciu pojazdéw bad? osdb, ktdre jedynie przejezdzajg lub
przechodza obok bramy, bez zamiaru przejechania/przej$cia przez nig.

S3+1
$3+2..9

F+5+1=wyt
F+5+2...9

Brama pozostaje przy ruchu
poprzecznym zamknieta!
(poziom 9)

Brama otwiera sig przy ruchu
poprzecznym lub zblizaniu sig z
boku (poziom 1)

Optymalny kat nachylenia przy funkcji ruchu poprzecznego: od 30° do 45°

Jednoczesne zastosowanie maskowania ruchu poprzecznego i
klipsa nie jest mozliwe!

EEI szerokie pole B

B+1=wt
B +2=wyt

S4+1
S4+2

Pole bez klipsa Pole z klipsem
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Opcja ta musi zostaé wigczona w przypadku zamontowania klipsa do
zwigkszenia pola. Montaz klipsa, patrz 3.1.

Przy nieprawidtowym ustawieniu, czujnik nie dziafa.

EEI3 Wykrywanie ruchu wolnego (SMD) F+3

Po aktywacji czujnika wykrywane sg najmniejsze (quasi-statystyczne)
ruchy. Dopiero gdy w ustawionym czasie kontroli nie zarejestrowano zad-
nego ruchu, czujnik przekazuje odpowiedni sygnat do uktadu sterowania
bramy. Czuto$¢ w tym czasie monitorowania moze sig zmniejszac lub by¢
stafa.



Pilot Funkcja Przyciski
F+3+1 wytaczony S5+1
F+3+2...5 zmniejszanie czutosci S5+2...5
F+3+6...9 stafa czuto$¢ S5+6...9
dodatkowe
pole SMD
pole SMD
Pole detekgji

Ustawienia specjalne

Reczne otwieranie bramy

A + 1 = obydwa przekazniki wyt.

A + 2 = przekaznik 1 wt.

A + 3 = przekaznik 2 wt.

A + 4 = obydwa przekazniki wyt., zamykanie trybu konfiguracji

Reset A+9

Funkcja ta stuzy do resetowania wszystkich ustawien urzadzenia do usta-
wien fabrycznych (patrz 4.1), po czym rozpoczyna sie nowa faza inicjali-

zacji urzadzenia.

Resetowanie powoduje ponadto usunigcie kodu dostepu. Istniejg dwie

mozliwo$ci przywrécenia ustawien fabrycznych urzadzenia:
1) Za pomoca pilota zdalnej obstugi

A +9 = resetowanie
2) Za pomocg przyciskdw na czujniku

Nacisna¢ réwnoczesnie przyciski X i Y i przytrzymac przez 8 sekund.
Co 2 sekundy na chwile zapalaja sie obydwie diody. Po 8 sekundach
$wieca obydwie diody. Reset nastepuje po zwolnieniu przyciskdw.

Kod dostepu

Czujnik Herkules 2 mozna zabezpieczy¢ przed niepozadang manipulacja za
pomocg czterocyfrowego kodu dostepu. Kod ten umozliwia aktywacje try-
bu konfiguracji za pomoca pilota, w celu dokonania niezbednych usta-

wien. W stanie fabrycznym funkcja ta jest wyfaczona.

Witaczanie kodu dostepu:

Kod mozna zapisaé tylko wtedy, gdy czujnik znajduje sie juz w trybie kon-
figuracji. Urzadzenie jest zabezpieczone od razu po zapisie kodu. (tryb kon-

figuracji zostaje wyfaczony)

1. Nacisna¢ przycisk Start G
-> G oraz jeden z przyciskéw od 1...7 $wieca sie
2. Nacisnac C , nastepnie 9
= (i 2 $wieca sie
=> Funkcja kodu dostepu jest wytaczona (brak zapisanego kodu)
3. Wprowadzi¢ czterocyfrowy kod (dowolny wybér w zakresie od
1111 do 9998)
4. Nacisnac C
= C + 1 $wieca sie
-> Funkcja kodu dostepu jest wiaczona (kod jest zapisany)

Tryb konfiguracji jest wyfaczony (urzadzenie jest zabezpieczone).

Wytaczanie kodu dostepu:

Kod mozna usuna¢ tylko wtedy, gdy czujnik znajduje sig juz w trybie kon-

figuracji.
1. Nacisna¢ przycisk Start G
-> G oraz jeden z przyciskéw od 1...7 $wiecg sie
2. Nacisnac C, nastepnie 9
- C + 1 $wieca sie
-> Funkcja kodu dostepu jest wtaczona
3. Nacisnac cztery raz przycisk 9, nastepnie C
- Ci2swieca sig
=> Funkcja kodu dostepu jest wytaczona (kod jest usuniety)

Wiaczanie trybu konfiguracji

Potaczenie miedzy pilotem a czujnikiem Herkules 2 mozna nawiazaé tylko

wtedy, gdy czujnik znajduje sie w trybie konfiguracji.

Tryb konfiguracji jest aktywny po wiaczeniu czujnika. Po uptywie 30 minut
od dokonania ostatniego ustawienia nastepuje automatyczna dezakty-
wacja tego trybu.

Tryb konfiguracji mozna aktywowa¢ w nastepujacy sposéb:
— Naciskajac dowolny przycisk na czujniku (x lub y)

— Odcinajac doptyw pradu

— Za pomoca kodu dostepu przy uzyciu pilota

Tryb konfiguracji mozna aktywowa¢ za pomoca pilota zdalnej obstugi
tylko wtedy, jezeli wcze$niej zapisano w pamigci kod (patrz kod
dostepu)

1. Nacisna¢ przycisk Start G
-> G oraz jeden z przyciskéw od 1...7 $wieca sig

2. Nacisnac¢ C , nastepnie 9
= Ci1$wieca sie
=> Funkcja kodu dostepu jest wiaczona
3. Wprowadzanie czterocyfrowego kodu 1111 - 9998

4. Nacisngc C
= Ci1$wieca sie
=> Tryb konfiguracji jest wtgczony
=> Czujnik jest gotowy do zaprogramowania
-> Jezeli Ci 2 $wieca sig, oznacza to, ze kod byt nieprawidfowy
-> Ponowne rozpoczecie w punkcie 1

Whytaczanie funkcji kodu dostepu (usuwanie kodu) bez
uzycia pilota zdalnej obstugi

Nacisngé réwnoczesnie obydwa przyciski obstugowe X i Y i przytrzymac
przez 8 sekund. Co 2 sekundy na chwilg zapalajg sig obydwie diody!
-> Urzadzenie jest zresetowane do ustawien fabrycznych

-> Funkcja kodu dostepu jest wyfaczona

-> (kod usunigty)

-> Rozpoczyna sie nowa faza inicjalizacji i programowania (patrz 4.1)

Cyfrowa funkcja filtra

W niektérych sytuacjach montazowych moze wystapi¢ konieczno$t
aktywacji funkcji filtra. Pobliskie Zrodta zakt6cen moga skutkowac nie-
zamierzonym otwarciem bramy.

F+6+1=wh S7+1
F+6+2=wyh S7+2

Adresowanie czujnika Herkules 2

W czujniku Herkules 2 mozna ustawi¢ 7 réznych adreséw do
komunikacji za pomoca pilota RegloBeam 2.
Adresy od 1-4 ustawia sie za pomocg whudowanego

mikroprzetacznika DIP.

Adres 1% (g&"
Adres2  (fe"

Przetacznik adresowania

ON el

Adres3 (& |5
=2
&5
Adres 4 @ON 3
* 2

Adresy od 5-7 ustawia sie za pomoca pilota zdalnej obstugi.

F+8+5=adresb
F+8+6=adresb
F+8+7=adres?
F + 8 + 9 = wczytywanie ustawionego adresu przez mikroprzefacznik DIP

Rézne adresy nalezy wprowadzi¢ w przypadku czujnikéw zamontowanych
obok siebie lub naprzeciwko siebie, poniewaz znajduja sie w zasiegu

pilota.
7



n Usuwanie usterek

Objaw Mozliwa przyczyna Usuwanie Odnosnik od
rozdziatu
Brama zaczyna porusza¢ sig w Czujnik widzi brame Zmieni¢ kat nachylenia 44
przeciwnym kierunku modutu radaru
Brama otwiera sig — uruchomienie | Zrédto zakidceniowe oddziatuje na | Whaczyé filtr eliminacii zakfdcen (F6+1) 5.17
niezamierzone pole radaru (np. $wietléwki)
. . ) - Sprawdzi¢ rozmiar pola (D1...9)
Spdzniona detekcja lub brak Zbyt mate pole, ustawiono niepra- | e n . ) , 5.10
bl . Py , stawi¢ prawidfowa wysoko$¢ montazu
detekcji os6b widfowg wysoko$¢ montazowy (F4+1...7) Sprawdzi¢ ustawienie szerokiego 08
pola. 5.15
Identyfikacja osob/pojazdéw nie Whprowadzono nieprawidfowa Ustawi¢ prawidfowa wysoko$¢ montazu 5.8
dziata wysoko$¢é montazu (F4+1...7) Sprawdzi¢ ustawienie szerokiego 5.15
pola.
Parametry techniczne
Technologia Radar dopplerowski z modutem planarnym lilane Cz?_rne ?'Uminium anodowane pokrywa z
oliweglanu

Czestotliwo$é nadajnika 24,05—-24,5 GHz St

Moc nadawcza <20 dBm Wymiary 134 x 82 x 75 mm

Napigcie robocze 12-28 VAC, 12-36 VDC Masa 720 g z kablem

Natezenie robocze maks. 75 mA Stopien ochrony (EN 60529) IP 65

Czestotliwosc sieciowa 50 Hz Maks. predkos¢ detekeji 25 km/h dla pojazdéw

Zakres temperatury —od 30° do 60°C Kabel Dtugo$é 5m, 8 x 0,14 mm2

Wilgotno$¢ powietrza wzgledna 0% do 95%, bez skraplania iInosé

g9 p gie o o p Kompatyb|'|nos_c z EU, EFTA. US, CA
Wysokos$¢ montazowa 20do7m wymogami krajowymi

Wyjscia przekaznik6w

bezpotencjatowe styki przetaczne

Napigcie przetaczenia

maks. 48 VAC/DC

Wymiary pola przy nach-

yleniu pod katem 30° m

od 2,5 m x 3 m (szer. x gteh.) wysokos¢
2mdo 5 mx7m (szer. x gteb.) wysokos¢ 7

Natezenie przetaczenia

maks. 0.5 A AC

[E} Deklaracja zgodnosci UE

C€ Patrz zatacnik
IE} WEEE

) CcCertyfikat FCC

Urzadzenia oznaczone tym symbolem nalezy utylizowaé osobno, zgodnie z prawem krajowym dotyczacym ekologicznego usuwania,
przetwarzania i recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

Niniejsze urzadzenie spetnia wymagania zawarte w czesci 15 przepiséw FCC oraz wymagania normy RSS-210 organizacji Industry Canada.
A Ostrzezenie: Dokonanie zmian lub modyfikacji urzadzenia moze skutkowaé wygasnigciem pozwolenia na jego eksploatacje, wydanego

przez FCC.
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