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Herkules 2E
Microwave motion sensor for industrial doors

Original instructions

1 Introduction

EN
GL

IS
H

350699D
07/18

A  Housing (aluminum)
B  Mounting bracket
C  Inclination angle handscrews (x2)
D  Microwave planar module
E  Clip for wide detection pattern 
	 (Use	setting	for	wide	field	pattern	-	sec.	6.3)
F  Left button  L   to set function
G  Right button  R  to set value
H  Output 1 indicator (green LED)
I  Output 2 indicator (red LED) 
J  DIP switches (for setting 
	 remote	control	addresses	1-4) 
K  Rear cover
L  Connection cable
M Front cover 
N  Cover	screws	(x4) 
O  RegloBeam 2 remote control  
 required to access complete set of functions

The box contains the following items: 
A   Herkules 2E sensor  

with	pre-wired	10	m	6-wire	cable
B 	Self-adhesive	mounting	template
C  Instruction manual 

Tools recommended for installation: 
-	Ladder
-	Tape	measure
-	Level
-	Drill	with	5	mm	drill	bit
-	Electric	screwdriver	with	 
  bit to match mounting screws
-	AWG	4	(5	mm	dia)	wire	stripper	for	cable	sleeve
-	AWG	26	(0.20	mm2) wire stripper for single wires

Other items recommended for installation:
-	Mounting	screws	(x2)	sized	for 5	mm	hole
-	RegloBeam	2	remote	control

1.1 Box Contents & Tools Required

1.2 Parts of the Sensor

A

B C

• �제품을 작동시키기 전에 본 지침을 자세히 숙지하며, 지속 참조할 수 있
도록 잘 보관하십시오.

• 이 제품은 산업용 도어에 설치하기 위한 것입니다.
• �EU 기계류 지침에 따른 안전 구성품이 아니므로 인원 보호용 또는 비상 

정지 기능에 사용할 수 없습니다.
• 정해진 용처 외엔 이 제품을 사용하지 마십시오.
• �교육을 받은 유자격 작업자만 기기를 설치 및 설정을 하도록 합니다.
• �자격을 갖춘 관련자만 제품에 대한 하드웨어/소프트웨어를 변경하거나 

수리하도록 합니다.
• 각 현지의 관련 전기안전 규정에 유의하십시오!
• �이러한 안전 주의사항을 준수하지 않을 경우 센서 또는 제품이 손상되거

나 중상 또는 사망의 원인이 됩니다. 
• �위험에 대한 평가를 실행하고 해당 지역, 국가 및 국제 규정, 안전 기준, 

규칙 및 법규를 준수하고, 해당하는 경우 기계류 지침 2006/42/EC를 준
수하여 시스템을 설치하는 것은 설치자의 책임 하에 있습니다.

• �시스템 하나의 개별적 부문만이 아닌 항상 전반적인 응용제품의 안전 기
능을 함께 고려하시기 바랍니다. 

• �설치자는 시스템이 모든 해당 안전 표준을 충족하는지 확인하기 위해 시
스템을 테스트할 책임이 있습니다. 

• �전기 부품의 작동 중 보호커버를 제거하지 마세요. (합선 및 이온화가스 
방출이 될 수 있습니다)!

• �센서는 EN 61558에 따라 안전한 전기적 분리 하에 안전 초저전압
(SELV) 시스템에서만 작동되어야 합니다. 배선은 기계적 손상으로부터 
보호 되어야합니다.

• 전자 및 광학 부품과의 일반적 접촉을 피하십시오.
• 도어 구동부 및 트랜섬 프로파일은 올바르게 접지해야 합니다.
• �기기에 액세스 한 후 커버 / 보호 씰이 단단히 닫혀 지정된 보호 등급을 

달성하는지 확인하십시오.

산업용 도어 마이크로웨이브 모션 감지기

원본 설명서 번역

2 도입

1 안전 지시 

KO
RE

A
N

367846C
04/21

A 	하우징 (알루미늄)

B 	설치용 브래킷

C 	경사각 (Inclination Angle)핸드스크류 (x2)

D 	마이크로파 평판 모듈

E 	넓은 곳 감지 패턴용 클립 (와이드 영역의 패

	 턴을 위한 설정 사용 – 6.3)

F 	기능을 설정하기 위한 왼쪽 버튼 L
G 	값을 설정하기 위한 오른쪽 버튼 R  

H 	출력 1 표시기 (녹색 LED)

I 	출력 2 표시기 (적색 LED)

J 	DIP 스위치 (리모컨 어드레스 1-4 설정을 위

	 해)

K 	후방 커버

L 	연결 케이블

M	전면 커버

N 	덮개 나사 (x4)

O 	전체 기능 세트에 접근하는데 필요한 

	 RegloBeam 2 리모컨

포장 안에는 다음과 같은 아이템이 포함되어 있습니다:
A 	� 미리 배선된 10 m 6-와이어 케이블이 

     달린 Herkules 2E 센서
B 	자체 접착 설치 템플릿
C 	사용 설명서 

설치를 위해 권장되는 도구:

- 사다리

- 줄자

- 수평기

- 5 mm 드릴 날이 있는 드릴

- 설치 나사에 맞는 날이 있는 전기 

   스크루드라이버

- 케이블 슬리브용 AWG 4 (5 mm 직경) 

   와이어 스크립퍼

- 단일 전선용 AWG 26 (0.20 mm2) 와이어 

   스크립퍼

설치를 위해 권장되는 그 외 아이템:

- 5 mm 구멍 사이즈의 설치 나사

- RegloBeam 2 리모컨

2.1 포장의 내용물 & 필요한 도구

2.2 센서의 부품
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평평한 표면에 센서가 단단히 설

치되었는지 확인합니다. 진동을 

피하십시오. 

선풍기, 식물, 깃발 등과 같은 물

체가 감지 영역 안쪽으로 튀어 나

와 있으면 

장애물이 센서의 성능에 영향을 

줄 수 있습니다. 센서를 방해하는 

물건이 

형광 또는 HID 광원에서 떨어진 

곳에 센서를 설치하십시오.

1. 핸드스크류를 풀어서 설치용 브래킷에서 센서 장치를 분리합니다.

2. 자체 접착 설치 템플릿을 벽이나 천장에 부착하고 지정된 위치에 구멍을 뚫습니다.구멍을 뚫

    은 후 템플릿을 제거합니다.

3. 설치 브래킷의 구멍을 통해 케이블을 배선하고, 케이블 길이가 원하는 경사각 (Inclination  

    Angle)을 수용하기에 충분한지 확인하십시오.

4. 나사를 사용하여 설치용 브래킷을 벽이나 천장에 단단히 부착하십시오.

5. 센서에 핀과 나사를 설치용 브래킷의 슬롯에 맞추어 센서를 설치용 브래킷에 부착하십시오.

    양쪽이 제대로 자리잡았는지 확인하십시오. 핸드스크류를 단단히 조입니다.

6. 케이블을 도어 오퍼레이터에 연결합니다 (배선도는 도어 오퍼레이터 설명서를 참조하십시

    오).

최적의 설치 위치
문 위의 중심

자체 접착 설치 템플릿 선택사항 천장 설치

기울기 조정이 필요한 경우
의 예

브래킷에 센서 부착

설치 후 원하는 감지 패턴으로 경사각을 조정합니다. 아래 그림에 

보이는 것처럼 센서 양쪽의 핸드스크류를 풀어서 경사각을 조정합

니다. 조정 범위는 설치용 브래킷에 표시된 것처럼 15° 씩 0° ~ 

90° 범위에서 조정할 수 있습니다. 30° ~ 45° 가 일반적으로 가

장 많이 사용하는 각도입니다.

특정 용도를 위해 센서를 기울게 하는 것이 필요할 수 있습니다 (특별한 상황이 아닌 한 권하지 

않음). 센서를 기울게 하기 위해서는 핸드스크류를 풀어서 브래킷에서 센서를 분리해야 합니

다. 설치 나사에 접근이 가능해지면, 설치 나사를 풀어서 센서의 기울기를 변경할 수 있을 만큼 

브래킷을 충분히 비틉니다.

3.1 특별 고려사항

3 센서 설치

3.2 설치 방법

3.3 경사각 (Inclination Angle)

3.4 경사각 (Tilt Angle)
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A

B

C

D

E

F Function Remote
Function

Values/
Description

Mounting 
Height A








2.0 – 2.5 m
2.5 – 3.0 m
3.0 – 4.0 m
4.0 – 5.0 m *
5.0 – 6.0 m
6.0 – 7.0 m

Output 
Configu-
ration

Output #1 
(Green LED)
Output #2 
(Red LED)

B

C











Vehicles forward*
Vehicles backward
Vehicles both dir
People forward**
People backward
People both dir
People/vehicles fwd
People/veh bkwd
People/veh both dir 

Field size/ 
Sensitivity

Output #1
Output #2

D
E







X-small/least sens.
Small/less sens.
Medium/norm sens.
Large/very sens.*
Xlarge/most sens.

Output   
Hold Time

Output #1  

Output #2  

F  1

F  2










0.2 sec
0.5 sec
1.0 sec
2.0 sec*
5.0 sec
Pulse on exit
Output steadily on
Output steadily off**

* Factory Settings ** Factory Settings for output 2

Herkules 2E 350841A  12/15

전력12 - 36 V DC
12 - 28 V AC

백색

갈색

녹색

케이블 황색

핑크색

회색

출력 1

(녹색 LED)
COM
NO (NC)

출력 2*

(적색 LED)
COM
NO (NC)

출력 1에 대한 자세한 정보는 5 & 6 p의 표를 

참조하십시오.

출력 2에 대한 자세한 정보는 5 & 6 p의 표를 

참조하십시오.

*초기 설정 = 출력 2 오프

센서에 전원이 연결된 후 스타트업 순서:

- 녹색 및 적색 LED가 천천히 깜박이기 시작함

- 녹색 LED가 계속 빠르게 깜빡이게 됨

RegloBeam 2 리모컨으로 지상에서 쉽고 편리하게 Herkules 2E를 프
로그래밍할 수 있습니다. 데이터는 RegloBeam 2와 Herkules 2E 기능 
간에 양방향으로 전송됩니다. 즉 적외선 인터페이스를 통해 센서로부터 
그리고 센서로 송수신됩니다. 정확한 프로그래밍을 보장하기 위해 프로
그래밍하고 원거리에서 디스플레이된 후 즉시 RegloBeam 2가 다시 
읽고 값을 조정합니다.

A 	송신기/수신기 (적외선)

B 	상태 표시기 LED

C 	숫자 버튼 (1~9)

D 	기능 버튼 (A~F)

E 	시작 버튼: 

	 a) 전원 켜기 (2 초간 누르고 있음)

	 b) 센서에 연결합니다.r

F 	원격 기능 빠른 참조 설명서 

	 (배터리 함 덮개의 틈에 보관). 이 안내서는 

	 모든 Herkules 2E 포장상자에 포함되어 

사용하기 전에 RegloBeam 2의 전원을 켜야 합니다.
전원 켜기: G를 2초간 누르고 있습니다.
전원 끄기: G를 2초간 누르고 있습니다. 

* 아무 버튼도 누르지 않으면 리모콘이 2 분 후에 자동으
로 꺼집니다.

i

4 전기 연결

5 RegloBeam 2 리모컨 소개

5.1 RegloBeam 2 리모컨 레이아웃

4.1 초기화

5.2 RegloBeam 2 리모컨 켜기

RegloBeam 2의 버튼이 점멸하는 것은 데이터가 완전히 
전송되지 않았다는 것을 나타냅니다.

적외선 인터페이스가 직사광선이나 기타 광원에 노출되지 않도록 하십
시오.
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RegloBeam 2는 센서와 양방향으로 기능합니다. 즉 센서에서 설정

이 변경되면 센서가 즉시 리모컨으로 신호를 보냅니다. 이전 파리미

터 설정 후 2분 이내에 추가의 파라미터를 프로그래밍할 경우, 매번 

센서에 다시 연결을 설정하기 위해  를 누르지 않아도 됩니다.

RegloBeam 2와 Herkules 2E 사이의 연결은 센서가 프로그래밍 모

드에 있을 때만 (락 해제) 설정할 수 있습니다. 프로그래밍 모드는 센

서의 스위치가 켜졌을 때 활성화됩니다. 안전상의 이유로, 프로그래밍 

모드는 센서에서 마지막 설정이 완료된 후 30분이 지나면 자동으로 

비활성화됩니다. 센서는 언제든지    을 누른 다음  을 누르면 

잠글 수 있습니다.

프로그래밍 모드는 다음 3가지 다른 방법으로 활성화할 수 있습니다.

센서가 프로그래밍
모드인지 확인하십시
오 (5.1 항)

 가 깜빡이면 다시 
 를 눌러 연결을 설
정합니다.

센서의 어드레스는
키패드에 조명으로 
강조되어 표시되어
있습니다.

예:

어드레스  
(초기 설정)

프로그래밍할 기능을 
선택하십시오. 전체 
목록은 다음 페이지의
차트를 참조하십시오.

원하는 기능 (문자) 
버튼을 누릅니다.

예:
설치 높이 

센서는 키패드의 
조명을 켜서 현재의 
설정을 인식합니다.

예:
 = 4 – 5 m
(공장 초기값)

이제 원하는 새로운 
값을 누릅니다.

예:
원하는 높이 = 3 m
선택  = 3 – 4 m

새로운 설정은 즉시 
저장되어 키패드에 
표시됩니다.

이 기능에 대한 
프로그래밍이 이제 
완료되었습니다. 
필요하다면 다른 
기능도 마찬가지로 
반복합니다.

i    참고: 어떤 버튼이 깜빡이고 있다면 프로그래밍이 실패한 것입니다. 그럴 경우, 프로그래밍을 다시 하십시오.

A)	  �센서를 재시작합니다.
	 (일시적으로 공급 전압의 연결을 끊습니다)

B)	  �센서 장치 안쪽에서. L   또는 R   버튼 중 
	 하나를 짧게 누릅니다.

프로그래밍 버튼에 접근하기 위해 나사 4개를 분리하여 센서의 전

면 커버를 엽니다. 버튼을 

누르고 나면 다시 커버를 덮고 나사를 단단히 조입니다.

C)	  �리모컨에 액세스 코드를 입력합니다.

1
2

)를 눌러 센서에 연결을 설정합니다. 센서 

어드레스에 불이 켜질 것입니다. 
를 누른 다음 를 누르고 미리 설정된 4

자릿수 액세스 코드를 입력한 다음 를 누

릅니다.

예:

              

센서가 이제 프로그래밍 모드가 되었습니다.

파라미터를 변경할 수 없을 경우 (버튼이 깜

빡임), 과정을 반복합니다.

그래도 연결이 설정되지 않았다면 상기의 A 

또는 B 옵션을 사용하십시오 (사전에 액세스 

코드가 저장되어 있지 않음).

5.3 센서에 연결 설정

6.1 센서에 연결 설정

6 기능 & 설정 – 리모컨을 통한 프로그래밍
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센서 기능 RegloBeam2

기능

설명

초기 설정은 *와 함께 굵게 표시

설치 높이 A

높이	 값

2.0 – 2.5 m	  

2.5 – 3.0 m	  
’
3.0 – 4.0 m	  

4.0 – 5.0 m	  *

5.0 – 6.0 m	  
'
5.0 – 7.0 m	  

i 최적의 센서 성능을 위해 적절한 설

치 높이를 프로그래밍해야 합니다.

i 사람/차량의 구분을 위해 3 m 이상

의 설치 높이를 사용합니다.

i 와이드 영역의 경우 4 m 미만의 

설치 높이를 사용합니다.

설치 높이 설정 후, 대부분의 일반적인 용

도는 더 이상의 프로그래밍이 필요 없습니

다.

출력 #1 환경설정

녹색 LED 황색 

& 녹색 전선

?
진입 이탈

B

 * 전진 차량들

 후진 차량들

 두 방향 모두인 차량들

 전진하는 사람들

 후진하는 사람들

 두 방향 모두로 움직이는 사람들

 전진하는 사람들 및 차량들

 후진하는 사람들 및 차량들

 두 방향 모두로 움직이는 사람들 및 차량들

출력 #2 환경설정

적색 LED 핑크색 

& 회색 전선
?

진입 이탈
C

 전진 차량들

 후진 차량들

 두 방향 모두인 차량들

 * 전진하는 사람들

 후진하는 사람들

 두 방향 모두로 움직이는 사람들

 전진하는 사람들 및 차량들

 후진하는 사람들 및 차량들

 두 방향 모두로 움직이는 사람들 및 차량들

출력 #1 영역 

크기/ 감도 D

 X-좁은 영역/최소한의 감도

 좁은 영역/보다 낮은 감도

 중간 크기의 영역/보통의 감도

 * 넓은 영역/매우 높은 감도

 X-넓은 영역/최대 감도

출력 #2 영역 

크기/ 감도 E

 X-좁은 영역/최소한의 감도

 좁은 영역/보다 낮은 감도

 중간 크기의 영역/보통의 감도

 * 넓은 영역/매우 높은 감도

 X-넓은 영역/최대 감도

* 초기 설정 

이 출력을 활성화하려

면  F   를 누른 다

음   .. 을 

누릅니다. 

6.2 리모콘을 통한 프로그래밍 센서 기능

이탈



6

센서 기능 RegloBeam2

기능

설명

초기 설정은 *와 함께 굵게 표시

출력 #1 대기 

시간 F   1

 0.2 초

 0.5 초

 1.0 초

 * 2.0 초

 5.0 초

 종료 시 펄스

 안정적 출력 온 (시험 목적으로만)

 안정적 출력 오프

출력 #2 대기 

시간 F   2

 0.2 초

 0.5 초

 1.0 초

 2.0 초

 5.0 초

 종료 시 펄스

 안정적 출력 온 (시험 목적으로만)

 * 안정적 출력 오프

출력 #1 로직 F   3  * NO
 NC

출력 #2 로직 F   4  * NO
 NC

교차 통해 최적화

 (CTO) F   5

 * 오프 – 어떤 것이 지나갈 때 문이 항상 활성화됨

 낮음 – 차량이 지나간다는 것이 감지되면 문이 가끔 활성화됨

 중간 – 차량이 지나간다는 것이 감지되면 문이 드물게 활성화됨

 높음 – 문이 지나가는 통행을 대부분 무시함

간섭 필터 F   6

 * 오프

 온 - 형광등, HID 표시등, 무선 시스템, 모터/인버터와 같은 

전자기원이 간섭을 일으킬 때 사용합니다.

슬로우 모션 감지

 (SMD) 

(사람의 경우만)

F   7

 * 오프

 온 – 문 앞에서 사람들이 약간씩 움직이는 한 문이 계속 열려 

있음 (LED가 깜빡임)

리모컨 통신 

어드레스 F   8

액세스 코드 설정 

(4p를 참조하여 

센서의 락 해제) 

액세스 코드 삭제

D   9
i    액세스 코드를 설정하기 전에, 항상 액세스 코드 삭제를 사용하십시오.

  

액세스 코드를 설정하려면, D   를 입력한 후 1 1 1 1 - 9 9 9 8 중에서 

4자릿수를 선택한 다음  D 로 끝맺습니다. 액세스 코드가 이제 저장되었습니다.

액세스 코드를 삭제하려면,  D    9 9 9 9를 입력한 다음 D 로 끝맺습니다.

센서의 원격 

액세스 잠금 F   8
 센서가 프로그래밍 모드를 종료하도록 합니다.

추가적인 변경은 프로그래밍 모드가 다시 시작되어야 할 수 있습니다 (5.1 

항 참조).

공장 초기화* A
 공장 초기화를 완료합니다.

이 표에서 *가 있는 모든 설정은 복원됩니다.

* 초기 설정

 –  리모컨으로 설정할 수 있는 사용 가능한 어드레스

 * 초기 설정

 센서 장치의 DIP 스위치로 설정한 어드레스 (1~4) 읽기 및 설정

어드레스가 변경되면 G  를 눌러 센서와 연결을 재설정합니다.
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0.5
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0.52 21

1

2

0 1

2. 감지 영역	 다양한 민감도s

클립 사용에 따른 다양한 민감도

2.5 m, 30˚ 4.5 m, 30˚

3 m, 30˚

7 m, 30˚

리모컨을 사용할 수 없는 경우, 센서 장치의 버튼을 사용하여 몇 가지 중

요한 기능들을 프로그래밍할 수 있습니다.

모든 나머지 기능은 리모컨으로 설정해야 합니다.

1.	� 전면 커버의 모든 나사를 풀고 전면 커버를 분리한 후 버튼의 

	 위치를 찾습니다.

2.	 L과 R을 동시에 짧게 눌러 프로그래밍 모드가 시작되게 합니다.

3.	� L 버튼을 눌러 기능을 변경합니다. 모든 버튼을 누를 때마다 1씩 기능

이 증가합니다. 마지막 기능에 도달하면 프로그램이 시 첫 번째 기능

으로 돌아갑니다. 적색 LED 등이 깜빡이면서 활성화된 기능의 개수

를 표시합니다.

4.	� R 버튼을 눌러 값을 변경합니다. 모든 버튼을 누를 때마다 1씩 값이 

증가합니다. 마지막 값에 도달하면 프로그램이 다시 첫 번째 레벨로 

돌아갑니다.

5.	� L과 R을 동시에 짧게 눌러 프로그래밍 모드를 종료하거나 25초 동안 

기다리면 센서가 자동으로 종료됩니다.

기능 기능 #

(버튼 L / 

적색 LED)

값

(버튼 R / 녹색 LED)

설치 높이 1 1-6 (5p의 표 참조)
출력 1 환경설정 2 1-9 (5p의 표 참조) 
출력 #1 영역 크기/감

도

3 1-5 (5p의 표 참조)

와이드 영역 설정 4 1-2 (7.3 항 참조)

값 와이드 영역 설정

1 오프*

2 온

* 초기 설정

6.	 전면 커버를 다시 덮고 모든 4개의 나사를 단단히 조입니다.

1. 와이드 영역 설정 활성화

넓은 감지 영역이 요구될 경우, 아래의 프로그래밍 방법을 따르고 

센서 장치의 클립 악세서리를 사용합니다.   
적절한 와이드 영역 설정 없이 클립을 사용하면 센서가 정확하게 

기능하지 못하게 되며 그 역도 마찬가지입니다.

와이드 영역 설정은 최대 4 m 설치 높이에 대해서만 이용할 수 있

습니다. 그보다 높은 설치 높이를 선택할 경우, 센서가 와이드 영

역 설정을 활성화할 수 없습니다.

클립 없는 정상 영역* 클립 있는 와이드 영역

L과 R을 동시에 짧게 눌러 

프로그래밍 모드가 시작되

게 

L을 3번 눌러 와이드 영역 

기능을 시작합니다. 적색 

LED가 4번 

R을 한 번 누르면 와이드 영

역이 켜지고 두 번 누르면 

꺼집니다 (초기 설정 = 오

프) 녹색 LED가 해당하는 

횟수만큼 깜빡임으로 선택

을 확인해 줍니다.

L과 R을 동시에 짧게 눌러 

프로그래밍 모드를 종료합

니다.

변경 내용이 즉시 저장됩니

다.

전면 커버의 4개의 나사를 풀고 센서의 전면 커버를 분리한 후 버

튼의 위치를 찾는다 (보다 자세한 정보는 1.2항 참조).어드레싱이 

완료되면 커버를 단단히 닫습니다.

어드레스 1

어드레스 2

어드레스 3

어드레스 4

– L과 R을 동시에 누른 후 8초 동안 계속 누르고 있습니다.

– 매 2초 마다, 하나의 LED가 잠깐 켜집니다.

– 8초 후에 두 LED가 켜집니다.

– 두 버튼을 모두 놓았을 때 이 리셋 작업이 완료됩니다.

7.3 와이드 영역

7.1 공장 초기화

7.2 프로그래밍 어드레스 1-4 (센서에서 DIP 스위치로)

7 기능 및 설정 - 장치의 버튼으로 센서 프로그래밍

i

L

R

적색 LED
녹색 LED

L

R

L

R
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8 문제해결

9 기술자료

13 연락처

고장  해결 방법

 사람/차량 식별이 예상대로 작동하지 않음  설치 높이 및 설정을 점검합니다 (> 3 m 권장).

 설치 상태 및 환경을 점검합니다 (최상의 상태: 센서가 문 위쪽 가운데에 위치)

 와이드 영역 패턴을 위한 설정/클립을 점검합니다.

 차량 통행을 늦게 감지함  영역 크기/감도를 증가시킵니다.

 문에서 패턴이 멀리 이동하도록 경사각 (inclination angle)을 조정합니다.

 문이 반전됨 (센서가 문이 닫히도록 반응)  문에서 패턴이 멀리 이동하도록 경사각 (inclination angle)을 조정합니다.

 영역 크기/감도를 감소시킵니다.

 센서가 단단히 고정되고 설치 지지물이 진동하지 않도록 하십시오.

 차량 (또는 사람)의 움직임이 없는데 문이 열림  센서를 EMC 간섭 (예: 형광등, HID 램프, 무선 시스템, 모터/인버터 등)

 으로부터 멀리 떨어진 곳에 설치하십시오.

 포인트 패턴이 EMC 간섭에서 멀리 떨어지게 하십시오.

 간섭 필터를 활성화합니다.

 문이 센서 신호 감지 (LED)를 통해 활성화되지 않음  전선 색깔을 출력 선택과 비교하여 점검하십시오.

 사람을 늦게 감지하거나 감지를 못함  설치 높이를 낮춥니다 (< 5 m 권장).

 문이 그대로 열려 있음n  출력 로직을 변경합니다.

기술 평면 모듈 도플러 레이더

송신 주파수 24.05~24.25 GHz

송신 전력 < 20 dBm

동작 전압 12–36 V DC

12–28 V AC, 45-65Hz

동작 전류 최대 75 mA

온도 범위 –30° til 60° C

대기 습도 응축 없이 상대 습도 0% ~ 95%

설치 높이 2 ~ 7 m

릴레이 출력 

스위칭 전압

스위칭 전류

전환 가능성 없는 접촉

최대 48 V AC/DC

최대 0.5 A AC/DC

하우징 양극 처리한 검은색 알루미늄, 

폴리카보이네트 커버

치수 134 x 82 x 75 mm

중량 케이블 포함 820 g

보호 등급 (EN 60529) IP 65

최대 감지 속도 차량의 경우 25 km/h

케이블 길이 10 m, 6 X 0.20 mm2

Made in China / Designed in Switzerland

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com

EU-자기적합선언 (DoC)10

WEEE11

FCC 승인12

이 장치는 FCC 규정 제15조 및 캐나다 산업부 RSS-210 표준의 요구 사항을 충족합니다. 

경고: 이 장치의 변형 또는 개조 시 이 장치의 작동에 대한 FCC 허가가 무효화될 수 있습니다. 

첨부 문서를 참조하십시오 

이 기호가 있는 장치는 폐기 시 반드시 별도 취급해야 합니다. 이는 환경적으로 안전한 전기 및 전자 기기의 폐기, 처
리 및 재활용을 위하여 반드시 각국의 법률에 따라 수행되어야 합니다. 


