Merkur 2

Radar-beveaegelsesdetektor som abningsimpulsgiver til automatiske dare

Driftsvejledning (Overszttelse)

n Sikkerhedsanvisninger

A\

Lees disse driftsanvisninger grundigt, inden du tager enheden i drift og gem dem til
fremtidig brug. Dette produkt er beregnet til montering over en gangdgr. Brug ikke
dette produkt til andet end den specificerede anvendelse. Kun uddannet og
kvalificeret personale ma installere og initialisere enheden. Manglende overhol-
delse af disse sikkerhedsforanstaltninger kan forérsage skade pa sensoren eller
genstande, alvorlig personskade eller dgd. Det er installatarens ansvar at gen-
nemfare en risikovurdering og at installere systemet i overensstemmelse med de
geeldende lokale, nationale og internationale forskrifter, sikkerhedsstandarder,
bestemmelser og love og, hvis det er relevant, i overensstemmelse med maskindi-
rektiv 2006/42/EF. Betragt altid sikkerhedsfunktionerne for dine applikationer som
en helhed, og aldrig kun i forhold til en enkelt del af systemet. Sensoren bar kun
betjenes fra et SELV-system (safety extra low-voltage (beskyttelse ved ekstra lav
spaending) med sikker elektrisk adskillelse i henhold til EN 61558. Ledningerne skal
beskyttes mod mekaniske skader. Undgé generelt bergring med elektroniske
komponenter.

Bl Beskrivelse af radarenheden

. Retningsgenkendelse - .
Artikel (ES=energibeaparelee) Tilslutning
Merkur 2 ES Ja (kan deaktiveres) Skrueklemme
Merkur 2 ES.C Ja (kan deaktiveres) RJ-stik
Merkur 2 Nej Skrueklemme
Merkur 2 C Nej RJ-stik

@ Beskyttelseskappe

@ Skrueklemme til kablet LED rgd

® RJ12-tilslutning til kablet ®@ Udsparinger til fastgarelse af

@ Klikbeslag til vipning af radarenheden
radarmodulet @ Bundplade

® Klikbeslag til haldning af @ Kabelgennemfaring
radarmodulet G2 DIP-kontakt (adressering)

® Dobbeltfelternes radarmodul @3 Tast[<]

@ LED gron @ Tast[>]

[EJ Installation

m Monteringsanvisninger

—Radarenheden skal monteres pa en plan flade (undga vibrationer)

—Radarenheden skal veere beskyttet mod regn og sne

—Der ma ikke veere beveegelige objekter (f.eks. planter, flag, ventilatorer osv.)
ind i registreringsfeltet

— Radarenheden ma ikke veere tildeekket af afdaekninger/skilte

— Der ma ikke veere lysstofrer for teet pa registreringsfeltet
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m Enheden abnes

F@R montage

Kablerne

@
@
®
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m Elektriske tilslutninger

Merkur med skrueklemme

EFTER montage

Fastgar boreskabelonen pa vaeg/loft og bor huller efter denne
Kablet fares gennem abningen i bundpladen —

sgrg for tilstraekkelig kabelleengde

Radarenheden skrues fast

tilsluttes (iht. typeskilt eller kap. 3.4)

Beskyttelseskappen seettes fast pa bundpladen

Merkur med RJ12-tilslutning

hvid hvid
+~12-36 V DC +~12-36 V DC
110
sort ~~12-28 V AC S0 12-28VAC
2|0
3|0
Bran
4 48 VAC/DC 48V AC/DC
o= 60VA/30W 1) sovasow
bia
5 (O -
ikke tilsluttet

B} LED-signaler

Startfase
Red LED Lyser i 3 sek. ved ibrugtagning
Derefter blinker den granne LED nogle gange og angiver
Gron LED | softwareversionen (radarenheden er nu funktionsdygtig og kan
programmeres)
Konfiguration
— Blinkenes frekvens viser parameteren eller
parametertrinnet (ved tastkonfiguration)
Grgn LED | — Blinker kort:
—nar tastkonfigurationstilstanden forlades
—ndr radarenheden har modtaget signal fra fjernbetjeningen
Drift
Red LED Lyser ved registrering
Gren LED Lyser, nar SMD er aktiv
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IEl Konfiguration af radarenheden IEX Konfiguration vha. fierbetjening

Radarenheden kan konfigureres pa to mader: M Radarenhedens adressering

¢ vha. tasterne pa radarenheden (grundindstillinger)
¢ vha. fjernbetjeningen (komplette indstillingsmuligheder)

m Konfiguration vha. taster

Generel fremgangsmade

1) [<] og [>] trykkes samtidig i den pageeldende tid, den granne LED blinker
hvert 2. sek.

2) Den blinkende granne LED's frekvens (1-9 gange) angiver det aktuelle parametertrin

3) Vha. [<] og [>] kan parametertrinnet reduceres eller pges
4) Tryk samtidig pa [<] og [>] for at forlade programmeringstilstanden
(indstillingerne gemmes))

Fndring af feltstarrelsen: [<] og [>] trykkes i 2 sek.

1,2,3 |lille
= *
=145 6% | mellem
7,8,9 | stor

Endring af funktion: [<] og [>] trykkes i 4 sek.

ved Merkur-version med retningsgenkendelse

*

fremad, standard montagehgjde (<3m)

fremad, hgj montagehgjde (3-4m)

tilbage, standard montagehgjde (<3m)

tilbage, hgj montagehgjde (3-4m)

Trin

retningsgenkendelse FRA, standard montagehgjde (<3m)

retningsgenkendelse FRA, hgj montagehgjde (3-4m)

fremad + MTO, standard montagehgjde (MTO, se kap.7)

| N[O B W[N] —

fremad + MTO, hgj montagehgjde (MTO, se kap.7)

ved Merkur-version uden retningsgenkendelse

1* | standard montagehgjde (<3m)

Trin

2 hgj montagehgjde (3-4m)

FEndring af feltgeometrien: [<] og [>] trykkes i 6 sek.

1 smalt felt

Trin

2* | bredt felt

Gendan fabriksindstillingerne: [<] og [>] trykkes i 8 sek.

Eksempel

/ndring af funktion fra trin 6 til trin 2:
1) [<] og [>] holdes nedtrykket i 4 sek. den grenne LED blinker én gang efter
2 sek. og endnu en gang efter 4 sek.
2) Den granne LED blinker 6 gange og angiver dermed det
aktuelle parametertrin
3) Tasten [<] trykkes fire gange i treek for at reducere parametertrinnet
(den grenne LED blinker 2 gange og angiver det nyindstillede parametertrin)
4) Tryk samtidig pa [<] og [>]

Bemeerk:

Sker der ingen tastbetjening i 25 sek., forlades programmeringstilstanden
automatisk, men forbliver dog i konfigurationstilstanden. De gennemfgrte
indstillinger gemmes.

m Statusforespergsel vha. taster

Statusforespargslen bruges som forespargsel af de indstillede parametre.

Parameter  Trin 1 Trin 2
Feltstarrelse [<] trykkes kort Den blinkende granne LED's
Funktion [>] trykkes kort frekvens (1-9 gange) angiver
Feltgeometri Tryk samtidig kort pa [<] og [>] det aktuelle parametertrin

Adresse 1* @
Adresse 2 @
Adresse 3 @

T Adresse 4 @

Hver sensor kan fa tildelt en adresse (1%, 2, 3 eller 4). Hvis der er flere
sensorer indenfor fjernbetjeningens raekkevidde, er forskellige adresser
ngdvendige.

E Fjernbetjeningens funktion

IR-interface (infrarad)

Ciffertaster @ til @

Funktionstaster ® til ®

Start @

‘‘‘‘‘

Dataoverfarslen til og fra sensor foretages vha. IR-interface.
Forbindelsen mellem fjernbetjening og sensor kan kun etableres,
hvis radarenheden er i konfigurationstilstand.

Konfigurationstilstand

Aktivering: — Automatisk nar radarenheden er tilsluttet
forsyningsspaendingen eller
—radarenheden fjernes et gjeblik fra forsyningsspeendingen eller
— der trykkes pa tast [<] eller [>] pa radarenheden

Afslutte: — Tastkombination @ +®) trykkes eller
— automatisk efter 30 min.

Forbindelsesopbygning

Med adressering:

1. Hold handen over
flernbetjeningens IR-interface

2. Tryk pa starttast @ ¢ @ blinker

3. Tag handen veek fra IR-interface

4. Tryk pa pageeldende ciffertast
(@DtI@)

Uden adressering:
1. Tryk pa starttast @

— G samt en af tasterne 1 til 4 lyser: vellykket forbindelsesopbygning
— G blinker: ingen forbindelsesopbygning
# Konfigurationstilstanden aktiveres
4 Hold fjernbetjeningen naermere og mere malrettet mod radarenheden
4 Kontroller batterierne i fjernbetjeningen
— Ingen taster lyser
4 Kontroller/udskift batterierne i fiernbetjeningen

Bemaerk:
Foretages der ingen indtastning i 30 sek. afbrydes forbindelsen.
De gennemfarte indstillinger gemmes.

E Parameter indstilles / &ndres

Efter vellykket forbindelsesopbygning kan radarenhedens parametre andres
(se tabellerne pa naeste side).

®+0 Dgren holdes dbent manuelt i 15 min., mens indstillingerne
foretages. Derefter lukker dgren, hvis der ikke er noget objekt
i registreringsfeltet

®+@ Daren lukker, hvis der ikke er noget objekt i registreringsfeltet,
derefter normal drift

®+® Konfigurationstilstanden afsluttes, daren lukker, hvis der ikke er
noget objekt i registreringsfeltet, derefter normal drift.

* Fabriksindstilling



Anbefaling: Velg farst den komfortfunktion der opfylder kravene mest, andre derefter parametertrinnene tilsvarende.

Komfortfunktioner (anvendelsesomrader)

Tastkode ©+®* ©+®@ ©+® ©+® ©+® ©+®

Standard Fortorv Plejehjem Vindfang Supermarked Hgj montage

)

e
Parameter
Retningsgenkendelse ®: Merkur 2 ES TIL, fremad TIL, fremad FRA TIL, fremad TIL, fremad TIL, fremad
Merkur 2 - = _ _ _ _
Feltstarrelse © 6 7 6 6 9 9
Releeholdetid ®+Q@ 1 sek. 0.8 sek. 2 sek. 0.2 sek. 1.5 sek. 1 sek.
Udgangssignal ®+Q Aktiv (NO) Aktiv (NO) Aktiv (NO) Aktiv (NO) Aktiv (NO) Aktiv (NO)
SMD-funktion ®+0 Fra Fra Faldende, 2sek.  Fra Faldende,2sek. ~ Fra
Montagehgjde ®+® Til3m Til3m Til3m Til3m 3-4m 34m
Afblaending for krydsende trafik® + ® Ringe Mellem Fra Ringe Fra Mellem
Stgjundertrykkelse ®+® Fra Fra Fra Fra Fra Fra
SMD-feltstarrelse ®+@ 1 1 5 1 5 1
Feltgeometri ®+® Bred Smal Bred Smal Bred Bred
Konfiguration af de enkelte parametre @ Forklaring af de enkelte parametre
123: Parameter Trin | Kort beskrivelse Feltstarrelse ®/ feltgeometri ®+®
Fordefinerede ndstillinger 1 Afhangig af feltgeometrien (bredt/smalt felt) kan feltstarrelsen
© | Komfortfunktioner | 1*-6 standardanvendelser (se tabel) indstilles tilsvarende.
1 Fra Smalt Bredt
Retningsgenkendelse| 2 Tilbage felt: felt:
(kun pa Merkur 2 ES)| 3* | Fremad
4 Fremad med MTO (se kap. 7)
’ 1 Hgj (3—4 m)
©®+®| Montagehojde 2* | Standard (til 3 m) D
. T | Smalt felt D
® +®)| Feltgeometri 2% | Bredt felt
1-3 |Lille w
© |Feltstorrelse 4-8"| Mellem Min. 0.7 x06m(WxD) W  Min. 1.1x 0.6 m (WxD)
; 07s Max. 2.7 x 1.9 m (WxD) Max.4.7 x 1.7 m (WxD)
2 05s | Kort Veerdierne er mélt ved 2,2 m montagehgjde og 35° heeldningsvinkel.
3 |08s
7 1105 SMD-funktion ®+@® og SMD+
®+@| Relasholdetid 5 | 15s| Mellem SMD = Slow Motion Detection: De mindste (kvasi-statiske) bevaegelser regi-
6 20s steres, sasnart radarenheden er aktiveret. Forst nar der ikke registreres flere
673 gg z Lan bevaegelser indenfor den indstillede overvagningsperiode, giver radarenheden
9 40s g det pagaeldende signal til derstyringen. Man kan enten veelge en faldende eller
% | Akiv. Rele aktiveres ved konstant falsomhed i denne overvagningsperiode.
® +®@| Udgangssignal 2 Passiv: F{eeglg[jeer;ﬁi\(/’:gs ved SMD+: Meget langsomme beveegelser aktiverer radarenheden.
registrering (NC) Séledes registreres objekter < 5% (35° haeldningsvinkel),
1* | Fra som ikke registreres med det normale registreringsfelt
2 05s (plejehjemsindstilling). For at daren ikke skal sta aben
SMD-funktion 3 |1.0s| Folsomhed faldende i alt for lang tid, er SMD+ feltet kun halvt s& stort som
4 |15s registreringsfeltet.
®+®)| (aktiverer radaren 5 |20s
selv ved de mindste | @ 05s SMD-feltsterrelse ®+@)
beveegelser) 7 |1.0s| Folsomhed konstant L
8 15s SMD-felternes storrelser svarer ca. til registreringsfelternes, dvs.
9 2.0s| (plus SMD+ kun aktivering) ®+0+®=~0+®
1*-3 | Lille ; 3 +
®+@| SMD-feltstarrelse | 4—6 | Mellem Atblaending for krydsende trafik (CTM)® +®
7-9 | Stor CTM forhindrer en utilsigtet dgrabning, hvis personer kun gér forbi daren
oMT 1 Fra uden at ga ind.
®+®)| (afbleending for 421__5 E}Igﬂgm
krydsende trafik) 7-9 | Hoj
@ Optimal indstilling af radarenhed:
) - 1 Pa Undgaelse af evt. — Smalt felt
Filter til h X
®+® stgjundertrykkelse 2* | Fra L%J;ut?\lgzrgénﬁg;r — Heeldningsvinkel 30°-45°

m Statuskontrol vha. fjernbetjening

Statuskontrollen bruges som forespargsel af de indstillede parametre. | den
forbindelse skal der etableres en forbindelse med radarenheden, og den
tilsvarende tastkode indtastes. Derefter lyser en ciffertast, som angiver
parametertrinnet. * Fabriksindstilling
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IEl Mekaniske indstillinger af radarfeltet

m Heeldning af radarmodulet

Afhjzelpning af fejl

m Vipning af radarmodulet

-30° +30°

Fejl Mulig arsag Athjeelpning Henvisning til kap.
Dren reverserer — Radarenheden ser dgren — Radarmodulets heeldningsvinkel a&ndres 6.1.1
Daren reverserer — Radarenheden ser den sidehangte dar — Radarenheden mont. hgjere og om muligt lige over derhaengslet
— CTM-trinnet oges 523

— Radarenheden vippes i retning af dgrabningen 6.1.1

Dgren abner utilsigtet — Fejlkilden pavirker radarfeltet — Stejundertrykkelsesfiltret aktiveres () + @)+ 1) D23
(f.eks. lysstofrar)

Daren abner ikke — sporadisk — Mod kommende starre gruppe — Speciel filterfunktion MTO aktiveres (B) + (@) 523
ikke-registrering af af personer (Mass Traffic Optimisation)
en enkelt person — CTM-trinnet reduceres (eller frakobles) 523
Sen registrering eller ingen — Feltet er for smat — Feltstarrelsen kontrolleres @ 523

registrering af personer

Bl Tekniske data

— For hgj montage

— Hej montagehgjde aktiveres ® +@+ @

Teknik Radarbevaegelsesdetektor Omkoblingsstram maks. 0.5 A AC / maks. 1 ADC
med planarmodulteknik Omkoblingsydelse maks. 60 VA / maks. 30 W

Sendefrekvens 24.125 GHz Beskyttelseskappe Dzeksel: PC; bundplade ABS
Sendeydelse <20 dBm Dimensioner (B x H x D):

- - 176 x 62 x 52 mm
Driftsspaending 12-36 V DC / 12—28 VV AC, 50 Hz

) Veegt 150 g (uden kabel)
Driftsstram ca. 50 mA ved 24 V DC, 24° C
T ad 20° C til + 60° C Beskyttelsesart (EN 60529) P54

e I = IGE Min. registreringshastighed 5 c¢m/s (i radaraksen)

Luftfugtighed maks. 90% relativ, ikke-kondenserende <5 cm/sek. ved SMD+
Montagehgjde maks. 4 m (heeldningsvinkel 35°)
Releeudgang Potentialfri omkoblingskontakt Kabellengde 3m

Omkoblingsspaending

maks. 48 V AC/DC

IE} EU-overensstemmelseserklzring

q3
EL) WEEE

)74

X} Fcc-godkendelse

VAN
EE} Kontakt

Se bilag

Dette apparat opfylder kravene iht. afsnit 15 i FCC-forskrifterne og RSS-210-standarden fra Industry Canada.
Advarsel: Hvis der gennemfares a&ndringer eller modifikationer pa dette apparat, kan FCC-godkendelsen ophaeves.

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com
Designed in Switzerland / Made in Bulgaria

Apparater med dette symbol skal behandles separat ved bortskaffelsen. Dette skal ske i overensstemmelse med lovene i de pageeldende lande for
miljgrigtig bortskaffelse, bearbejdning og genanvendelse af elektriske og elektroniske apparater.



