Merkur 2

Radarové ¢idlo pohybu jako vysila¢ impulzil pro otevirani automatickych dveri

Pieklad originalniho navodu k pouziti

n Pokyny tykajici se bezpecnosti

Tento navod k obsluze si peclivé prectéte pred uvedenim zafizeni do provozu a
uschovejte jej pro budouci potfebu. Tento vyrobek je uréen k instalaci nad

A\

integrovanymi dvefmi. NepouZivejte tento vyrobek jinak neZ pro uré

ené poufiti.

Zatizeni smi instalovat a inicializovat pouze vySkoleny a kvalifikovany persondl.

NedodrZeni téchto bezpecnostnich opatfeni miiZe zplsobit poskozeni senzoru nebo

vécné Skody, vazné nebo smrtelné zranéni osob. Instalaéni technik odpovida za to,
Ze provede posouzen/ rizik a nainstaluje systém v souladu s pisluSnymi platnymi

mistnimi, ndrodnimi a mezinarodnimi predpisy, bezpetnostnim

i normami,

nafizenimi a zakony a pfipadné v souladu se smérnici o strojnich zafizenich

2006/42/ES. Bezpetnostni funkce vaseho pouZiti vidy berte v Gvahu

nikdy ne pouze ve vztahu k nékteré jednotlivé ¢asti systému. Zafizenf je povoleno

napéjet pouze bezpeénym velmi nizkym napétim (SELV) s ochranou
oddélenim podle EN 61558. Elektroinstalace musi byt chrd
mechanickému poskozeni. Za vSech okolnostf zabrafite dotyku elektroni

n Popis senzoru

Rozpoznani sméru

jako celek,

elektrickym
néna proti
ckych prvkd.

Tvp (ES = energy saving) I
Merkur 2 ES Ano (Ize deaktivovat) Zasuvna Sroubova svorka
Merkur 2 ES.C Ano (Ize deaktivovat) RJ konektor
Merkur 2 Ne Zasuvna Sroubova svorka
Merkur 2 C Ne RJ konektor
@ Kryt Cervena LED
@ Zasuvna Sroubova svorka ® Vybrani pro upevnéni senzoru
® Zditka RJ12 Zékladové deska
@ Rastr pro natagen radarového modulu @D Kabelova priichodka
® Rastr pro sklapéni radarového modulu 2  Spinat DIP (adresovéni)
® Radarovy modul s dvojitym polem @3 Tlatitko [<]
@ Zelend LED @ Tlatitko [>]

IEl Instalace

m Pokyny pro instalaci

— Senzor je nutno namontovat na rovnou plochu
(zabraiite vibracim)
— Senzor je tfeba chranit pfed destém a snéhem

— Do detekéniho pole nesmi zasahovat 7adné predméty (napf. rostliny, vlajky,

ventilatory apod.)
— Senzor nesmi byt zastinény zadnymi kryty/cedulemi
—V bezprosttedni blizkosti detekéniho pole se nesmi nachézet zarivky
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Nalepte $ablonu pro vyvrtani otvorli na zed’/&rop a vyvrtejte otvory podle

vyobrazeni

Protahnéte kabel ur€enym otvorem v z&kladové desce — dbejte na dodrZeni

dostatecné délky pro pFipojeni

Prisroubujte senzor

Pripojte kabel (podle typového $titku, popf. kapitoly 3.4)
Pficvaknéte na zakladovou desku kryt

B} Erektricke pripojky

Merkur se zasuvnou Sroubovou svor-

Merkur se zditkou RJ12

bila bila
+~12-36 VDC +~12-36 V DC
1|10 ]
éerné 5 O -~12-28 VAC -~12-28 VAC
—— | 3|O
cervena .
48 V AC/DC
4 48 V AC/DC |
iTa o= ] 60VA/BOW ) 60VA/30W
50| 4 4

4
nezapojeno

IE} Indikaéni prvky senzoru

Zahajeni provozu

Cervena LED | Pfi uvedeni do provozu bliké po dobu 3 s
. Poté nékolikrat blikne zelené LED a uvede verzi softwaru
Zelend LED |, .0 P . -
(pfitom je senzor jiz funkéni a pfipraveny k programovani)
Konfigurace
—Poétem bliknutf udava parametr, resp. stupefi parametru
(pfi konfiguraci tlagitek)
Zelend LED | — Krétce zablika:
— pfi opousténi rezimu konfigurace tlacitek
—kdy7 senzor obdrZel povel od dalkového ovladani
Provoz
Cervena LED | Svitf pHi detekci
Zelena LED | Sviti, kdyZ je aktivni SMD (detekce pomalého pohybu)
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ﬂ Konfigurace senzoru

Senzor Ize konfigurovat dvéma zplsoby:
— pomoci tlagitek na senzoru (zékladni nastavent)
— pomoci dalkového ovladanf (kempletni mozZnosti nastaveni)

m Konfigurace pomoci tlacitek

Vseobecny postup

1)  Stisknéte zaroven tlagitka [<] a [>] a podrite je na poZadovanou dobu, kazdé
2 s blikne jednou zelena LED

2)  Podet bliknuti zelené LED (1-9krat) udava aktualni stupeii parametru

3) Tlacitky [<], resp. [>] Ize stupefi parametru sniZit, resp. zvySit

4)  Pro odchod z reZimu programovani stisknéte zarove tlacitka [<] a [>] kratce
(provedend nastaveni se ulozi)

Zména velikosti pole: podrite tlacitka [<] a [>] stisknuta 2 s

m Konfigurace pomoci dalkového ovladani

M Adresovani senzoru

Adresa 1* @
Adresa 2 @
Adresa 3 @

T Adresa 4 @

< | 1.2.3 | malé
2| 1,5 6% stredni
> [77,8,9 [velké

Zména funkce podrzte tlaéitka [<] a [>] stisknuta 4 s

u verze senzoru Merkur s rozpoznanim sméru

*

vpred, montézni vy$ka standardnf

vpred, montézni vySka vysoka

zpét, montéazni vySka standardnf

zpét, montézni vyska vysoka

Stupefi

rozpoznani sméru VYP. montazni vyska standardni

rozpoznani sméru VYP. montazni vyska vysoka

vpred + MTO, montazni vyska standardni (MTO viz kap. 7)

O N | O B W N —

vpred + MTO, montézni vy$ka vysoka (MTO viz kap. 7)

u verze senzoru Merkur bez rozpoznani sméru

'S 1* | Montazni vyska standardni

Stup

2 Montazni vySka vysoka

Zména geometrie pole: podrzte tlacitka [<] a [>] stisknuta 6 s

1 (zké pole

Stupef

2* | Siroké pole

Navrat k tovarnimu nastaveni: podrzte tlacitka [<] a [>] stisknuta 8 s

Priklad

Zména funkce ze stupné 6 na stupef 2:

1) Podrite tlatitka [<] a [>] stisknutd po dobu 4 s, zelena LED blikne jednou po
2s, podruhé po4's

2)  Zelend LED blikne Sestkrét a tim signalizuje aktudlni stuperi parametru

3) Abyste stupeii parametru sniZili, stisknéte Gtyfikrat za sebou tlacitko [<]
(zelena LED blikne dvakrat, ¢imZ uvadi nové nastaveny stupei parametru)

4)  Stisknéte zéroveri tlacitka [<] a [>]

Upozornéni:

Pokud po dobu 25 s neni stisknuto Zadné tlacitko, programovaci rezim se auto-
maticky ukonci, ale senzor zlistane v konfiguraénim rezimu. Dosud provedend
nastaveni se uloZi.

m Dotaz na stav pomoci tlacitek

Dotaz na stav slouZi k zobrazeni stavu nastavenych parametrd.

Parametry Krok 1 Krok 2

Velikost pole Kratce stisknout [<] Potet bliknuti zelené LED
Funkce Krétce stisknout [>] (1-9kréat) uvadi aktualni
Geometrie pole  Krétce stisknout zroveri [<] a [>] stupeii parametru

Kazdému senzoru Ize pridélit adresu (1%, 2, 3 nebo 4). Rlizné adresy jsou
zapotfebi v pfipadé, Ze se v dosahu déalkového ovladani nachazi vice senzord.

E Funkce

IR (infracervené) rozhrani

Ciselna tlacitka (1) a7 @

Funkeni tlacitka @ az ®

Start @

Prenos dat do senzoru a od senzoru je zaji§tén pomoci infracerveného rozhrani.
Spojeni mezi dalkovym ovlddanim a senzorem Ize navazat pouze za podminky,
Ze se senzor nachdzf v konfiguratnim rezimu.

Konfiguracni rezim

Aktivace: ~ —Automaticky po pfipojeni senzoru k napajeni nebo
—Kratkodobym odpojenim senzoru od napéajeni nebo
—Stisknutim tlacitka [<] nebo [>] na senzoru

Ukonceni:  —Kombinaci tlacitek @ +®@ nebo
—Automaticky po 30 minutéch.

Navazani spojeni

S adresovanim

1. Zakryjte infracervené rozhrani
délkového ovladani rukou

2. Stisknéte @ (startovni tlatitko)
—©@blika

3. Odkryjte IR rozhrani (sejméte
ruku)

4, Stisknéte pozadované ciselné

tlatitko ((@) az@ )

— Sviti G a jedno z tlacitek 1 aZ 4: spojeni (ispéSné navazano
— G blika: spojeni nebylo navazano
— Aktivujte konfiguratni rezim
— PodrZte dalkové ovladani blize u senzoru a Iépe je na néj nasmérujte
— Zkontrolujte baterie v dalkovém ovladani
— Nesviti zadna tlacitka
— Zkontrolujte/vyméite baterie v dalkovém ovladani

Bez adresovani:
1. Stisknéte @ startovni tlacitko

Upozornéni:
Pokud do 30 s neprobéhne Zadné zadani, spojeni se ukonéi. Dosud provedend
nastaveni se uloZi.

E Nastaveni/zména parametrii

Po (ispéSném navazani spojeni je mozné ménit parametry senzoru.

@ +@ Rucni udrZovani dvefi v otevieném stavu po dobu nastavovani v trvani
15 min. Poté se dvefe zaviou, pokud se v detekénim poli nenachézi
7adny objekt.

®+® Dvere se zaviou, pokud se v detektnim poli nenachézi Zadny objekt,
poté normalni provoz

®+® Konfiguraéni rezim se ukonti, dvefe se zaviou, pokud se v detekénim
poli nenachazi 7adny objekt, poté normalni provoz

* tovarni nastaveni



Doporuéeni: Nejprve zvolte komfortni funkci, ktera se nejvice bliZi poZadovanému nastaveni, poté provedte odpovidajici zménu parametr.

Komfortni funkce

Tlagitkovy kod ©+®* ©+@ ©+® ©+® ©+® ©+®

Standard Chodnik Domov senior(i Zadvefi Supermarket  Vysoka montaz

|

>3m
(9.84)

=

Parametry
Rozpoznani sméru®: Merkur 2 ES ZAP, vpred ZAP, vpied VYP ZAP, vpied ZAP, vpred ZAP, vpted
Merkur 2 - - - - - -
Velikost pole® 6 7 6 6 9 9
Doba pfidrZeni relé ®+@ 1s 08s 2s 02s 15s 1s
Vystupni signal ® +@ Aktivni Aktivni Aktivni Aktivni Aktivni Aktivni
Funkce SMD ®+® Vyp. Vyp. Klesajici, 2 s Vyp. Klesajici, 2 s Vyp.
Montazni vyska ® +@ Do3m Do3m Do3m Do3m 3-4m 34m
P¥icny provoz ®+® Nizka Stredni Vyp. Nizka Vyp. Stredni
Potlageni ruseni ®+® Vyp. Vyp. Vyp. Vyp. Vyp. Vyp.
Velikost pole SMD ®+@ 1 1 5 1 5 1
Geometrie pole®+® Siroké Uzke Siroké Uzke Siroké Siroké
Konfigurace jednotlivych parametrii @ Vysvétleni jednotlivych parametri
Tlgéitkovy Parametr Stuperi | Struény popis Velikost pole@ / Geometrie pole ®+®
i Komfortnr funkce | T°=6 | preddefinovana nastavent pro standardi V/ zavislosti na geometrii pole (Siroké/tzké) Ize odpovidajicim zplisobem nastavit
© Zpiisoby pouiti (viz tabulka) V,e“kOSt pole. 5
Rozpoznéni 1 iyp. Uzkeé Siroke
smeru 2 Zpét pole: pole:
(pouze pro 3* | Vpred
Merkur 2 ES) 4 Vpred s MTO (viz kap. 7)
Montazni vyska 1 Vysokd (3—4 m)
®+® 2* | Standardni (do 3 m) T
Geometrie pole 1 Uzké pole T
®+® 2* | Siroké pole
® Velikost pole l:g* g/'t?lz ; y y B
729 |Velkg Min. 0,7 x 0,6 m (SxH) B Min. 1,1 x 0,6 m (SxH)
7 075 Max. 2,7 x 1,9 m (SxH) Max. 4,7 x 1,7 m (SxH)
2 05s |Kratka Uvedené hodnoty odpovidaji montézni vySce 2,2 m a Ghlu sklonu 35°.
3 08s
Doba pFIdrienl’ I T0s Funkce SMD ®+® a SMD+
®+D |rele 5 1,55 | Stredni SMD = Slow Mation Detection: aktivace senzoru umoZiiuje detekci sebenejme-
6 20s nsiho (témeF statického) pohybu. Teprve kdyZ béhem nastavené
é gg 2 Dlouh4 kontrolni doby nenf zaregistrovan 7adny dalSi pohyb, vyda senzor pfislusny signal
9 40s fidicimu systému dvefi. Citlivost béhem této kontrolni doby Ize nastavit na klesa-
®+® Vystupni signal 1% | Aktivni: relé pfi detekci pitdhne (NO) Jici nebo konstantni.
2 Pasivni: relé pfi detekci odpadne (NC) SMD+: iniciuje pfi velmi pomalém pohybu aktivaci senzoru.
[ Timto zplsobem Ize bezpetng rozpoznat i objekty < 54" (thel
9 055 sklonu 35°), které normdlinf detekéni pole nezachytf (nastavenf
3 10s |Klesajici citlivost Domov seniorii). Aby se zamezilo pfili§ dlouho trvajicimu ote-
4 15s vieni dvefi, ma pole SMD+ oproti detekénimu poli poloviéni
®+@ | Funkee SMD 5 |20s velikost.
6 05s .
; ]g 2 Konstantni citlivost Velikost pole SMD ® +@
: Velikosti pole SMD odpovidaji piblizné velikosti detekéniho pole, tj.
9
2,0s |(plus SMD+) ®+D +6 ~ D+6
Velikost pole 1*~3 | Mald
®+® |sMD 3 B g \S/terligm Potlaceni pricného provozu QVA () +(®
VA 1 Wp Funkce QVA (Querverkehrsausblendung, potlaceni pricného provozu) branf nechté-
®+6 (potlagent pFitne-| 2*—3 Nizké nému otevirani dvefi osobam, které kolem nich jen prochazeji, ale nechtéji vstoupit.
ho provozu) 4—6 | Stredni
7-9 | Vysoké
Filtr pro ! Zap. Zabrénénl’lpﬁpad,rlé nevhodne @ Optimalni nastaveni senzoru:
®+® | potlatent rusenf » v aktivaci vlivem zéfivek. —Uzké pole
— Uhel sklonu 30°-45°

m Dotaz na stav pomoci dalkového ovladani

Dotaz na stav slouZi k zobrazenf stavu nastavenych parametrd. Za timto U¢elem
je tfeba navdzat spojeni se senzorem a zadat odpovidajici tlacitkovy kéd. Potom
se rozsvitf Ciselné tlacitko udavajici pfislusny stupefl parametru.

* tovarni nastaveni
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n Mechanicka nastaveni radarového pole

m Sklapéni radarového modulu

Odstraiiovani poruch

Problém

Mozna pricina

m Nataceni radarového modulu

-30° +30°

Odstranéni

Odkaz na kapitolu

Dvefe se vraceji — Senzor vidi dvere — Zméiite Uhel sklonu radarového modulu 6.1.1
Dvete se vracejf — Senzor vidi otoéné kridlové dvere — Namontujte senzor vySe a pokud mozno pfimo nad zavés dvefi
— Nastavte vy$si stuperi QVA 523
— Natogte senzor ve sméru otevirani dverf 6.1.1
Dvefe se oteviraji nechténé — Radarové pole je ovlivnéno zdrojem rusenf — Aktivujte filtr pro potlacenf ruseni  (B)+®+ 1) 523
(napf. zéfivkou)
Dvefe se neoteviraji — obtas — Prichazejici vétsi skupina osob — Aktivujte specidlni funkci MTO ® +(@) 523
nedojde k detekci (Mass Traffic Optimisation)
jednotlivych osob — Nastavte nizsi stuperi QVA (nebo tuto funkci vypnéte) 523
Detekce osob probéhne —Pole je prili§ malé — Zkontrolujte velikost pole ® 523

pozdgji, popr. viibec

B} Technické ddaje

—Montéz prili§ vysoko

— Aktivujte montazni vysku vysokd ®+@+@

Technologie Radarové ¢idlo pohybu s technikou Spinaci proud max. 0,5A AC / max. 1 ADC
plo§ného modulu Spinany vykon max. 60 VA / max. 30 W

Vlysilaci frekvence 24,125 GHz Pouzdro Kryt: PC; zékladova deska: ABS

Vysilany vykon <20 dBm Rozmary (S x V/ x H):

Provozni napéti 12-36 V DC / 12-28 V AC, 50 Hz 176 x 62 x 52 mm

Provozni proud cca 50 mA pfi 24 V DC, 24 °C Hmotnost 150 g (bez kabelu)

Rozmezi teplot —20°C a7 + 60 °C Kryti (EN 60529) |P54

Vihkost vzduchu max. 90% relativné, bez kondenzace Min. rychlost 5 cm/s (v ose radaru)

Montazni vyska max. 4 m detekce <5 cm/s u SMD+ (thel sklonu 35°)

Reléovy vystup Bezpotencidlovy pfepinaci kontakt Délka kabelu 3m

Spinaci napéti

IEJ EU prohlaseni o shodé

C€ Vipiloha
EL) WEEE

max. 48 VV AC/DC

Se zafizenimi s timto symbolem se musf pfi likvidaci nakladat zvlastnim zplsobem. Likvidace se musf provadét v souladu se zékony prislu$nych zemi pro
ekologickou likvidaci, regeneraci a recyklaci elektrickych a elektronickych zafizenf.

X} Schvaleni FCC

Tento pfistroj spliiuje poZadavky ¢asti 15 predpis FCC a normy RSS-210 Industry Canada.
A Vystraha: Jestlize budou na tomto pfistroji provedeny zmény nebo Gpravy, mize schvéleni FCC k provozu tohoto pfistroje pozbyt platnosti.

EEd Kontaktni

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com
Designed in Switzerland / Made in Bulgaria



