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Konfiguration Fernbedienung
Fernbedienung «Reglobeam» auf den Sensor richten und Taste G driicken. Bei erfolgreichem Verbindungsaufbau leuchtet G sowie eine der Tasten 1 bis 8
(diese Zahl entspricht der Sensoradresse). Blinkt G, so konnte keine Verbindung zum Sensor aufgebaut werden.
Konfiguration Tastenbedienung

" Fir andere Versionen (z. Bsp. PrimeTec A ES.SM.V) siehe Beiblatt

Der PrimeTec A ES hat bei Radar und AIR Optokopplerausgénge. Diese Optokoppler werden gegen
Verpolung mit einer Diode geschiitzt. Wenn der Ausgang verpolt angeschlossen wird, ist der
Ausgang permanent durchgeschalten.

Automatik- Einstieg .. Zuriick zur Konfig. Modus
. . Auswahl Wihlen Funkt./Parameter
betrieb Konfig. Modus /P Auswahl beenden
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Allgemein
A: Automatikmodus Taste rot: Beide Tasten
t Test aktiv ) T . Parameter wéhlen . drticken
aste rot: .
Bedlentaste ® Radar ES:EZJ&T;T Modus wahlen Jvzsr]tlzr]schwarz. Taste schwarz: Sft:gse'[]asten Geht nach 1 min auto-
rot (Modez Ausgang ein Wert des Parame- matisch in Automatik
schwarz (Data) @ AIR Ausgang ein ters wahlen Modus (A)
Radar Funktionen @ TASTENBEDIENUNG REGLOBEAM (FERNBEDIENUNG)
(PrimeTec) Parameter (Mode) | Wert (Data) LCD Mode Bedeutung Zifferntasten
Feldgrosse ﬂ 1 1-5 Lo @ @ =kleinstes Radarfeld, (2) ......., ®)* = mittleres Radarfeld ,
(Radar Empfindlichkeit) ;’ ' | 3 @ ..., (®) = grosstes Radarfeld
ro
Richtungserkennun mm 1-3 = =in beide Richt , (2" = art = riickwart:
g g mg 2 EE ®+ (@ = in beide Richtungen, )* = vorwirts (3) = riickwirts
Feldgeometrie /[‘ 3 129 ro ® @ @ = rundes Radarfeld, min. = 0.5 x 0.5m (BxT), max. = 2.7 x 1.9m (BxT)
3.2 + (2 = breites Radarfeld, min. = 1.7 x 0.6m (BxT), max. = 4.7 x 1.7m (BxT)
Querverkehroptimierung 0 4 1-5 [o ® @ @ =aus, @ =gering, @) .. @ =mittel, (5) = hoch
CTO (Cross Traffic Optim) y 2 * (D~ = Starke der Querverkehrsunterdriickung - nur bei rundem Feld empfohlen)
SMD Feldgréisse (Slow _ o . ) . .
Motion Detection) % 5 1-5 c | ® + @ @ =aus, @ = gering, @) .. @) =mittel, (B) = grossstes SMD-Feld
Tirfilter l-,f,-l 6 1-2 ro @ @ QD =Filter aus, (2) = Tiirfilter ein (Bewegung der Tiir),
\ B | + (®) = Storungsfilter ein (EMV Storungen, z.B. Fluoreszenzrohren), (@) = Tir- und Strungsfilter ein
ro
Radar Ausgang :> 7 1-3 S ® + @ D = aktiv, (@) = passiv, (3) = Radar ausgeschaltet (bei SM-Variante nicht maglich)
Lot
AIR Funktionen @ TASTENBEDIENUNG REGLOBEAM (FERNBEDIENUNG)
(PrlmeTec / PrlmeScan) Parameter (Mode) 1 Wert (Data) Lco Mode Bedeutung Zifferntasten
AIR Empfindlichkeit r e (@) - hohe Empfindlichkeit (nach DIN 18650 < 3.5m) (@) - tiefe Empfindlichkeit
einstellen t 1 1-5 L3 @ + @ @ — mittlere Empfindlichkeit (nach DIN 18650 < 3.2m) @ — sehr tiefe Empfindlichkeit
b (®)* - geringe Empfindlichkeit (nach DIN 18650 < 2.6m)
. L r e @ =105, (2 =30 (nach EN 16005), @)™ =60 s (nach DIN 18650 + AS 5007)
Einlernzeit einstellen @ 2 1-5 = @ ¥ @ ' ' '
2, 3 @ =180s, B = 15min
AIR Ausgang E @ @ I = aktiv ®* = paSSiV A @I =slave @ sla Ei”‘?t fiir )
: 3 1-4 + = keine Detektion = keine Detektion Serieschalt: S.
Kontakt-Logik —l_l_ 32 @ @ ( Kolntakt Of'fell'l Ko‘ntakt geséhlossen high o Applikationsblatt
re
AIR Ausgang @ 4 1-2 t| | @ ¥ @ @ =ein, (2) = 15 min aus (AIR wird nach 15 min automatisch reaktiviert)
Hintergrund manuell i i i ist ei 8
einlerrgen r - - - @ + @ Hintergrund einlernen (Hintergrund ist eingelernt, nachdem rote LED abloscht). Dauer ca. 5 Sek.
A"gemeine Funktionen ® @ TASTENBEDIENUNG REGLOBEAM (FERNBEDIENUNG)
(PrimeTec / P 'meScan) Parameter (Mode) © Wert (Data) LeD Mode Bedeutung Zifferntasten
(Ffﬁistliazglisierung) ‘ beide Tasten 8s dricken - @ @ Neu initialisieren und schnelles einlernen des Sensors nach getatigter Einstellung.
- B _ _ ® = Konfig.-Modus tiber den Reglobeam abschalten,
Verbindung ®---9 @ + @ Konfig.-Modus tiber Zugangscode oder Stromunterbruch einschalten.
1-8 ro® % Fiir alle eingestellten
. (D= Standardwerte, (2 = Gehsteig, (3 = Altersheim, 4
Komforteinstellungen w‘ﬁ’ 1 cEeanlaJnSm %um- U © @) = Windfang, (8) = Hohe Tiir, (& = Schmale Tiir, @ Breite Tiir, %%Se%rr gdﬁﬁgeze,-g,
fgmgﬁ}g” (® = Sensor auf Werkseinstellungen zuriicksetzen
Kombinierte Ausg. r _ aktivi ;
aktivieren / |:> ) 1-92 ._(D@ @ . @ (D* akt!wert (AIB oder Radar steuern beide den Radarausgang an)
nicht aktivieren |:> 2.7 @" = nicht aktiviert
Eﬁor'n‘)rﬁﬁﬁ{”aﬁ‘éhesse 3 1-6 Lo @ @®* =Adresse 1, () =Adresse 2, @) =Adresse 3, @ = Adresse 4, &) = Adresse 5, (6) = Adresse 6
S%ws oer lenung % 3 l + Bei iiberlappenden AIR-Feldem Reihenfolge der Adress. einstellen — ungerade Zahl (1) — gerade Zahl @) — ungerade Zahl ®)

! Siehe Planungshilfe zu Montagehdhe // * Werkseinstellungen
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Initialisierung

Entfernen Sie VOR dem Einschalten der Stromversorgung samtliche Gegenstiande aus dem Tiirbereich, welche nicht zur iiblichen Umgebung der

¢ Tiiranlage gehoren. Achten Sie darauf, dass sich keine Personen im Tiirbereich aufhalten,
da sonst keine korrekte Inbetriebnahme maglich ist.

Durch das wechselseitige Blinken wird die Initialisierung «Einlernen» des Sensors angezeigt.
(Dauer 20 - 25 Sek.) Wahrend des Aufstartens wird die Firmwareversion angezeigt FXXX.

rote LED

griine LED

Nach Anschluss des Sensors an die Energieversorgung ist der Sensor innerhalb der nachsten 30 Minuten via Reglobeam konfigurierbar. Nach erfolgter Initialisierung

leuchtet die rote/grtine LED nur dann, wenn eine Detektion erfolgt ist.

Mechanische Feinjustierung

Radarfeld (PrimeTec)

Manuelle Einstellung des Neigungswinkels
0° ... +90° in 5° Schritten

Rundes Radarfeld
— siehe Tabelle Parameter 3

Manuelle Einstellung des Schwenkwinkels
-20° ... +20° in 5° Schritten

min. =0.5x 0.5m (BxT)
max. =2.7 x 1.9m (BxT)

_/+

AIR-Feld: Neigung (PrimeTec / PrimeScan)

Einstellungen des Neigungswinkels an
der Verstellschraube:

Neigung: -5° — +7° stufenlos

AIR: Feldbreite einstellen (PrimeTec / PrimeScan)

Mit der einklickbaren Kunststoffabdeckung vor der Optik des Sensors kann die Breite
des AlR-Feldes eingestellt werden.

*000000000000000000 4| dhreite:
000000000000000000 'eldbrere: 1.

Sensor ohne Abdeckung: 23x02m
alle Lichtstrahlen sind aktiv bei 2.2m

Mdgliche Einstellungen (Masse bei 2.2 m Montagehdhe) < 2 Driicken & Klick!

Breites Radarfeld
— siehe Tabelle Parameter 3

min. =1.1x0.6m (BxT)
max. =4.7 x 1.7m (BxT)

A, B, G, H abdecken E, G, H abdecken G, H abdecken

A.B, G, H abdecken
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Komforteinstellungen
Standard Gehsteig |Seniorenheim| Windfang Hohe Tiir | Schmale Tiir| Breite Tiir | Werkseinst.

Radar Feldgrosse 3 3 3 2 4 2 5 3
Feldgeometrie breit rund breit breit rund rund breit breit
Querverkehrsoptimierung 2 5 1 2 1 1 1 2
SMD Feldgrisse 1 1 4 1 1 1 1 1
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