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PrimeScan B

Zachowad
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Smart Access

Czujnik zespolony radarowo-podczerwieniowy do otwierania i zabezpieczania automatycznych drzwi przesuwnych

Oryginalna instrukcja obstugi

Informacje ogolne

PrimeTec B

PrimeScan(
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PrimeTec

a) LED czerwony  b) LED zielony

n Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

 Przed uruchomieniem nalezy uwaznie przeczytaé niniejsza instrukcje obstugi, po czym
zachowat ja do wgladu.

e Produkt jest przeznaczony do montazu nad drzwiami dla pieszych.

 Nie nalezy uzywac tego produktu do innych celéw.

e Montaz i uruchomienie urzadzenia nalezy zleca¢ wytacznie przeszkolonemu i wykwalifi-

kowanemu personelowi.

e Obowigzkiem instalatora jest przeprowadzenie oceny ryzyka i zainstalowanie systemu
zgodnie z obowigzujacymi lokalnymi, krajowymi i migdzynarodowymi przepisami,
normami bezpieczenstwa, postanowieniami i ustawami oraz, w stosownych przypad-
kach, zgodnie z dyrektywa maszynowa 2006/42/WE.

e Funkcje bezpieczenistwa nalezy zawsze rozpatrywac catosciowo w odniesieniu do
danych zastosowan, a nigdy w odniesieniu do jednej konkretnej czesci systemu.
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Uruchomienie
Zalecany przebieg uruchomienia: (1) Montaz (2) Podtaczenie

n Montaz

1. Zdja¢ pokrywe ochronng

@ 2. Ustawié szeroko$¢ pola aktywnej podczerwieni (AIR) (patrz rozdziat 2.1)

@ Pokrywa

@ Okienko aktywne;

podczerwieni

" ® Prowadzenie kabla
@ Skrécona instrukcja Przycisk Warto$¢ (czarny)

® Czujnik bez pokrywy

(® Dioda aktywnej podcze- Regulacja aktywnej
wieni: czerwona (lewa) podczerwieni

@ Przycisk Funkeja (czerwony) @ Modut radaru

@ Wskaznik LCD

e |nstalator jest odpowiedzialny za przetestowanie systemu w celu upewnienia sig,
7e spefnia on wszystkie obowiazujace standardy bezpieczenstwa.

e Urzadzenia zabezpieczajace zaliczane do Kategorii 2 wedtug EN ISO 13849-1 nalezy
poddawa¢ regularnym testom — przynajmniej raz w czasie trwania cyklu.

e Jezeli urzadzenie zabezpieczajace nie zostanie uzyte przynajmniej raz w roku,
operator musi je sprawdzac recznie przynajmniej raz w roku.

e Czujnik mozna obstugiwac tylko za pomoca obwodu bezpiecznego bardzo niskiego
napigcia (SELV) z bezpieczng izolacja elektryczng zgodnag z EN 61558. Przewody
musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi.

e Unikac kontaktu z podzespotami elektronicznym i optycznymi.

e Naped bramy i profil $lemienia musza by¢ odpowiednio uziemione.
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® Uruchomienie

3. Utozy¢ i podtaczy¢ kabel
4. Zamontowac czujnik

m Regulacja szerokosci pola aktywnej podczerwieni (PrimeTec / PrimeScan)

N
§ Pokrywa z tworzywa sztucznego przed uktadem optycznym czujnika poz‘\INaIa na regulowanie szeroko$ci pola aktywnej podczerwieni.
= * 000000000000 §¢ ;
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Czujnik bez pokrywy: wszystkie
e (przy 2,2 m)
strumienie $wiatta sg aktywne
1. Przesunaé
2. Nacisna¢ i klik!
11.3mm 9mm
Mozliwe ustawienia (przy wysoko$ci montazowej 2,2 m)
A, D Zakryte A, C, D Zakryte C.D Zakryie A B, D Zakryte A, B Zakryte
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m Montaz czujnika

1. Przyklei¢ szablon do wiercenia
2. Wywierci¢ otwory, usung¢ szablon
3. Utozy¢ kabel i zamontowaé czujnik

*Nastawa zakladowa 1

(® Dioda radaru: zielona (prawa)

292208M
06/22

POLSKI



n Przytacza elektryczne

PrimeTec B/ PrimeScan B

Podiaczen

Uruchomienie ©@ =

Zasilanie elektrycz e

| Wyijscie radaru

| Test

Wyjscie aktywnej
podczerwieni

Uruchomienie

PRZED wiaczeniem zasilania elektrycznego nalezy z rejonu drzwi usunaé wszystkie
przedmioty, ktore nie stanowia zwyktego otoczenia. Nalezy zwréci¢ uwage, by w okolicy
drzwi nie byto zadnych osob, poniewaz nie bedzie mozliwe poprawne uruchomienie.

4

Sterowanie

Przemienne miganie wskazuje inicjacje ,kalibracji” czujnika
(czas trwania 20 — 25 sek.). Wskaznik rozpoczaé: FXXX..

Po zakonczonej inicjacji dioda czerwona / zielona zapala sige tylko, gdy nastapita detekcja.

Czujnik zostat uruchomiony. Jesli konieczne beda dalsze nastawy, odsytamy do kolejnego rozdziatu.

n Precyzyjna regulacja mechaniczna
m Pole aktywnej podczerwieni (PrimeTec / PrimeScan)

Ustawianie kata nachylenia na Srubie
regulacyjnej:

Nachylenie: -5°... +7° ptynnie

I3 Pole radaru (PrimeTec)

Manualne ustawianie kata
nachylenia
0°...490° krokami co 5°

Manualne ustawianie kata

obrotu

-20°...+20° krokami co 5°

n Konfiguracja manualna (obstuga przyciskow)

min. = 0,5 m x 0,25 m (szerokosc x gtebokosc)
max. =4 m x 2 m (szerokoSc x gtebokosc)

Czerwona dioda

Zielona d

ioda

min. =0,16 m x 0,8 m (szerokosc x gtebokosc)

: max. =2 m x 4 m (szeroko$¢ x gtebokosc)

Automatyka Tryb konfiguracji Wyhér Wyhor Parametry funkcyjne Powrét wyhér Powrot autom.
Radar| |AIR
g lco| OO 0] ole) ole) I~ ® ole) A ©@
I — - — - — - N — L —>
- (
: L d
Ogolnie
S eum’ | A: Trybautomatyczny _— isnag iski
t Testowanie \(,:vzyzg\:mny przycisk: Nacisna¢ oba przyciski
3 Na krétko nacisnaé | Czerwony przycisk: | Czarny przycisk: parametrow™ o . .| Po uptywie 1 min
Przycisk obstugowy @ Zatgezone J oba przyciski przefaczanie wyhor Czarny przycisk: Nacisnac oba przyciski przechodzi automaty-
czerwony (Funkcja) wyjscie radaru wybor wartosci cznie w tryb
czarny (Wartosc) @ Zataczone wyjscie parametru automatyczny (A)
podczerwieni

* W razie przefaczenia na inny parametr warto$¢ zostanie zapisana
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Usuwanie zaktocen
Usuwanie btednych inicjaciji

Czerwona dioda| Zielona dioda
Wystepujac d Usuwanie
2 o ystepujacy bta
1. Kat radaru ustawi¢ dalej od drzwi.
Wyzwalanie radaru przy zamykaniu drzwi
) 2. Dostosowac wielkos¢ pola radaru.
Swieci — - - - —
Ciemna swiattemn 1. Unika¢ o$wietlenia (np. $wietléwek) w poblizu czujnika.
ciagtym Btedna inicjacja radaru bez widocznej 2. Z otoczenia czujnika usunac ruchome obiekty (rosliny, tablice reklamowe itp.).
ingerencji obce] 3. Unikaé silnych wibracji przy czujniku.
4. Ewentualny wptyw pobliskiego drugiego czujnika radarowego (bardzo mato prawdopodobne)
Wyzwalqnle aktyvvnej podczerwieni przy 1. Kat czujnika aktywnej podczerwieni ustawi¢ dalej od drzwi.
zamykaniu drzwi
) 1. Unika¢ o$wietlenia (np. $wietléwek) w poblizu czujnika.
Swieci o _ 2. Unika¢ katuzy wody na podtodze.
Swiattem Ciemna Bfedna inicjacja aktywne] N ) 3. Unikaé silnych wibracji przy czujniku.
Ciagtym ggggjzervvlenl bez widocznej ingerencji 4. Wptyw zachodzacego pola aktywnej podczerwieni z innego czujnika.
Ustawi¢ nowa czestotliwos$¢ aktywnej podczerwieni.
5. Zredukowaé czuto$é aktywnej podczerwieni (Zwigkszy¢ warto$c).
Ciemna Ciemna Drzwi pozostaja otwarte 1. Przefaczy¢ logike kontaktowa wyjscia aktywnej podczerwieni na inng warto$é.

Korrigering ved feilmelding

Czerwona dioda| Zielona dioda

Y Y Wystepujacy biad Usuwanie

1. Odtaczy¢ urzadzenie od napiecia zasilajacego.
2. Ponownie podfaczyé urzadzenie.
3. Jesli urzadzenie ponownie wskazuje btad lub nie startuje = wymiana urzadzenia.

l: @ 1: Autotest (RAM/ROM)

Migajaca | Migajaca e 2: Watchdog
L

o) 5: Btad aktywnej 1. Odtaczyé urzadzenie od napiecia zasilajacego.
o ) l: podczerwieni 2. Oczyscic uktad optyczny.
Migajaca Ciemna ) o . . . .
I—“-IEI/E 6: Btad wyjscia aktywnej 3. Ponownie wiaczy¢ urzadzenie.
- podczerwieni 4. Jesli urzadzenie ponownie wskazuje bfad lub nie startuje = wymiana urzadzenia.

n Najwazniejsze dane techniczne

Technologia Aktywna podczerwien (dtugosc fali: 880 nm), modut podwdjnego pola radaru = PrimeTec (24.125 GHz)
Liczba spotéw podczerwieni 24

\Wymiary wigzki podczerwieni 3 cm x 3 cm (przy wysoko$ci montazowej 2.2 m)

Czas reakcji <200 ms

Wysoko$¢ montazowa 1.8-4m

Regulacja kata wigzki

O -5° ... +7° ptynna
podczerwieni py

PrimeTec B ES: 11.5-32 V DC; PrimeTec B ES/02: 1232V DC / 11-28 V AC, 50/60 Hz
PrimeScan B: 11.5-32 V DC

Napigcie robocze

Prad operacyjny maks. 120 mW
Pobér energii maks. 4 W
Prad rozruchowy maks. 240 mA
Wyjscie (aktywna podczerwien / | Przekaznik pétprzewodnikowy: napiecie przetaczania: maks. 24 V AC / 34 V DC, opdr zestykéw: maks. 10 Q
radar) prad przefaczania: maks. 40 mA, moc zatgczalna: maks. 500 mW AC/DC
Klasa ochronno$ci IP54
Temperatura robocza -20°...60°C
Wymiary PrimeTec: 260 x 60 x 48.5 mm (dtugosc x szeroko$é x gtebokosc),
PrimeScan: 216 x 60 x 47.5 mm (dtugo$¢ x szerokos¢ x gtebokosc)
Ciezar PrimeTec: 250 g, PrimeScan: 180 g
Szacuje Zywotno$t 20 lat

Deklaracja zgodnosci UE
C€ Patrz zatacznik

WEEE

Urzadzenia oznaczone tym symbolem nalezy utylizowa¢ osobno, zgodnie z prawem krajowym dotyczacym ekologicznego usuwania,
przetwarzania i recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

|
B certyfikat Fcc

Niniejsze urzadzenie spetnia wymagania zawarte w czesci 15 przepiséw FCC oraz wymagania normy RSS-210 organizacji Industry

A Canada.

Ostrzezenie: Dokonanie zmian lub modyfikacji urzadzenia moze skutkowaé wygasnigciem pozwolenia na jego eksploatacje,
wydanego przez FCC.

m Kontakt

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com
Designed in Switzerland / Made in China



