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Kombinerad radar & ljusrida (AIR) fér 6ppning och avsadkring av automatiska skjutdérrar.

Oversittning av originalbruksanvisning
Allméant

PrimeTec B

PrimeScan(

—
§»
<

PrimeTec

a) LED rod b) LED gron

“ Sdkerhetsanvisningar

e | 4s denna skotselanvisning noggrant innan du tar enheten i drift och behall den for
senare bruk.

e Denna produkt &r avsedd fér montering ovanfér en gangdorr.

e Anvand inte denna produkt p& annat satt an for den specifika applikationen.

 Endast utbildad och kvalificerad personal fér installera och initiera enheten.

e Det dr installatdrens ansvar att géra en riskbeddmning och installera systemet i
enlighet med gallande nationella och internationella bestdmmelser och sékerhetsnor-
mer samt, om tillampligt, i enlighet med maskindirektiv 2006/42/EG.

e Tank alltid pa hela applikationens sakerhetsfunktion, inte bara pa en viss del av
systemet.

e |nstallatéren ansvarar for att testa systemet for att sékerstalla att det uppfyller alla
gallande sakerhetsstandarder.
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Idrifttagning

@ Téckkapa

@ AIR ljusfonster
S (@ Kabelgenomforing
@ Snabbanvisning

(® Fastpunkter (® LED-radar: gron (hoger)
() LED ljusrida: rod (vanster) Ljusrida vinkeljustering
@ Funktionsknapp (rod) @) Radarmodul
Vérdesknapp (svart) @ LCD-display

o Séakerhetsanordningar som klassificeras som kategori 2 enligt SS-EN 1SO 13849-1
ska testas regelbundet — minst en gang per cykel.

e Om sakerhetsanordningen inte begdrs operativt minst en gang per ar, maste den
kontrolleras manuellt av operatdren minst en gang per ar.

e Signalgivaren far endast mandvreras fran ett lagspanningssystem (SELV) med saker
elektrisk isolering enligt SS-EN 61558. Ledningarna maste skyddas mot mekaniska
skador.

e Undvik alltid att vidrora elektroniska och optiska komponenter.

e Dorrdrivningen och valvstensprofilen maste vara korrekt jordade.

Rekommenderade steg for idrifttagning: (1) Montering (2) Anslutning (3 Initiering

n Montering

1. Lossa tackkapan
@ 2. Stéllin faltbredden p4 ljusridan (AIR) (se kap. 2.1)

IEXN Instéllning av faltbredd pa ljusridan (PrimeTec/PrimeScan)

3. Dra kabel och anslut
4. Montera sensor

=
E Man staller in faltbredden med bifogade plastbrickor som snapps fast framfér sensoroptiken
)
S 388888883838 Faltbredd:
= o 20mx0.2m
Sensor utan téckbrickor: .
: P vid2.2m
alla ljusstralar ar aktiva
1. For in i sparet
nedanfor linsen
2. Tryck & klick!
11.3mm 9mm
Mdjliga instéllningar (dimensioner vid 2,2 m montagehdjd)
A, D tackta A, C, D tackta C, D tackta A, B, D tackta A, B tickta
1 ~1 E T T H - q -
S = = = =
I x x x x
= 0 N L] N
iv e < by <
2 ] K = ©
2 S S S S
A B C D A B C D B C D A B C D A B C D

m Montering av sensorer

1. Placera borrschablon
2. Borra hal, ta bort schablonen
3. Dra kabel och montera sensor

* Fabriksinstéllning 1



n Elektriska anslutningar

PrimeTec B/ PrimeScan B

it Styrning
| Strémforsorjning
=]
=
£ | Radarutgéng
=
7]
& | Test
| AlR-utgdng
Initiering

4
®

¢

Ta innan anslutning av stromforsorjningen bort alla foremal fran dorrens omrade som inte
omedelbart hor till initieringen av dorranlaggningen. Se till att inga personer befinner sig
inom dorrens naromrade da detta forhindrar korrekt drifttagning.

rod LED

grén LED

Det véxelvisa blinkandet visar att sensorn initieras, «inlarning».
(varar 20-25 s.). Medan start visas firmwareversonen (FXXX).

Efter avslutad initiering lyser den réda/grona LED-dioden endast vid en detektering.

Sensorn ar nu i drift. Skulle ytterligare instaliningar eller justeringar vara nédvandiga hanvisas till ndsta avsnitt.

n Mekanisk finjustering
XN Ljusridan - AIR (PrimeTec/PrimeScan)

Instéllning av lutningsvinkel med
justerskruv:

Lutning -5 ... +7° steglost

IEEA Radarfilt (PrimeTec)

Vrid 90°

Manuell instéllning av
lutningsvinkeln
0°...+90° i 5° steg

Manuell instéallning av

sidovinkel

—20°...+20° i 5° steg

g P S

n Manuell konfiguration (knappmanovrering)

min. =0.5m x 0.25 m (BreddxDjup)
max. =4 m x 2 m (BreddxDjup)

min. = 0.16 m x 0.8 m (BreddxDjup)

max.=2mx4m

(BreddxDjup)

Automatik Konfig. lage Val Vilj Funkt./Parameter | Tillbaka till val | Tillbaka i drift
Radar| |AIR
E LCD H (0]©) O NOI®) INOIO] O} OO0 Fl (0[]
: —t — L — L U — U —
- (
- L
Allmant

I?: Automatlage Rid knapp: Tryck pa bada

t. Testa aktiv Skiftar melian Svart knapp: Rod knapp: knapparna

M Radar Tryck kort p& radar AIR och Véljer radar, AIR | Val av funktion® | Tryck kort pé&
Mandverknapp utgang ON bada knapparna allma"nna eller allmanna Svart knapp: bada knapparna Véixlar efter T min
rod (Funktion) & | @ AIR funktioner funktioner Val av dnskat vérde dver till automati-
svart (Vérde) utgang ON kldge (A)

*Vid byte till ndsta funktion sparas det valda vardet



Buiujjssuisygeq

ewseddeuy abbeq ed 110y yoAiy abejsuoneinbyuoy 194

(€ 11 eppn €

—
: m 9-1 3 AWM Z [eyjuwel & | e} eppn & :leddejiang usyjej-y|y
g suanyald = (9 ‘g suanyal4 = @ ‘v suamal{ = (&) ‘g suamyai{ =€ ‘zsuanyal4{ =@ ‘| suamjpi{ =, | @D AVAVAR P8 Buiupio seusassalpe e1an1asqQ) suamjaiysnl|-yiy eipuy
pessape fo = ,@©@ c _w__ -1 l -] BIBAIDIEU|/RIBAINY
(usbBuebiniepel Jowa Bis Jepjs Jepes yao Yiy) pessaipe = O | @O ¢ lefuehin apesauiquioy
Buiujjeisiaesyuqes =® [ /9 pumyas | 19pien (s1euwey ey 18Bg|suoneinbiuoy
?mWEWMw mmwws&\mm%ww\_ ‘1gp ppeig = @ ‘ugp jews = (@) uop boH=© | _1_ _mm@w__w_nwwﬁﬁo,:_% L ## Jeu BulujjeisuLiale ua sigywouaB BuiujjgisuLio) us 18143)
PifEIsUr €01 Zl Jessn|s = (¥) 'apuaogainag = (€) 1eanol] = (@) ‘(ssaipe [a) uapieasyuged =D | @O 8—1 Bulujjeisunig4
nAu ed uspunifyeq esswwelBbold yao elsiu| sg 1 eweddeuy epeq ed yoki| .m. + .m. ({eBuujeisul ewiwes ‘peswQ) 19say

aal (Liens) apig) _ (pod) uoiyun{
ONINAIENSIE \ONIYIHAONVINDJVNI @© © (ueagawg / 98] awlid) 18uoIPjuUN) BUURW]|Y

) _I_
(ulw G|, 1818 ysnewoine sesaayesl yyue= @ | - Z-1 ¥
m=,0| @4 BugBin-yiy
28] 8UWIld € Japnpoid| @ anels « @ Jaisepy
0918421 Jewwesb| € anelS &« (D Jaisepy ‘
.m_Ummc_Eﬁﬂf“m:MwMm__“mﬁ%m,mw\“uwmc_cuﬁ Aﬂmmc_:__mmc_ mc_mmm_ﬂwmw_mw%vu mc:%m_mmmw_mw%“ M _m_ m =1 € M_
Buiuin|suesiiag (oN) nissed= 1, (ON) A= 1 D | @ 4 Mibojpjejuoy suabuebin-yjy
uwgL=©® sogl=® c m G-1 Z (punibByeq peipueigy Ae Buiuigu)
(£00G SV +0698L NIQ '1u8) s 09=® (50091 N3 'lus)s 0=, soL=@O | @ alqo spusessey|is 10} pnsueydasay ae Buiujjeisu)
oubljsuex Be 1A = () wg'z > 60091 N3 ‘Jus)1aubijsuey [ewlon =@ | (=g
18ybijsuey Be7 = ® (we > GogL N3 '|ua) 18yBiisuey BoH = @ = 5-1 !

(snywoul 3sepua ‘we s 609l N3 ‘|ua) 1aybisuey exsboH= @O | @ o uajaybisuey ae Bulujjeisuj

aai (Leas) apig) | (poJ) uoiyung
ININAIYISIE JINIYIYAONVINddVN © (ueagauid / 93] awilid) 1auoipjuny sueprisniy

‘BuliaAlyeI0SUSS 181J8 18S|

9.101 ewwesbugl dan ebug) 13e 113 usAg spueAue euusq -buiujjeisuisylqe; | usabejsed ig usuoiuny UoHoOW MojS

) )
L

(ON) nissed = @ = z-1 L A /
(ON) Ae =, (© ©d _ GueByniepey
) m 1
(BuIuIgIs-IA3 “[8 pejguop Ae Buuiayaiap pia) ed Jerusbuiiigs yoo -ugp = @ | = -1 9 \/ (1epels Ae BUILIOIS PIA)
ueisay4 =, @O | | O 117 1a)ysbuling
(181]B4 AR UBJBP BINA | 'k —
spuesassed uely 1ebuiuddg spexysuQo auigy 185 1|8} 1/BWS JQ) PRIZIUOW UBUUBIUR paul spugAuy) 1 = @) | | = -1 14 ..VA... (uonesiwndg oujel] ssoig)
uey =, © ©d : 013 1a)ysiyyenien]
27 £
ulepel Jow as|aiQu eleq Jelapaleq = @ = Z-1 z o s
ulepel uelj Yoo jow as(alol Jessppeleg = (D (O Buruueyaesbuiupiy
9 V'
E 5 G- 1 | & |
19}jepepes e1sIis = (© 7 (3) ‘) epepel Hois|apauw = ,(®) T (@) ‘19yepeped eysuiw = (D ®J L FETILESTEN|
= =
aoi (Lens) apig) | (pgJ) uoiyung
DNINAIYNSIE JONIYTHAONVINAdYN) (© (9313wiiq) J3uopjunpepey




i\tg%irdande av fel
Atgard vid felaktiga detekteringar

rod LED | gron LED R
2 Y Uppstaende fel Atgérd

1. Stéll in radarns vinkel langre bort fran dorren.

Radarn detekterar vid dérrstangning
2. Anpassa radarns faltstorlek.

slackt lyser 1. Undvik belysning (t.ex. FL-lampor) i omedelbar nérhet av sensorn.

konstant - - - ”
Radarn detekterar utan synbar orsak 2. Inga rérliga Objekt (t. ex. reklamskyltar mm) i omedelbar narhet av sensom.

3. Undvik starka vibrationer vid sensorn.

4. Eventuell inverkan av en andra radarsensor i narheten (hdgst osannolikt).

Ljusridan detekterar vid dorrstangning | 1. Stéll in AIR-sensorns vinkel ldngre bort fran dérren.

1. Undvik belysning (t.ex. FL-lampor) i omedelbar narhet av sensorn.

2. Undvik vattenpdélar pa marken.

kolngm slackt | Ljusridan detekterar utan synbar orsak 3 U?dVik starlfa vibrationer vid sensor. _
Dorren stanger inte 4. Paverkan fran en annan sensorns éverlappande AIR-falt. Stall in olika
frekvenser pd AIR-sensorerna (sa att ojamnt varde Gverlappar jamnt varde)
5. Reducera AlR:s kénslighet (Hoja vérdet).
slackt sléckt Dérren stanger inte 1. Konfigurera om AlR-utg&ngens kontaktlogik till ett annat varde.

Atgarder vid felmeddelande

rod LED | gron LED R
= & Uppstaende fel Atgard

F @ Coin 1. Koppla frén utrustningen fran férsorjningsspanningen
- 1: Sjalvtest o .
2. Koppla ater till utrustningen.
3. Om utrustningen visar felet pa nytt eller inte startar = byte av utrustningen

blinkande | blinkande )
DD VE 2: Watchdog

C o 1. Koppla frén utrustningen fran férsérjningsspanningen

IZ 5: AIR-fel 2. Rengdr optiken

nnElE 6: Fel pd AIR-utgéng 3. Koppla ater till utrustningen.

= 4. Om utrustningen visar felet pa nytt eller inte startar = byte av utrustningen

blinkande slackt

n Viktiga tekniska data

Teknik Aktiv Infraréd (vaglangd: 880 nm), radar dubbelfalt Modul = PrimeTec (24.125 GHz)
Antal IR-Spots 24

Matt IR-Spot 3cm x 3 cm (vid 2.2 m monteringshojd)

Reaktionstid <200 ms

Monteringshéjd 1.8-4m

Vinkelinstallning IR-Spots -5° ... +7° steglds

PrimeTec B ES: 11.5-32 V DC; PrimeTec B ES/02: 12-32V DC/ 11-28 V AC, 50/60 Hz

Driftspanning PrimeScan B: 11.5-32 V DC

Driftstrém max. 120 mA

Energiférbrukning max. 4 W

Startstrém max. 240 mA

Utgang (AIR / radar) Halvledarrela: vaxelspanning: max. 24 V AC / 34 V DC, kontaktmotstand: max. 10 Q
vaxelstrom: max. 40 mA, omkopplingseffekt: max. 500 mW AC/DC

Skyddsklass IP54

Drifttemperatur -20°...60°C

Dimensioner PrimeTec: 260 x 60 x 48.5 mm (LxBxT), PrimeScan: 216 x 60 x 47.5 mm (LxBxT)

Vikt PrimeTec: 250 g, PrimeScan: 180 g

Beraknade livslangd 20 ar

n EU-forsakran om dverensstammelse

C€ Se hilaga
) weee

Apparater med denna symbol maste hanteras separat vid atervinningen. Detta ska géras i enlighet med respektive nationella lagar
om miljovanlig avfallssortering, bearbetning och &tervinning av elektriska och elektroniska apparater.

I Fcc-tilistand

Denna apparat uppfyller kraven i avsnitt 15 i FCC-bestammelserna och den kanadensiska industrinormen RSS-210 (Industry Canada).
A Varning: Om andringar eller modifieringar gors pd denna apparat kan FCC-godkénnandet fér drift av denna apparat upphévas.

m Kontakt
BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com
Designed in Switzerland / Made in China



