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OBS! Läs även bruksanvisningen!

Elektriska anslutningar

Manuell konfiguration (knappmanövrering)

Förinställningar (snabbval)

Automatik Konfig. läge Val Välj Funkt./Parameter Tillbaka till val Tillbaka i drift

Indstillingsknapper
röd (Funktion) &
svart (Värde)

A: 	Driftläge
t:	 Test aktiv
	Radar  
	 utgång Aktiv
	AIR 
	 utgång Aktiv

C: Konfiguration
Tryck kort på
båda knapparna

Röd knapp: 
Skiftar mellan 
radar, AIR och 
allmänna 
funktioner

Svart knapp:
Väljer radar, AIR 
eller allmänna 
funktioner

Röd knapp:
Val av funktion
Svart knapp:
Val av önskat värde

Tryck kort på
båda knapparna

Tryck på båda knap-
parna

Växlar annars efter 1 
min över till automati-
kläge (A)

Allmänt

Radarfunktioner (PrimeTec)            
KNAPPMANÖVRERING1 BESKRIVNING

LCD

Fältstorlek 1 1 – 5
1

 = minsta radarfältet,  ......., * = medelstort radarfält,  ......,  = största radarfältet	

Riktningsavkänning 2 1 – 2
1    = 	Detekterar rörelse mot och från radarn 

* = 	Detekterar bara rörelse mot radarn

Tvärtrafiksfilter CTO 
(Cross Traffic Optimisation)

4 1 – 2
1 * =	 från 

   =	 till (Används med antennen monterad för smalt fält. Ger färre oönskade öppningar från passerande
		  i yttre delen av fältet)

Störningsfilter
(Vid störning av radar)

6 1 – 2
1 * = 	Filter från 

   =	dörr- och störningsfilter på (vid detektering av dörrblad el. EMC-störning)

Radarutgång
   

7 1 – 2
1 * =	aktiv (NO)

   =	passiv (NC)

Slow motion funktionen är påslagen som fabriksinställning.Denna används till att fånga upp långsamma rörelser efter sensoraktivering.

Ljusridåns funktioner 
(PrimeTec / PrimeScan)                      

KNAPPMANÖVRERING1 BESKRIVNING
Funktion Värde LCD

Inställning av känsligheten 1 1 – 5
2    =	 Högsta känslighet (enl. EN 16005 ≤ 3m, endast inomhus) 

   =	 Hög känslighet (enl. EN 16005 ≤ 3m)	  =	Låg känslighet (enl. EN 16005 ≤ 2.3m)
* =	 Normal känslighet (enl. EN 16005 ≤ 2.6m 	  =	Mycket låg känslighet

Inställning av acceptanstid för 
stillastående objekt (inlärning av 
förändrad bakgrund)

2 1 – 5
2  = 10 s   * = 30 s  (enl. EN 16005)    = 60 s  (enl. DIN 18650 + AS 5007)   

 = 180 s     = 15 min

AIR-utgångens kontaktlogik
   

3 1 – 4
2

	 = aktiv (NO)
	     ingen detektering
	     kontakt öppen

*	 =	passiv (NC)
		  ingen detektering
		  kontakt stängd

Serieanslutning
Inställningar
Master  ➔ Slave 
Master  ➔ Slave 

Ledningsdragning: Se serieanslutningsdia-
grammet: reglomat.bircher.com/swe/
produkter-teknologier/prime-sensorer-b

AIR-utgång 4 1 – 2
2 * = till

   = från (AIR reaktiveras automatisk efter 15 min)
Frånslag kan användas vid service då automatikens kåpa tas av.

Allmänna funktioner  
(PrimeTec / PrimeScan)                  

KNAPPMANÖVRERING1 BESKRIVNING
Funktion Värde LCD

Reset/omstart +
Tryck på båda knapparna 

 i 8s Startas om och läser in bakgrunden på nytt (ändrar ej inställninger).

Förinställning (När förinställning 
valts sker en omstart när konfigura-
tionsläget har lämnats)

1
1 – 8

Håll in svart knapp 
1 sek för att välja 
en förinställning.

1 2  = Fabriksvärden (ej adress),  = Trottoar,  = Serviceboende,  = Slussar, 
 = Hög dörr,  = Smal dörr,   = Bredd dörr,
 = Fabriksåterställning *

För samtliga inställda
värden visas  
parameter 0

kombinerade utgångar 
Aktivera/Inaktivera 2 1 – 2

1 2    = aktiverad (AIR och radar ger signal på radarutgången) 
* = ej aktiverad

Ändra AIR-ljusfrekvens (Observera 
adressernas ordning om AIR-fälten 
överlappar: ➔ udda tal 1 ➔ jämnt tal 2 ➔ 
udda tal 3)

3 1 – 6
21 * = Frekvens 1	  = Frekvens 3	  = Frekvens 5

   = Frekvens 2	  = Frekvens 4	  = Frekvens 6
Ställ in frekvensens ordning om AIR-fälten överlappar: ➔ udda tal  ➔ jämnt tal  ➔ udda tal 

1 För konfigurationsläge tryck kort på bägge knapparna / * Fabriksinställning

Fabriksvärden Trottoar Serviceboende Slussar Hög dörr Smal dörr Bredd dörr Fabriksåterst.
Radarns fältstorlek 3 3 3 2 4 2 5 3
Fältets form 2 bred smal bred bred bred smal bred bred
Tvärtrafiksfilter CTO 1 2 1 1 1 1 1 1
2 Fältets form (Bred/smal) väljes manuellt genom vrida på radarantennen 90 grader i dess hållare.

Strömförsörjning 
1	vit vit
2	brun brun
3	grön grön
4	gul

6	rosa rosa

5	grå grå
gul

7	blå blå
8	röd röd 

Radarutgång

Test

11.5 – 32 VDC

Styrning 

Radar

Test

AIRAIR-utgång 
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Initiering/idriftsättning

Ta innan anslutning av strömförsörjningen bort alla föremål från dörrens område som inte 
omedelbart hör till initieringen av dörranläggningen. Se till att inga personer befinner sig 
inom dörrens närområde då detta förhindrar korrekt drifttagning.

Det växelvisa blinkandet visar att sensorn initieras, «inlärning». 
(varar 20-25 s.). Under uppstarten visas firmwareversonen (FXXX).
Efter avslutad initiering lyser den röda/gröna LED-dioden endast vid en detektering. 

Sensorn är nu i drift. Skulle ytterligare inställningar eller justeringar vara nödvändiga hänvisas till nästa avsnitt. 

röd LED	 grön LED

Mekanisk finjustering

Ljusridån - AIR (PrimeTec/PrimeScan) 

Inställning av lutningsvinkel med 
justerskruv: 

Lutning -5 ... +7° steglöst 

Radarfält (PrimeTec)

Manuell inställning av 
lutningsvinkeln  
0° ... +90° i 5° steg

Manuell inställning av 
sidovinkel
– 20° ... +20° i 5° steg

Brett radarfält		     	         Vrid 90° 	               Smalt radarfält

vid lutningsvinkel: 35° vid lutningsvinkel: 35°

min. = 0.5 m x 0.25 m (BreddxDjup)
max. = 4 m x 2 m (BreddxDjup)

min. = 0.16 m x 0.8 m (BreddxDjup) 
max. = 2 m x 4 m  (BreddxDjup)

Inställning av fältbredd på ljusridån (PrimeTec/PrimeScan) 

A, D täckta A, C, D täckta C, D täckta A, B, D täckta A, B täckta
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Man ställer in fältbredden med bifogade plastbrickor som snäpps fast framför sensoroptiken 

1. �För in i spåret  
nedanför linsen 

2. Tryck & klick!

Möjliga inställningar (dimensioner vid 2,2 m montagehöjd)

Sensor utan täckbrickor:
alla ljusstrålar är aktiva

Fältbredd: 
2.0 m x 0.2 m
vid 2.2 m


