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Emisor de senales de deteccion de vehiculos para portones y barreras

Traduccion de las instrucciones de servicio originales
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n Para su seguridad

Este producto es un emisor de sefiales de deteccion de vehiculos disefiado para
detectar la proximidad y la presencia de un vehiculo respecto de un portén o
barrera.

e | as presentes instrucciones de servicio deberén leerse detenidamente antes de
poner en funcionamiento el dispositivo y conservarse para futuras consultas.

e |ainstalacion, la puesta en marcha, las modificaciones y las ampliaciones debe
efectuarlas Gnicamente un electricista con experiencia.

e Antes de llevar a cabo cualquier trabajo, se debe desconectar la alimentacion de
tensién del dispositivo/las instalaciones.

 Durante el funcionamiento de los componentes eléctricos, por ejemplo, en caso
de cortocircuito, pueden emitirse gases calientes e ionizados.

e Respetar las normas locales relevantes en materia de seguridad eléctrica.

e £l incumplimiento de las normas de seguridad puede provocar dafios materiales,
lesiones graves e incluso la muerte.

e | a tension de alimentacion debe ser «SELV»: la tension de alimentacion debe
obtenerse de un transformador de seguridad de acuerdo con la norma EN 61558.
El cableado debe estar protegido ante cualquier dafio mecanico.

A\

Antes de comenzar con el montaje o la instalacion, deben respetarse las siguientes
medidas de seguridad:

e Desconectar la alimentacién de tension de las unidades/instalacion.

e Comprobar que la alimentacién de tension esta desconectada.

e Asegurarse de que las unidades/instalaciones no puedan conectarse.

e £n caso de incidencia o averia, desconectar el aparato de la red eléctrica.

Proteccion limitada en caso de contacto accidental.
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n Recomendaciones para la instalacion del emisor de senales

El emisor de sefiales no funcionara correctamente, a menos que la direccion, la altura y el modo estén correctamente configurados.

Barrera Altura de montaje
Lado de seguridad L Lado publico Brazo de barrera
- cerrado
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Modo perpendicular Modo perpendicular ©
[ ]
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consultar el
diagrama dg,campo \45% mefos Recomendacion:
de deteccion (5.3) R emplear la escuadra de
Modo 3 i
perpendicular 100 mm
Modo perpendicular Mado en dngulo

@ Notas:

e Ajustar el plano de deteccién, de modo que quede paralelo a la superficie del pavimento. Puede que no sea necesario realizar ningin ajuste vertical
si la superficie del pavimento se eleva o se aleja de la altura de montaje del emisor de sefiales.

500 mm Tﬂ. et ‘—f 500 mm

Nivel U

500 mm

Cuesta arriba
Cufia

Cufia

Cuesta abajo

© No colocar ningtin objeto mévil, como banderas o pancartas, en el campo de deteccion del emisor de sefiales. Eliminar cualquier tipo de vegetacién
del campo de deteccion o reconfigurar dicho campo para que sea mas reducido. No seguir estos pasos puede impedir que el emisor de sefiales
abandone el estado de deteccion o retrase el cambio de estado.

e No colocar objetos como letreros cerca del campo de deteccion del emisor de sefiales. En ocasiones, el emisor de sefiales puede no abandonar el
estado de deteccion o puede tardar mucho tiempo en pasar al estado de no deteccién después de que el vehiculo se vaya.

* No debe existir ninguna irregularidad en el terreno del campo de deteccion del emisor de sefiales. En ocasiones, el emisor de sefiales puede no
abandonar el estado de deteccion o puede tardar mucho tiempo en pasar al estado de no deteccién después de que el vehiculo se vaya.

e No utilizar una lampara fluorescente alrededor del campo de deteccién. Podria impedir el correcto funcionamiento del emisor de sefiales.

e Un brazo de barrera con faldén podria provocar que la deteccién del emisor de sefiales fuese inestable. En ese caso, separar o reubicar el faldén

donde no influya en la deteccion.



n Montaje de la unidad

Herramientas necesarias:
e Desatornillador de precision, Phillips #1
e Desatornillador, Phillips #2

Aflojar los tornillos de sujecion de la parte inferior de la tapa
frontal y retirar la misma.

(No aflojar el tornillo completamente. Podria caerse. Para desconectar la unidad de emisor de sefiales:
Si el tornillo esté suelto, emplee un tornillo Phillips M3 x 10.) sujetar aqui y tirar hacia delante

B | 80 mm |

Taladros.
Cable de
trazado.

53 mm

175 mm

Fijar la base a la superficie de
montaje con 4 tornillos.

Inclinacion de m
70+ 1 mm

Inclinacion s

de montaje
| 29 mm 32+1 mm 29mm |
I N 1

53 mm

500 mm desde la superficie del

pavimento (ver capitulo 2)
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montaje.




Primero fijar la tapa frontal en la parte superior de la base y Apretar el tornillo de sujecion de la tapa frontal.
posteriormente cerrarla sobre la base mientras se presiona.

n Configuracion

Girar la unidad del emisor de sefiales con el angulo correcto.

[

Modo del emisor de  Configurar el modo del emisor de sefiales adecuado pulsando y manteniendo pulsado

< p . = Ajuste de fabrica:
sefales el botén Sensor Mode (Modo del emisor de sefiales) durante 2 segundos. J .
Perpendicular

PR / BN

( \ [ M -~

\ / LS N
N Ny )
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Modo del emisor de sefiales:
Modo del emisor de sefiales: en angulo [Activation (Activacion)]
perpendicular [Vehicle Protection
(Proteccion de vehiculos)]

Potencia de emision  Seleccionar el tipo de l6gica de salida

(pulsando el botén Output (Salida). Q{:Ste de fabrica:
Rango méximo Ajustar el campo de deteccion Auste de fabrica:
de microondas (pulsando el botén Microwave Maximum Range (Rango maximo de microondas)). Juste de fabrica.
I . 35m
Recomendacion: Ajustar un alcance de 500 mm menos que el ancho real del pavi-
mento.

41 Calibracion

La calibracién memoriza el fondo del campo de deteccién = jefectuar sin presencia de peatones ni vehiculos!

e Presionar y mantener presionado el botén Calibration (Calibracion) de la unidad del emisor de sefiales durante 2 segundos y verificar que el LED
parpadee lentamente en azul. EI LED parpadea durante 8 segundos y parpadea con mayor rapidez durante 2 segundos.

 Si el emisor de sefiales de ultrasonidos detecta un objeto durante la calibracion, el LED parpadeard alternativamente en rojo y azul, lo que provocard
un error de calibracién. Si la causa no se puede subsanar, reduzca el alcance.

¢ Una vez finalizada la calibracidn, el LED se iluminara de forma constante en color verde.

e Si se produce una modificacién considerable alrededor del campo de deteccion (por ejemplo, en la construccion de una pared o de una valla), la
calibracién debe repetirse.

e Si un vehiculo o un peatén entra en el campo de deteccién durante la calibracidn, repetir la calibracién.

e Si se efecttia alguna modificacion en la altura de montaje del emisor de sefiales, en el angulo de direccién y/o el rango méximo de microondas,
repetir |a calibracion.



4.2 Verificacion de campo de deteccion (puede efectuarse después de la calibracion)

Presionar el boton Area Check (Verificacion del campo)
EI LED parpadea en verde.

e Si hay un peatdn o un objeto en el campo de deteccion, el LED se enciende:
— Parpadea en amarillo: La deteccién la efectlia Ginicamente el emisor de sefiales microondas
— Parpadea en morado: La deteccion la efecttia Gnicamente el emisor de sefiales de ultrasonidos

— Parpadea en rojo:

Si es necesario:
ajustar el rango del emisor de sefiales de ultrasonidos

1. Presione el botén MODE (Modo) y seleccione el rango maximo de microondas

Tanto el microondas como el ultrasonido estan efectuando la deteccion

Ajuste de fabrica:

2. Pulsar el botén VALUE (Valor) y seleccionar la distancia de conmutacion deseada tm

e Después de 30 segundos sin deteccién, pasara automaticamente al modo de funcionamiento normal.

Permanecer de pie en el centro de la via para vehiculos (ver la

figura [A]) y caminar en direccion al acceso para vehiculos.

Donde el LED pase de parpadear en verde lentamente (sin deteccién)
a parpadear en amarillo rdpidamente (con deteccion) se encontrard el
limite del campo de deteccién. Dependiendo de su posicion, el LED
quizés parpadea rapidamente en rojo o en violeta, ver los colores LED
en la Gltima pagina.
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(Barrera abierta)

Detenerse al borde de la via para vehiculos (ver la figura[B]), caminar
por el borde y verificar que el LED sigue parpadeando en verde
lentamente (no deteccion).

[B]
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barrera
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(Barrera cerrada)

Tras verificar el campo de deteccion: Volver a pulsar el boton Area check (Verificacion del campo)

4.3 Comprobacion del funcionamiento del sistema

Después de haber verificado el campo de deteccién, comprobar todo el sistema empleando para ello un vehiculo.

Con esta finalidad, acercarse con un vehiculo por todo el ancho de la entrada.

-

Lado derecho de la via

Centro de la via

Lado izquierdo de la via

Para los ajustes avanzados (si fuese necesario): = ir a la pagina 6




n Ajustes avanzados

Todos estos pardmetros deben ajustarse si el emisor de sefiales no funciona como se espera. No serd necesario en instalaciones convencionales.

5.1 Sensibilidad a la deteccion inicial [Human Cancel Adjust (Ajuste de cancelacion humanal]

mse [ 1 ]2 T8 4 5] Ieeeeeee—— Ajuste de fabrica:
|\.-- n-\' 3
Capacidad de| Bajo Al ] T Trecerte DeteRuo Trer i
cancelacion humana to

-
6]im/3.3]15m/5]

@ Ultrasonic Maximum Range
-

[@input |

>0 IIIIIIIIII

Aumentar el valor, en caso de que:  ® Se detecta ocasionalmente una persona

e £l emisor de sefiales detecta un vehiculo que pasa cerca (pero no dentro) del campo de deteccion
Disminuir el valor, en caso de que:  ® En ocasiones no se detecta un vehiculo

® | arespuesta de la deteccién es demasiado lenta

5.2 Sensibilidad a objetos estaticos (tras la deteccion inicial)

. ( . o
mse || 1 | 2 |08 4 | 5 ] L-----n Ajuste de fabrica:
Capacidad e detecicn g, Alo] -m- ;
de vehiculos @ Srtoty B T e OF | 5 | 10 | 20 | 0 |
@ Ultrasonic Maximum Range (m) 0 5
[ @Input |

c=onnnnn

Aumentar el valor, en caso de que: En ocasiones no se detecta un vehiculo o la respuesta de deteccién es demasiado lenta
Disminuir el valor, en caso de que: El emisor de sefiales permanece en deteccion después de que el vehiculo se haya ido

@ Nota: Una vez que el nivel se ajuste a b, la capacidad de cancelacién humana quedara inactiva.

53 Diagrama del campo de deteccion
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5.4 Temporizador de presencia

El temporizador de presencia realiza periédicamente una recalibracién. Se puede evitar que el emisor de sefiales permanezca permanentemente en el
estado de deteccion.

Si se cumple alguna de las siguientes condiciones, configurar el temporizador de presencia:

e El emisor de sefiales sigue en deteccion porque hay un objeto en el campo de deteccién.

e £l emisor de sefiales se mantiene en deteccion tras haber instalado un corte de carretera.

Descripcion:

© Hay un objeto en el campo de deteccion del area microondas y el emisor de sefiales lo detecta.

e Cuando el periodo de tiempo del temporizador de presencia transcurra, el emisor de sefiales cambiard al estado de no deteccién porque el objeto se
memoriza como fondo.

e Cuando se retira el objeto, el emisor de sefiales puede permanecer en un estado de no deteccién o de deteccion.

e Si el emisor de sefiales permanece en estado de no deteccién, puede ser menos sensible durante un tiempo.

e Cuando el objeto se retira, después del periodo de tiempo de deteccion de presencia, el emisor de sefiales memorizara
de nuevo el fondo y estara en estado de no deteccion.

Ajuste de fabrica:

5 min.

5.5 Incremento de la sensibilidad

Usar Ginicamente el modo perpendicular.

El incremento de la sensibilidad potencia la sensibilidad durante un cierto periodo de tiempo después de que un vehiculo haya pasado por el campo de
deteccién. Activar esta funcién, si un vehiculo retrocede involuntariamente por una pendiente en la zona de salida.

* Mientras el incremento de la sensibilidad esté activado, se puede detectar a una persona 0 a un objeto que no sea un Ajuste de fabrica:
vehiculo. off
e | a funcién no se puede utilizar para un sistema de portén sin funcién de reapertura.

El brazo de barrera se vuelve a abrir para evitar que se
produzca el cont1cto

Incremento de la off on

sensibilidad
o ¢ = =

Umbral

Sefial
Potencia de emision —I
5.6 Entrada

Ajuste de fabrica:
Wake L

Por consultas respectivas a la entrada por favor contactar con el fabricante.

5.7 Restablecimiento de fabrica

Presionar y mantener presionados el botén Calibration (Calibracion) y el botén Area Check (Verificacion de campo) simultdneamente durante
2 segundos.



n Seiiales LED / solucion de averias

Color LED Constante / intermitente | Modo Indicacion

verde constante Funcionamiento estandar Standby
dos parpadeos Funcionamiento estandar Error
parpadeo lento Verificacion de campo de deteccion Campo de deteccién exterior

amarillo parpadeo rapido Verificacion de campo de deteccion Dentro del campo de deteccién microondas
constante 2 segundos Restablecimiento de fébrica Restablecimiento completo

rojo constante Funcionamiento estandar Deteccion
parpadeo rapido Verificacion de campo de deteccion Dentro de los campos de deteccion de ultrasonidos y

microondas

morado parpadeo rapido Verificacion de campo de deteccién Dentro del campo de deteccion de ultrasonidos

azul parpadeo lento Calibracién Preparacién = jabandonar el campo de deteccion!
parpadeo rapido Calibracion En calibracion

azul —rojo parpadeo alterno Calibracién Error de deteccion del emisor de sefiales de ultrasonidos

Datos técnicos

Tecnologia del emisor de sefiales

Microondas: 24 GHz, ultrasonidos: 56 kHz

Tension de alimentacion

12-24VCC, £15%

Tiempo de reaccion

500 ms

Absorcién de potencia
Calefactor deshabilitado
Calefactor habilitado

Hasta 80 mA (a 24 V)
Maéx. 200 mA (a 12 V)

Potencia de emision

Relé 30 V CC, 0,3 A (NA /NC conmutable)

Distancia de deteccion
Emisor de sefales microondas
Emisor de sefales de ultrasonidos

0,8 a 5,5 m (rango méx. ajustable)
0,1a1,5m (rango méx. ajustable)

Velocidad detectable del vehiculo 2—-20km/h

Temperatura ambiente -30a50°C

Humedad ambiente de funcionamiento 95 % max. (sin condensacion)
Clase de proteccién IP65

Altura de montaje

500 mm (distancia de la superficie del pavimento a la base de la unidad)

Ajuste del angulo del emisor de sefiales

lzquierda y derecha: +30 grados (pasos de 5 grados)

Dimensiones 175x 80 x 72,5 mm
Peso 4209
Enlacaja Tornillos de sujecién (4 ud.), manual

n Declaracion de conformidad UE

C € Ver adjunto

IEN weee

E Los dispositivos que presenten este simbolo deberan desecharse por separado, de conformidad con la legislacién del pais correspon-

diente, para que los procedimientos de eliminacién, procesamiento y reciclaje de los dispositivos eléctricos y electrénicos sean respetuo-

mmmm SO0SCON el medioambiente.

m Homologacion FCC

Este aparato cumple los requisitos de la Parte 15 de las normas FCC y de la norma RSS-210 de Industry Canada.

A Aviso: Si se realizan cambios 0 modificaciones en este aparato puede anularse la autorizacién FCC para poner en funcionamiento dicho

aparato.

n Contacto

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com

Made in Japan
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