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n Instrukcje bezpieczenstwa

Produkt jest czujnikiem do wykrywania pojazdéw, przeznaczonym do wykrywania
zblizania sie i obecnosci pojazdéw w poblizu bramy lub szlabanu.

e Przed uruchomieniem urzadzenia przeczytaj uwaznie niniejsza instrukcje obstugi i
zachowaj ja, by méc siegnac do niej péznie;.

e Montaz, uruchomienie, modyfikacje i rozszerzenia nalezy powierza¢ wytacznie
do$wiadczonemu elektrykowi!

 Przed rozpoczeciem czynno$ci nalezy odfaczy¢ urzadzenie/instalacje od zasilania!

® Podczas pracy podzespotéw elektrycznych wskutek np. zwarcia moze dojs¢ do
emisji goracych zjonizowanych gazéw.

e Przestrzegaj wszystkich majacych zastosowanie lokalnych przepiséw bezpie-
czenstwa elektrycznego!

o Nieprzestrzeganie przepiséw bezpieczeristwa moze spowodowac $mier¢, powaz-
ne obrazenia lub rozlegte szkody!

o Nalezy stosowac zasilanie niskonapieciowe (SELV) zgodnie z EN 61558. Przewo-
dy musza by¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

A\

Przed przystapieniem do instalacji lub montazu nalezy zastosowac nastepujace Sro-
dki bezpieczenstwa:

o (Odfacz moduty/instalacje od zasilania!

© Upewnij sig, ze zasilanie jest odfaczone!

e Upewnij sig, ze modutéw/instalacji nie mozna wtaczyc!

o (Odfacz urzadzenie od sieci zasilajacej na wypadek usterki.

Ograniczona ochrona przed przypadkowym dotknigciem!
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n Zalecenia dotyczace instalacji czujnika

Czujnik bedzie dziatat prawidtowo wytgcznie po prawidtowym ustawieniu kierunku, wysokosci i trybu.

Szlaban

Strefa za szlabanem

Strefa ogéInodostepna

Szlaban

Tryb prostopadty

Droga
pojazdu

o—— \Wysepka

Automat wydajacy bilety parkingowe
Tryb prostopadty

Wysokos¢ montazowa

Zamknigty szlaban

>300 mm

500 mm

Brama przesuwna

diagram strefy
zasiegu czujnika
(5.3) N

Tryb prostopadty ?

Tryb prostopadty

: .é‘\ 45°
|

Strefa ogéInodostepna ‘—H Strefa za brama
Panel S N
przesuwny R S5 400 mm
bramy 0 T e
* Droga
* odlegto$¢ — patrz pojazdu

100 mm

Tryb katowy

Wskazowka:
Uzyj uchwytu pod
katem 45°

@ Uwagi:

e Dokonaj regulacji w taki sposéb, aby ptaszczyzna wykrywania byta réwnolegta do powierzchni drogi. Niekiedy moze byé potrzebna regulacja pio-

nowa, jesli powierzchnia drogi wznosi sig lub opada.

500 mm Tﬂ. et ‘—f 500 mm

Poziomo

Pod gére

W dot

¢ Nie nalezy montowa¢ obiektéw ruchomych, takich jak flagi lub banery, w strefie zasiegu czujnika. Nalezy usuna¢ wszelka roslinno$c ze strefy zasiegu
czujnika lub ponownie skonfigurowacé strefe tak, by byta mniejsza. Nieprzestrzeganie tych zalecen moze uniemozliwic¢ czujnikowi opuszczenie stanu

wykrywania lub op6zni¢ zmiane stanu.

¢ Nie nalezy umieszczaé przedmiotéw (np. szyldéw) w strefie zasiegu czujnika. Nieprzestrzeganie tych zalecer moze uniemozliwi¢ czujnikowi opuszcze-

500 mm

nie stanu wykrywania lub opdzni¢ zmiane stanu.

o \W strefie zasiegu czujnika nawierzchnia powinna by¢ réwna. Nieprzestrzeganie tych zalecer moze uniemozliwi¢ czujnikowi opuszczenie stanu

wykrywania lub op6Zni¢ zmiang stanu.

Podktadka
Podktadka

o \Wokot strefy zasiegu nie nalezy umieszcza¢ $wietléwek. Moga one uniemozliwi¢ wtasciwe dziatanie czujnika.

e Umieszczenie firanki lub tabliczki na szlabanie moze by¢ przyczyna niestabilnej pracy czujnika. Nalezy wéwczas usung¢ tabliczke lub przesungé

czujnik, aby zapobiec tego rodzaju problemom.




n Instalacja modutu

Potrzebne narzedzia:
e precyzyjny wkretak, Phillips #1
e wkretak, Phillips #2

Odkre¢ $ruby mocujace na spodzie pokrywy przedniej i zdejmij

pokrywe. )
(Nie wykrecaj $ruby do koica. Sruba moze wypas¢. Aby odtaczyé modut czujnika:
W przypadku jej zagubienia uzyj Sruby M3 x 10 Philips.) Przytrzymaj w tym migjscu i pociagnij
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:: Wyjscie przekaznikowe

I przetgczane NO/NC

il 30V DC 0,3 A lub mniej (obciazenie

i rezystancji) powrotem w podstawie.
| . .

t Zasilanie 12-24V/ DC Wepchnij zbgdny odcinek

przewodu (> 10 cm)
Z powrotem w
Podtacz przewody do zaciskdw. powierzchnig montazowa.




Najpierw zaczep ostone przednig o gére podstawy, a nastepnie Dokre¢ $rube mocujaca ostony przednie;.
zatrza$nij ja na podstawie po opuszczeniu na dét.

n Konfiguracja

Obré¢ modut czujnika tak, aby ustawié go pod prawidtowym katem.

[

Tryb czujnika iSk?ZnTEZurmutyv’Lasgvvry;;yg ;:étﬂjr::ga naciskajac przycisk Tryb czujnika Ustawienie fabry-
przytrzymujac g ‘i[l V- czne: prostopadty

- o
¢ Tryb czujnika:
katowy [Aktywacja]

Tryb czujnika:
prostopadty [Ochrona pojazdu]

Wyjscie Wyhbierz typ logiki wyjscia

(naciskajac przycisk Wyjscie). Ustawienie fabryczne:

NO

Maksymalny zasieg ~ Wyreguluj zasieg czujnika
mikrofalowy (naciskajac przycisk Maksymalny zasigg mikrofalowy).
Zalecenie: Ustaw zasigg 0 500 mm krétszy niz rzeczywista szeroko$¢ drogi.

Ustawienie
fabryczne: 3,5 m

4.1 Kalibracja
Kalibracja zapamigtuje tto w strefie zasiegu = przeprowadzaé bez udziatu pieszych i pojazdéw!

* Nacisnij przycisk Kalibracja na czujniku i przytrzymaj go przez 2 sekundy, po czym sprawd?, czy dioda LED miga powoli na niebiesko.
Dioda LED miga przez 8 sekund, po czym zaczyna migaé szybciej przez 2 sekundy.

e Jesli czujnik ultradZzwiekowy wykryje obiekt podczas kalibracji, dioda LED zaczyna miga¢ na przemian na czerwono i na niebiesko, co powoduje btad
kalibracji.
Jesli nie mozna wyeliminowac przyczyny btedu, zmniejsz zasieg.

e Po zakoriczeniu kalibracji dioda LED $wieci stale na zielono.

o Jesli w strefie zasiegu czujnika nastapi dostrzegalna zmiana (np. postawienie $ciany lub ptotu), kalibracje nalezy przeprowadzi¢ ponownie.

e Jesli podczas kalibracji pieszy lub pojazd znajdzie sie w strefie zasiegu czujnika, kalibracje nalezy powtdrzy¢.

o Jedli zmianie ulegnie wysoko$¢ instalacji czujnika, kat kierunku i/lub maksymalny zasigeg mikrofalowy, kalibracje nalezy powtérzyc.



4.2 Kontrola strefy zasiegu (mozna przeprowadzi¢ ja po kalibracji)

Naci$nij przycisk Kontrola obszaru
Dioda LED miga na zielono.

e Jesli w strefie zasiegu czujnika pojawi sie pieszy lub obiekt, dioda LED zaczyna $wieci¢:

— Miganie na z6tto: Tylko czujnik mikrofalowy wykryt obiekt
— Miganie na fioletowo: Tylko czujnik ultradZzwiekowy wykryt obiekt

— Miganie na czerwono: Czujniki mikrofalowy i ultradZzwigkowy wykryty obiekt

Na zyczenie:
wyreguluj zakres czujnika ultradzwigkowego

1. Naci$nij przycisk TRYB i Wypierz Maksymalny zasieg ultradzwigkowy
2. Nacisnij przycisk WARTOSC i wybierz zadang odlegtosc dla strefy zasiegu czujnika

Ustawienie fabry-
czne: 1m

e Po uptywie 30 sekund bez wykrycia obiektu czujnik automatycznie przejdzie z powrotem w normalny tryb pracy.

Stan na $rodku pasa ruchu pojazdéw (patrz rysunek [A]) i zacznij i$¢ w
strong wjazdu.

Gdy dioda LED migajaca powoli na zielono (brak wykrytego obiektu)
zacznie migac szybko na z6tto (wykryty obiekt), znajdujesz sie na
skraju strefy zasiegu czujnika; w zalezno$ci od Twojego potozenia
dioda LED moze zacza¢ migac szybko na czerwono lub fioletowo, patrz
kolory diod LED na ostatniej stronie.

]

[Al

A

(Szlaban otwarty)

Stan na skraju pasa ruchu pojazdéw (patrz rysunek [B]) i zacznij i§¢
wazdtuz krawedzi, sprawdzajac, czy dioda LED miga powoli na zielono
(brak wykrycia obiektu).

[B]

A

Szlaban

,

~
—
~

(Szlaban zamknigty)

Po zweryfikowaniu strefy zasiegu czujnika: Nacisnij przycisk Kontrola obszaru

4.3 Kontrola dziatania systemu

Po zweryfikowaniu strefy zasiegu czujnika nalezy sprawdzi¢ dziatanie catego systemu z uzyciem pojazdu.

W tym celu nalezy zblizy¢ sie w pojezdzie zajmujacym cata szeroko$¢ podjazdu.

-

Prawa strona pasa

Srodek pasa

Lewa strona pasa

Aby wprowadzi¢ ustawienia zaawansowane (w razie potrzeby): = przejdZ do strony 6




n Ustawienia zaawansowane

Wszystkie ponizsze parametry nalezy wyregulowag, jesli czujnik nie dziata zgodnie z oczekiwaniami. Nie sg one konieczne w przypadku normalnej
instalacji.

51 Wrazliwos$é na poczatkowe wykrycie [Regulacja anulowania wykrycia osoby]

waniens [ 1 [ 2 IO 2 | 5 | == s

] fabryczne: 3
Zdolno$c¢ anu'lowan|a| Mata Dus ] [ FreSece DeteCtor Tt i -.m'.-mmum—
wykrycia osoby ad [ Sensmwty Boost Timer (sec) -
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Zwigksz wartosé, jesli: e Sporadycznie zdarza sie wykrycie osoby

e Czujnik wykrywa pojazd przejezdzajacy w poblizu (ale nie w obrebie) strefy zasiegu czujnika
Zmniejsz warto$c, jesli: e Sporadycznie zdarza sig niewykrycie pojazdu

e Reakcja wykrywania jest zbyt powolna

5.2 Wrazliwosc na obiekty nieruchome (po poczatkowym wykryciu)

usawienie || 1 | 2 [T8] 4 | 5 | (T Ustawienie
. ) fabryczne: 3
Zdolnos$¢ Wykrywanla | Mata Duia] . Presence Detection Timer (min}\ m- 4
pojazdéw @ Sensitivity Boost Timer (sec) -

@ Ultrasonic Maximum Range (m) 06 2'

-

e=zonnnon

Zwieksz wartosé, jesli:  Sporadycznie zdarza sie niewykrycie pojazdu lub reakcja wykrywania jest zbyt powolna
Zmniejsz warto$c, jesli:  Czujnik pozostaje w stanie wykrycia, gdy pojazd opusci strefe zasiegu

@ Uwaga: Po ustawieniu poziomu na 5 zdolno$¢ anulowania wykrycia osoby staje sie nieaktywna.

5.3 Diagram strefy zasiegu czujnika

Widok od géry Widok z boku /1 Mikrofalowy
[ — — 1 Ultradzwigkowy
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5.4 Licznik czasu obecnosci

Licznik czasu obecnosci dokonuje okresowo ponownej kalibracji. Moze to zapobiec pozostawaniu czujnika w stanie ciggtego wiaczenia.
Jesli spetniony jest ktérys z ponizszych warunkéw, nalezy skonfigurowac licznik czasu obecnosci:

e Czujnik caty czas sygnalizuje wykrycie z powodu obecnosci obiektu w strefie zasiegu.

e Czujnik caty czas sygnalizuje wykrycie z powodu ustawienia blokady drogowej.

Opis:

o \W polu wykrywania strefy mikrofalowej znajduje sig obiekt, ktéry jest wykrywany przez czujnik.

e Po uptywie okresu ustawionego w liczniku czasu obecnosci, czujnik przechodzi w stan niewykrycia, poniewaz obiekt zostaje zapamigtany jako
cze$6 tha.

® Po usunigciu obiektu czujnik moze pozostaé w stanie niewykrycia lub wykrycia.

o Jesli czujnik pozostanie w stanie niewykrycia, przez chwile moze byé mniej wrazliwy.

e Jesli po uptywie czasu wykrywania obecnosci obiekt zostanie usuniety, czujnik ponownie zapamigta tto i bedzie w stanie niewykrycia.

Ustawienie
fabryczne: 5 min.

55 Zwigkszenie czutosci

Do stosowania wytgcznie w trybie prostopadfym.

Funkcja zwigkszenia czutosci zwigksza czuto$¢ czujnika na pewien czas po przejechaniu pojazdu przez strefe zasiegu. Wiacz te funkcje, jesli mozliwe
jest niezamierzone stoczenie sig pojazdu po pochyto$ci w strefie wyjazdu.

e Gdy funkcja zwigkszenia czutosci jest aktywna, moze doj$¢ do wykrycia osoby lub obiektu innego niz pojazd. Ustawienie fabryczne:
e Funkcji nie mozna uzy¢, jesli system bramy nie dysponuje funkcja ponownego otwierania. wytaczone

Szlaban otworzy sie ponownie, aby zapobiec kontaktowi

Zwigkszenie czutosci wytaczone wiaczone

Wyjscie —I

56 Wejscie

L L . VP Ustawienie fabry-
Z pytaniami dotyczacymi wej$cia nalezy zwrdcic sie do producenta.

5.7 Reset do ustawien fabrycznych

Naciénij jednoczesnie i przytrzymaj przycisk Kalibracja i przycisk Kontrola obszaru przez 2 sekundy.



n Sygnaty diod LED / rozwigzywanie problemow

Kolor diody LED | Sposob migania Tryb Znaczenie
zielony stale Standardowe dziatanie Czuwanie
dwukrotne migniecie Standardowe dziatanie Bfad

powolne miganie Kontrola obszaru wykrywania

Poza strefg wykrywania

706ty szybkie miganie Kontrola obszaru wykrywania W strefie zasiegu mikrofalowego
stale przez 2 sekundy Reset do ustawien fabrycznych Reset zakorczony
czerwony stale Standardowe dziatanie Wykrycie

szybkie miganie Kontrola obszaru wykrywania

W strefie zasiggu mikrofalowego i ultradZwigkowego

fioletowy szybkie miganie Kontrola obszaru wykrywania W strefie zasiegu ultradZzwigkowego

niebieski powolne miganie Kalibracja Przygotowanie = opus¢ strefe zasiegu!
szybkie miganie Kalibracja Trwa kalibracja

niebieski — miganie naprzemienne Kalibracja Btad wykrywania przez czujnik ultradZwigkowy

czerwony

Dane techniczne

Technologia czujnikéw

Mikrofalowy: 24 GHz, UltradZwigkowy: 56 kHz

Napiecie zasilania

12-24V DC, + 15%

Czas reakji

500 ms

Pobér mocy
Z wytaczong nagrzewnica
Z wtaczong nagrzewnica

Maks. 80 mA (przy 24 V)
Maks. 200 mA (przy 12 V)

Wyjscie

Przekaznik 30 V DC, 0,3 A (przetaczany NO/NC)

Dtugosc strefy zasiegu
Czujnik mikrofalowy
Czujnik ultradzwigkowy

od 0,8 do 5,5 m (z regulacja maks. zasiegu)
od 0,1 do 1,5 m (z regulacja maks. zasiegu)

Predko$¢ pojazdu mozliwego do
wykrycia

2-20 km

Temperatura otoczenia

od —30 do 50°C

Wilgotno$¢ otoczenia

maks. 95% (bez kondensatu)

Stopien ochrony

IP65

Wysoko$¢ montazowa

500 mm (odlegfos$¢ od powierzchni drogi do spodu modutu)

Regulacja kata czujnika

Lewa i prawa strona: +30 stopni (w krokach po 5 stopni)

Wymiary

175/80/72,5mm

Masa

420 g

W opakowaniu

Sruby mocujace (4x), reczne

m Deklaracja zgodnosci UE

C€ Patrz zatgcznik

X8 weee

Urzadzenia oznaczone tym symbolem nalezy utylizowa¢ osobno. Utylizacji nalezy dokona¢ zgodnie z wtasciwymi przepisami krajowymi do-
tyczacymi przyjaznego dla Srodowiska usuwania, przetwarzania i odzysku urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

KX Atest Fec

ﬁ Urzadzenie spetnia wymogi okreslone w Czgsci 15 przepiséw FCC oraz w normie RSS-210 organizacji Industry Canada.

Ostrzezenie: \Wprowadzenie zmian lub modyfikacji w urzadzeniu moze spowodowacé wygasniecie upowaznienia FCC do eksploatacji

urzadzenia.

m Kontakt

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com

Made in Japan
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