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BIRCHER

Smart Access

TopScan G3

Narvarodetektor fér automatiskt 6ppnande dérrar/portar

Oversittning av bruksanvisning i original

Allmént m Val av detekteringsomrade

@ Aluminiumhus (profil)
@ IR-enhet (AIR 16 re)
® Gavelképa x 2
@ Frontkapa (linsskydd)
® Monteringsklips x 2 vanster
® Stjarnskruvar 2 x

(Valfritt)

hoger

Beroende pa hur dérren ror sig skall man vélja detekteringsomrade
(vanster/hoger). Standard &r pa hoger sida.

Il sikerhetsinstruktioner =

ﬁ Denna enhet far bara drivas med elektriskt separerad, skyddande
lagspanning. Enheten far bara 6ppnas och repareras av din Fram
leverantér! Rér aldrig vid n&gon elektronisk eller optisk komponent.

Stéll in stralens riktning baktill p& sen-

Skydda detektorn mot regn och montera den inte i nérheten av lysrér. sorn. For att gora det skall man fora Detekteringsomradets lage
sandaren till laget L eller R. L = Vénster
R = Hoger

m Val av normalt dppen/sluten utgang och driftstyp
B3 \drifttagning

m Installation av aluminiumprofilerna

[

Brytare 1 Brytare 2

B —
—T—}

Driftstyperna rorlig eller fast

B » Rorligt 1age: Brytare 1 upp
1 — ingen bhakgrund behdvs, golvet ignoreras (bakgrunden undertrycks)
—sensorn kan inte testas i detta driftslaget (testingang Tl utan funktion)
. . - . » Fast ldge: Brytare 1 ner (rekommenderas inte pa en rérlig dorr)
Fést aluminiumhuset pa dorrens rirliga del. E — en stabil bakgrund &r nddvandig, golvet analyseras (bakgrundsutvérdering)
— sensorn kan testas via testingangen

Véxlande kontakt aktiv/passiv

» Passiv utgang: Brytare 2 upp

—vid detektering, vaxlar reldt fran gemensam till nc (se avsnitt 2.4)

— denna instéllning har den fordelen att spanningsférlust eller kabelbrott uppfattas
som en detektering och triggar sakerhetsegenskaperna pa dorren

N (D

» Aktiv utgang: Brytare 2 ner
— vid detektering, véxlar reldt frdn gemensam till no (se avsnitt 2.4)




m Elektriska anslutningar

tryckas ut underifran med en

Kopplingsplinten kan vid behov I
skruvmejsel.

lgu

1t

Anslut kablarna till plinten i enlighet med

kopplingsschemat
1/~ —1 O 2
common —1© O] 3
nc ——© Ol 4
srensam | O] 5
emensam
gleSlIHpU[ —1Q O) 6
testingang

*vaxlande aktiv eller passiv

(se avsnitt 2.5) Testingangens funktion:

Nér testingdngen ar aktiv (spanning pa)
ar sensorn avstangd. Detta simulerar en
detektering och vid korrekt funktion
orsakar den att reldet drar.

Notering om testingangen:
Det &r bara mojligt att testa for:
— fast lage

— likstrémsmatning

Plugga ater i skruvplinten och led kabla-

get bort dver kabelledningen. ,’;g

m Montering av IR-enheten

Innan fastena klickas in maste de réda fastskruvarna lossas.
Montera IR-enheten | huset och for de bada fastena mot sensorn.

0BS:

Kabeln skall ledas bakom fastet.

Se till att de roda skruvarna pa fastena &r helt
lossade innan du for in IR-enheten i dem.

- == 1

m Kontroll av instéllningarna

Satt pa strommen nar all montering &r
klar.

Kontrollera detekteringsavsandet med
ett papper (A4 elller likn.) eller med
handflatan.

Vid behov skall detekteringen anpassas
sasom beskrives i avsnitten 2.7, 2.8,
och 2.9.

0BS:
Lysdioden tands nér sensorn detekterar
négot.

g@r— Stall in vinkeln med hjalp av rasterna pa fastena.

Detekteringsdjup

Oka

Justera detekteringsdjupet med . )
detekteringsdjupet

justerratten.

|

H Minska
detekteringsdjupet

Justera skanningsomradet
idealisktmellan 250 och 800 mm
dverdem bakgrunden/golvet.

Minska
detekte-
ringsdjupet

Oka detekte- H
ringsdjupet

Justera detelteringsomradet genom
att fora sensorn i sidled.

EX] vinkiing

® 30°
Skala
UO

0BS:

Se till att du har samma vinkel
installd pa bada sidor (l&s av pa
skalan). Annars hamnar IR-enhe-
ten snett i aluminiumprofilen.

2000 mm

0 till 30°

1150 mm \



m Montering av IR-enheten m Sténg huset

Féstning av sluthyllor ) efter installation av omslag . Fést sluthyllor

PUr—T— med styrstift pa profilavdelningen. For starkare fastning fast med skruvar ().
SHHHHHH-IH For detta dndamal gor borrhdlet tillgangligt

Nér alla installningar &r gjorda, sakra IR-enheten genom att dra
at de roda skruvarna pa fastena.

H Utikade funktioner
m Flera IR-enheter

Ett flertal IR-enheter kan kopplas till varandra med hjalp av flatkablar.

Driftsspanningen (stift 1+2) och reldutgangen (stift 3, 4 och 5) behdver
bara anslutas till en valfri IR-enhet..

fErT

m Yttre sensorer

En yttre sensor kan anslutas pé skruvplintens stift 7-12.

12 (8 @ "~ }— Potentialfri anslutning 0BS:
1[1] % — _( for en yttre NC- eller NO-anslutning. NC eller NO (stift 10 och 12) kan véljas och ledas till dérrstyrningen.
9 (8 Q- Spénning for en yttre sensor Det &r inte nddvéandigt att ha separat strémforsorjning till den yttre
8 |O @|— *~ Spanningen &r densamma som matas pa stift sensorn (kontrollera att transformatorn har tillracklig effekt).
710 Q=7 1och2.

Yttre

sensor

n Felsdkning

Problem Mojlig orsak i\tgérder
Dérrarna dppnar bara —vid rorlig applikation &r sensorn — Andra till rérligt lage, se avsnitt 2.3
cykliskt eller delvis instélld pa fast driftlage

— Detekteringsdjupet ar for néra golvet — Stéll in ratt detekteringsdjup se avsnitt 2.7
Dérren dppnas inte — Instéllning for utgéangen (aktiv/passiv) — Andra slutning (aktiv/passiv)
Lysdioderna ténds inte ar felaktig se avsnitt 2.3
Dérren dppnas inte — Detekteringsdjupet ar for néra golvet — Stéll in ratt detekteringsdjup se avsnitt 2.7
Lysdioden ar standigt tand
Dérren oppnas — Instéllning for utgangen (aktiv/passiv) — Andra slutningen (aktiv/passiv)
Lysdioden ar standigt tand ar felaktig se avsnitt 2.3

— Detekteringsdjupet &r for néra golvet — Stéll in ratt detekteringsdjup se avsnitt 2.7
Sensorn detekterar — Detekteringsdjupet &r for langt fran golvet — Stéll in rétt detekteringsdjup se avsnitt 2.7
inga foremal — Flatkabelanslutningen mellan tva IR-enheter — Ersétt IR-enheterna

ar felaktig

— Hart regn direkt pa sensorn — Ersitt IR-enheten
Sensorn detekterar — Lysrérbelysning i ndrheten av sensorn — Andra monteringsvinkeln, se avsnitt 2.9
hela tiden — Andra detekteringdjup, se avsnitt 2.7

— Ta bort lysroret

Oregelbunden detektering utan att — Reflektering fran bakgrunden och alldeles — Oka monteringsvinkeln se avsnitt 2.9) eller

nagot finns i detekteringsfaltet for lodrat monteringsvinkel ta bort den speglande bakgrunden




ﬂ Tekniska data

Detekteringsomrade

100—2500 mm
500—2500 mm

/74 BBC

BIRCHER

Smart Access

For fast ldge
For rorligt lage

Instéllning av detekteringsdjup

Mek. justeringsratt 15002500 mm (59.1'— 98.4")

Trianguleringsprincip

Temperatur +60°C: +10% Avvikelse fran 20°C (68° F)

—20°C: -10% med det satta detekteringsdjupet som referens
Svart/Vit skillnad max. 20% Skillnaden mellan svart och vit

Vit: Storre detekteringsdjup med det satta detekteringsdjupet som referens

Svart:  Mindre detekteringsdjup

Detekteringsomrade

Ca. 75 mm (2.95") diameter

For ett detekteringsdjup pa 2000 mm (78,74")

Typ av ljus Infrardd Pulserande alternerande ljus 880 nm
Driftspanning 17-30VDC/18-28 VAC
Effekt <110 mA

Signalutgang

Vaxlingsrelats kontakter

Max. vaxlingsspéanning 48V AC/DC
Max. vaxlingsstrom 0,5A AC/DC
Max. véxlingskapacitet 55VA/24W

elektriskt isolerad

Nominell spanning (motstandsbelastad) 1A/ 24V DC
Gnistskydd vid ind./kap. belastning
Motsténdsbelastning:

Reaktionstid vid detektering ca.30 ms
Bortfallstid efter detektering max. 150 ms For fast lage

max. 2 s For rorligt lage
Reaktionstid med testsignal max. 500 ms Enbart vid likstromsdrift

Testingang

Med +UB = 17-30VDC

Bara vid fast lage

Driftslagen Rorligt / fast Kan véxlas
Funktionsindikering Rod lysdiod Tands nar ett objekt har detekterats
Anslutningstyp Inpluggbar skruvplint 6 x 0.25 mm?

Kapslingsklass Motsvarar IP54

Husets material Aluminium/ABS

Frontkapa PC (Svart)

Avstand mellan optiska enheter 150 mm Séndare/mottagare
Driftstemperatur —20°C till + 60°C (- 4° F till +140° F)

Forvaringstemperatur —40°C till + 80°C (- 40° F till +176° F)

Vikt 459 Utan hus

IR-enhetens storlek 198.5 x 31 x 20 mm Langd / Bredd / H6jd utan hus
Husets firg Silver, svart eller vit Beroende pa modell

ﬂ EU-forsédkran om dverensstaimmelse

C€ Sebilaga
WEEE

ﬁ Apparater med denna symbol maste hanteras separat vid dtervinningen. Detta ska géras i enlighet med respektive nationella lagar om milj6-

vanlig avfallssortering, bearbetning och atervinning av elektriska och elektroniska apparater.

n Kontakt

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com

Designed in Switzerland / Made in China



